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Referencia de pedido
UB2000-F42S-E2-V15
Sistema cabezal Unico

Caracteristicas
¢ Salida de conmutacion

e Zona ciega extrema pequena
e Proceso TEACH-IN

e Supresion de objeto perturbador
(Anchura del haz de sonido ajus-
table en zona cercana)

e Compensacion de temperatura
¢ Posibilidades de sincronizacion
* N.A./N.C., seleccionable

Diagrama

Curvas de respuesta caracteristicas
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Curva 1: placa plana 100 mm x 100 mm
Curva 2: barra redonda, @ 25 mm

Datos técnicos

Datos generales
Rango de deteccion
Rango de ajuste
Zona ciega
Estandar
Frecuencia del transductor
Retardo de respuesta
Elementos de indicacién y manejo
LED verde
LED amarillo

LED rojo

Datos eléctricos
Tension de trabajo Ug
Corriente en vacio |y

Entrada/Salida
Sincronizacién

Frecuencia de sincronizacion
Funcion fase de sincronismo
Funcién multiplexadora

Salida

Tipo de salida

Medicién de la corriente de trabajo I

Caida de tension Uy

Reproducibilidad

Frecuencia de conmutacion f

Histéresis de distancia H

Influencia de la temperatura

Condiciones ambientales
Temperatura ambiente
Temperatura de almacenaje

Datos mecanicos

Tipo de proteccién

Conexién

Material
Carcasa
Transductor

Masa

Conformidad con Normas y Directivas

Conformidad con estandar
Estandar

Se reserva el derecho a realizar cambios oportunos que supongan mejoras técnicas.

60 ... 2000 mm
90 ... 2000 mm
0...60 mm

100 mm x 100 mm
aprox. 175 kHz
aprox. 150 ms

verde permanente: Power on

permanente: Estado de conmutacién salida de conmutacién
parpadeo: Funcién teach-in

Operacion normal: "Perturbacion”

Funcién teach-in: ningun objeto detectado

10...30 V CC, rizado 10 %gg
<50 mA

bidireccionalmente

Nivel 0: -Ug...+1 V

Nivel 1: +4 V...+Ug

Impedancia de entrada: > 12 KQ

Impulso de sincronizacion: > 100 s, Pausa impulso de
sincronizacién > 2 ms

<30 Hz
< 30/n Hz, n = cantidad de sensores

1 salida de conmutacion E2, pnp, N.A.

200 mA a prueba de cortocircuito/sobrecarga
<25V

<0,5 % del punto de conmutacién

<3Hz

1 % de la distancia de conmut. ajustada

+1 % del valor final

-25...70 °C (248 ... 343 K)
-40 ... 85 °C (233 ... 358 K)

IP54
Conector macho V15 (M12 x 1), 5 polos

PBT

resina Epoxy/Mezcla de esferas de vidrio; espuma
Poliuretano, tapa PBT

1409

EN 60947-5-2:2007
IEC 60947-5-2:2007
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Dimensiones
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Conexion
Simbolo normalizado/Conexién:
(version E2, pnp)
18N +U,
U &. (WH) n.c.
@ 5. GY) Sincro.
4 (K Salida de conmutacion
3 (Y U
B
Color del conductor segun EN 60947-5-2.
Pinout

Conector enchufable V15

5

4

Datos caracteristicos

El punto de conmutacion efectivo Al es del 3 %, minimo 20 mm menor que el
punto de conmutaciéon A1 aprendido.

El punto de conmutacion efectivo A2, es del 3 %, minimo 20 mm mayor que el
punto de conmutacion A2 aprendido.

Se reserva el derecho a realizar cambios oportunos que supongan mejoras técnicas.

Accesorios

MH 04-3505
Ayudas de montaje

MHW 11
Ayudas de montaje

V15-G-2M-PVC
Conector macho

V15-W-2M-PUR
Conector macho
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Histéresis de distancia = 1 % del punto de conmutacion efectivo.
Modos operativos posibles

1. Dos puntos de conexion A1y A2 A1-3% A2 +3%
Al<A21 (>20 mm) (>20 mm)

1Al A2 1
1 1
Algg, A2 off
|-
»—
Distancia al objeto
2. Punto de conexién A2 desactivado A1-3%
(>20 mm)
1
1 1
e = = = =
1
1
—_— —I_
1 1 1
A1 |
1 1
Alggt. Fin del area
de registro
| —
>

Distancia al objeto

Notas: A1 = oo no esta permitido, ya que debe ser A1 < A2. Si los puntos de conmutacion se cambian en el aprendizaje (A2 <
A1), el aprendizaje no es valido y se mantienen los antiguos puntos de conmutacion.

Parametrizacion:
El sensor puede parametrizarse a través de 2 teclas. Mediante la tecla A1 se activa el modo de aprendizaje para el punto de
conmutacion 1y mediante la tecla A2 para el punto de conmutacion 2.

Si se presionan ambas teclas durante la conmutacion de la alimentacion de tension, el sensor entra en el modo operativo de
ajuste de sensibilidad.

Si no se termina la parametrizaciéon en 5 minutos, el sensor interrumpe el proceso con los ajustes sin cambiar.
Aprendizaje de los puntos de conmutacion:

Aprendizaje del punto de con-
mutacion A1
con la tecla A1

presionar latecla A1 >2s El sensor entra en modo de aprendizaje para
el punto de conmutacion 1

Posicionar el objeto a la dis- El sensor indica con los LEDs, si detecta el

tancia deseada objetivo. Con el objeto detectado el LED
amarillo parpadea, con el objeto sin detectar
el LED rojo parpadea.

Breve presion de la tecla A1 El sensor termina el proceso de aprendizaje
con el punto de conmutacion 1y almacena el
valor. Con un objeto inseguro (LED rojo inter-
mitente) el valor aprendido no es valido. Se
abandona el modo de aprendizaje.

El aprendizaje de los puntos de conmutacién A2 se realiza con la misma descripcion de arriba con la tecla A2.
Desactivacion del punto de conmutacion A2:

Retirar el objeto en el aprendizaje del punto de conmutacion A2 fuera del rango de deteccion o cubrir la superficie activo del
sensor con la mano. El LED rojo parpadea entonces constante.

Se reserva el derecho a realizar cambios oportunos que supongan mejoras técnicas. Copyright Pepperl+Fuchs, Printed in Germany
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IAprendizaje de los puntos de conmutacion

¥ 0.

Disposicién de
verde (gn)

rojo (rd)
amarillo (y¢

LEDs

Punto de conmutacion 1

>2s

IColocar el objetivo en f
) ‘;\X\m‘ Objeto detectado

posicién/distancia de-
lseada.

Presionar la tecla A1
>2s

(Cierre temporal)

objeto no detecta-
do

Corregir la posicién
del objeto o la aline-
acion del sensor
hasta detectar el ob-
jeto.

IConfirmar cuando de- *
B — WODE =——y
tecta el objeto.

Almacenaje del va-
lor de la distancia

YR (ye) del objeto.
Punto de conmutacién 2
objeto no detecta-
>2s ¢ do
(Colocar el objetivo en \ v
posicién/distancia de- —— 1d)
lseada..
Presionar la tecla A2
b2s (ve) Corregir la posicion
(Crerre tempora) acion del sonsor
hasta detectar el ob-
jeto.
Confirmar cuando de- — ﬁ%icgngf;:ii‘;a'
tecta el objeto .
‘;\g\“‘ (ve) del objeto..

ly mantiene los ultimos valores almacenados.

Si el modo de aprendizaje no se confirma en 5 min., el sensor vuelve a su funcionamiento normal

Ajuste de sensibilidad para la supresion de perturbaciones
Retirar el objetivo propio del rango de deteccion

Se reserva el derecho a realizar cambios oportunos que supongan mejoras técnicas.
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Mantener presionada la tecla A1
y A2 durante la conmutacion de
la tension de alimentacion

Breve presion de la tecla A1

Breve presion de la tecla A2

Breve presion de ambas teclas
AlyA2

¢ Qué es un objeto perturbador ?
* tiene menor distancia al sensor que al propio objeto

* no debe cubrir por completo el propio objeto

* debe tener menos amplitud de la sefial de perturbacion que la amplitud de la sefial util.

* el objeto perturbador sélo puede situarse en el borde del I6bulo de sonido y no en el centro.

El sensor entra en el modo operativo de ajuste de sensibili-
dad.

La sensibilidad del sensor puede ajustarse en una resolucion
de 24 pasos.

Paso 1 = sensibilidad elevada

Paso 24 = poca sensibilidad

Ajuste de fabrica: Paso 1

Se aumenta la sensibilidad. Los LEDs sefalizan el estado del
sensor.

¢ rojo intermitente: ningun objeto perturbador detectado

¢ amarillo intermitente: objeto perturbador detectado

¢ rojo encendido permanente: Se ha alcanzado el limite de ajuste
superior.

Se disminuye la sensibilidad. Los LEDs sefalizan el estado
del sensor.

¢ rojo intermitente: ningun objeto perturbador detectado

¢ amarillo intermitente: objeto perturbador detectado

* rojo encendido permanente: Se ha alcanzado el limite de ajuste
inferior.

Abandono del ajuste de sensibilidad. El ajuste de sensibili-
dad del sensor se almacena.

Si no se abandona el modo operativo de ajuste de sensibili-
dad de esta forma, el sensor termina automaticamente este
modo operativo después de 5 minutos y se mantiene el
ultimo valor de sensibilidad.

Lébulo de sonido

centro del Iébulo
de sonido

Mantener presionadas
lambas teclas y con-
mutar la tensién de tra-
bajo

IAhora es activo el
modo de supresion de
perturbaciones

— \ooE —
W
TEACH W

Disposicién de LEDs - objeto
objeto a excluir  objeto a excluir

Supresion de perturbaciones ve_rde (gn) suprimible no suprimible

rojo (rd)

amarillo (y:

Valor umbral para la
Retirar el objeto del supresioén de objeto a excluir
rango de deteccion. A objeto real
IApagar la tensién de objeto pertur-
trabajo bador ’ I T T
detectado o

24 pasos

objeto a excluir

Valor umbral después de
ajuste de objeto a excluir

Ajustar el valor umbral

IAtencion:

Sélo breve presién de
teclas. Al alcanzar el
tope final se enciendo
lel LED rojo permanen-
te

o
v v
Y— WODE ——y
L S,
TEACHW

IA1: mas sensible
IA2: menos sensible

Valor umbral Min/Max
0. K.

objeto pertur-
bador
detectado

(rd)

Breve presion de am-
bas teclas

{ |

— \ooE —
W
TEACH W

IAbandonar el modo objeto de perturbacion, al-
macenar el valor umbral.

IComprobar la deteccién del objeto

Si no se confirma el modo objeto de perturbacién en 5 min., el sensor vuelve a su funcionamiento
normal y mantiene los ultimos valores almacenados.

Sincronizacion

Para la supresion de influencia mutua el sensor dispone de una conexién de sincronizacion. Si esta sin conmutacion, el sensor
trabaja con un impulso producido internamente. Una sincronizacion de varios sensores puede conseguirse de la manera si-

guiente:

Se reserva el derecho a realizar cambios oportunos que supongan mejoras técnicas.
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Sincronizacion ajena:

Se puede sincronizar el sensor mediante la colocacién de una tension cuadrada exterior. Un impulso de sincronizacion en la
entrada de sincronizacion lleva a la realizacién de un ciclo de medicion. La anchura del impulso debe ser mayor de 100 ps. El
ciclo de medicion se arranca con el flanco siguiente.Un nivel bajo> 1 s o0 una entrada de sincronizacion abierta conduce al fun-
cionamiento normal del sensor. Un nivel elevado en la entrada de sincronizacion desactiva el sensor.

Dos modos operativos son posibles
J Varios sensores se controlan con la misma sefal de sincronizacién. Los sensores funcionan con sincronismo.
U Los impulsos de sincronizacién se llevan ciclicamente sélo a un sensor. Los sensores trabajan en modo multiplexador.

Autosincronizacion:

Las conexiones de sincronizacion de hasta 5 sensores con posibilidad de autosincronizacién se conectan entre si. Estos sen-
sores funcionan después de conectar la tension de alimentacion en modo multiplexador. El retardo de respuesta aumenta la
cantidad correspondiente de la cantidad de sensores a sincronizar.Durante el aprendizaje no puede sincronizarse y viceversa.
Para el aprendizaje de puntos de conmutacion los sensores deben funcionar sin sincronizacion.

Nota

Si no se usa la sincronizacion, debe conectarse la entrada de sincronizacion con masa (0V) o el sensor con un cable de co-
nexion V1 (4 polos).
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