Sensor ultrasonico

UB500-30GM-E0-V15

Caracteristicas

¢ Salida de conmutacién

* 5 funciones de salida diversas, ajustab-

les

e Entrada aprendizaje

¢ Posibilidades de sincronizacion
¢ Posibilidades de desactivacion

Conexion eléctrica
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Se reserva el derecho a realizar cambios oportunos que supongan mejoras técnicas.

Dimensiones

Datos técnicos

Generalidades

Rango de deteccion
Zona ciega

Estandar

Frecuencia del transductor
Retardo de respuesta
Displays/Elementos de
manejo

LED verde

LED amarillo

LED rojo

Datos eléctricos
Tensidén de trabajo
Corriente en vacio |y
Entrada

Modo de entrada

Duracién del impulso

Frecuencia de sincronizacion
Funcién fase de sincronismo
Funcién multiplexadora

Salida

Tipo de salida

Reproducibilidad

Corriente nominal de trabajo I

Caida de tension Uy

Frecuencia de conmutacion f

Histéresis de distancia H

Influencia de la temperatura

Conforme con estandar

Estandar

Condiciones ambientales

Temperatura ambiente

Temperatura de almacenaje

Datos mecanicos

Tipo de proteccion

Conexién

Material
Carcasa
Transductor

Masa

M30x1,5
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LED

60 ... 500 mm
0...60 mm

100 mm x 100 mm
aprox. 380 kHz
aprox. 38 ms

"power-on", funcién aprendizaje objeto detectado

C€

indicacion estado de conmut., funcién aprendizaje ningun objeto detectado

"perturbacion”, objeto inseguro

20 ...30 V CC, rizado 10 %gg
<60 mA

1 entrada aprendizaje,

distancia conmut. 1: -Ug ... (-Ug +2 V), distancia conmut. 2: (+Ug -2 V) ... +Ug 1

entrada sincronismo

Nivel 0: -Ug ... (-Ug + 1 V), Nivel 1: (-Ug + 5 V) ... +Ug
impedancia entrada 27 kOhm

impulso de sincronizacién: > 100 us

pausa impulso de sincronizacién: > 100 us

<150 Hz
<150/n Hz , n = cantidad de Sensores

1 salida de conmutacién EO/E1, npn, N.A./N.C. parametrizable
<1 %

200 mA a prueba de cortocircuito/sobrecarga

<3V

méx. 13 Hz

<1 % de la distancia de conmut. ajustada

0,17 % /K

EN 60947-5-2

-25...70°C (248 ... 343 K)
-40 ... 85 °C (233 ... 358 K)

P65
Conector macho V15 (M12 x 1), 5 polos

Laton, niquelado, piezas de plastico PBT
resina Epoxy/Mezcla de esferas de vidrio; espuma Poliuretano
1459
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Notas

Principio de funcionamiento:

Sincronizacion

Para la supresion de la influencia mutua el sensor dispone de una entrada de sin-
cronizacion. Si la entrada no esta conmutada, el sensor opera con pulsos de reloj
producidos internamente. El sensor puede sincronizarse suministrando una sefal
cuadrada. Un flanco descendente conduce al paro de un ultrasonido. Un nivel bajo
>1 s 0 una entrada de sincronizacién abierta lleva al modo normal del sensor. Un
nivel alto > 1s lleva a la funcién Standby del sensor (Display LED verde).

Existen diferentes funciones:

1. Dos (0 hasta 5) sensores pueden sincronizarse conectandose entre si las entradas de
sincronizacion. En este caso, los sensores emiten impulsos ultrasénicos alternos.

2. Varios sensores son sincronizados con la misma sefial. Los sensores funcionan en
modo sincrono.

3. Los impulsos de sincronizacion se envian ciclicamente a cada sensor. Los sensores tra-
bajan en modo multiplex.

Al sincronizar el sensor aumenta el tiempo de respuesta, ya que el tiempo del ciclo
de medicion aumenta por la sincronizacion.

Nota:

Si no se utiliza la sincronizacién debe colocarse la entrada de sincronizacién a
masa (0V) o el sensor debe operar con un cable de conexion V1 (4 polos).

Ajuste de los puntos de conmutacién

Los sensores ultrasoénicos tienen una salida de conmutacién con dos limites de
conmutacidon memorizables. Estos se ajustan mediante la colocacion de la tension
de alimentacion -UB o +UB en la entrada teach-in. La tension de alimentacion debe
estar como minimo 1 seg. en la entrada teach-in. Durante el proceso teach-in los
LEDs indican si el sensor ha detectado el objeto. Se realiza el teach-in con -UB
para el punto de conmutacion A1y con +UB para A2.

Pueden ajustarse cinco funciones diferentes de salida:

Funcionamiento |Proceso Teach-in

- Colocar el objeto al punto de conmutacion cercano
- Punto de conmutacion A1 teach-in con -UB

- Colocar objeto al punto de conmutacién lejano

- Punto de conmutacion A2 teach-in con +UB

Funcién de ven-
tana,
Funciéon N.A.

- Colocar el objeto al punto de conmutacion cercano
- Punto de conmutacion A2 teach-in con +UB

- Colocar objeto al punto de conmutacién lejano

- Punto de conmutacion A1 teach-in con -UB

Funcién de ven-
tana,
Funciéon N.C.

- Colocar el objeto al punto de conmutacion cercano

- Punto de conmutacion A2 teach-in con +UB

- Cubrir el sensor o retirar todos los objetos del rango de deteccion
- Punto de conmutacion A1 teach-in con -UB

1 punto de con-
mutacion,
Funcion N.A.

- Colocar el objeto al punto de conmutacion cercano

- Punto de conmutacion A1 teach-in con -UB

- Cubrir el sensor o retirar todos los objetos del rango de deteccion
- Punto de conmutacion A2 teach-in con +UB

1 punto de con-
mutacion,
Funcién N.C.

- Cubrir el sensor o retirar todos los objetos del rango de deteccién
- Punto de conmutacion A1 teach-in con -UB
- Punto de conmutacién A2 teach-in con +UB

Deteccion de la
presencia del
objeto

Se reserva el derecho a realizar cambios oportunos que supongan mejoras técnicas.

Referencia de pedido

UB500-30GM-E0-V15

Curvas caracteristicas y
informacion adicional

Curvas de respuesta caracteristicas

Angulo [ grados ]
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Distancia [ m ]

Curva 1: placa plana 100 mm x 100 mm
Curva 2: barra redonda, @ 25 mm

Programacion de la salida de conmutacién

1. Modo ventana, funcién de NA

Al < A2: I—l Distancia al objeto
P ————
A1l A2

2. Modo ventana, funciéon de NC

A2 < At: _I—I—

A2 Al

3. uno punto de conmutacion, funcién de NA

Al -> co: _I

A2

4. uno punto de conmutacién, funcién de NC

A2 -> oo: I

A1l

5. A1 -> o0, A2 -> oo: Deteccion de presencia de objeto
Objeto reconocido: salida de conmutacién cerrada
Objeto no reconocido: salida de conmutacién abierta

Ventana-LED

Dual-LED LED
verde/rojo amarillo

Sal. conmutacion
"Power on"/Fallo
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Sensor ultrasonico UB500-30GM-E0-V15

Preajuste de puntos de conmutacion: A1 = Zona cercana, A2 = Distancia nominal

Indicadores en funcion del estado de | LED verde LED rojo LED amarillo

operacion

Teach-in Punto de conmutacion

Objeto detectado parpadea off off

Ningun objeto detectado parpadea off on

Objeto inseguro (teach-in no valido) off parpadea off

Funcién normal on off Estado de con-
mutacion

Perturbacion (p.ej. aire comprimido) off parpadea ultimo estado
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