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1.1
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Allgemeines

Zum Programm "RODsoft"

Das vorliegende Programm dient der Konfiguration des rotoScan ROD4 (ber einen PC.

Die vorliegende Version 1.16 der ROD4 Konfigurations-Software wurde fir Microsoft®
Windows 95/98/NT/2000/XP/Vista erstellt und erlaubt die Konfiguration aller ROD4 Typen-
Generationen ROD4-3..., ROD4-2... und ROD4/ROD4-0....

Hinweis!

Dieses Handbuch beschreibt die Softwareversion 1.16 in Verbindung mit der neuesten Ge-
réte-Generation ROD4-3....Vorgdngerprodukte (ROD4 und ROD4-2...) lassen sich eben-
falls mit RODsoft V1.16 konfigurieren. In diesem Fall werden nicht unterstitzte Parameter
in der Bedienoberfldche nicht angezeigt, und die Vorgdngerprodukte verwenden nur die be-
reits zum damaligen Zeitpunkt existierenden Funktionen und Konfigurationswerte.

Sie haben mit dieser Software die Mdglichkeit, die vom ROD4-3... abgetastete Messkontur
mitzuverfolgen und eventuelle Objekterkennungen in den Erkennungsfeldern zu visuali-
sieren. Die Erkennungsfelder kénnen mit dem Programm erstellt und der Umgebung ange-
passt werden.

Uber eine einfach zu bedienende Softwareoberflache kann der ROD4-3... fir die unter-
schiedlichsten Einsatzgebiete parametriert werden.

Zuséatzliche Diagnose- und Service-Funktionen runden die Software ab.

Zeichenerklarung

Nachfolgend finden Sie die Erklarung der in dieser Beschreibung verwendeten Symbole.

Achtung!

Dieses Symbol steht vor Textstellen, die unbedingt zu beachten sind. Nichtbeachtung fihrt
zu Verletzungen von Personen oder zu Sachbeschédigungen.

Hinweis!
Dieses Symbol kennzeichnet Textstellen, die wichtige Informationen enthalten.

Kontaktadresse

Leuze electronic GmbH + Co. KG
In der Braike 1

D- 73277 Owen/Teck

Telefon: +49 (0) 7021 573 0

Fax: +49 (0) 7021 573 199
www.leuze.de

RODsoft Leuze electronic
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Installation von Hardware und Software

Hardware

Anschluss des rotoScan ROD4-3...

Zur Konfiguration des Sensors ist das Steuerkabel (X1) mit der Stromversorgung (Sicher-
heitstrafo 24V, 2,5A, Sicherung 1,25A mitteltrdge) sowie das Schnittstellenkabel (X2) mit
dem PC oder Notebook zu verbinden. Bitte kontrollieren Sie vor Inbetriebnahme des
Systems die Steckerbelegungen, die Verschaltungen, die Versorgungsspannung und die
Absicherung. Trotz des robusten Aufbaus und der Ausstattung des Sensors mit verschie-
denen sensorinternen SicherungsmaBnahmen kénnen etwaige Schaden bei Fehlbeschal-
tungen nicht ausgeschlossen werden.

Hinweis!

Der Anschluss des ROD4-3... wird hier nur kurz beschrieben. Ndhere Informationen finden
Sie in der Technischen Beschreibung "Flachendeckender Distanzsensor rotoScan ROD4-
3.."

a) Verbindung nur zur Parametrierung
b) Blindstecker
c) Stecker X1 (15-polig, SUB-D)
d) Stecker X2 (9-polig, SUB-D)

Bild 2.1:  Anschluss des rotoScan ROD4-3...

Leuze electronic RODsoft 5
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& Leuze electronic

2.1.2

Schnittstellenbelegung X1 und X2

Schnittstellen des rotoScan ROD4-3...

Anschluss Steckverbinder Signale
¢ Energieversorgung
¢ Schaltausgédnge/Alarmausgang
X1 SUB-D 15-polig ¢ Eingange zur Feldpaar-Umschaltung
* Eingang Restart/Reset
¢ Konfigurationsstecker
Schnittstelle rotoScan ROD4-3... <—> PC
¢ Parameterkonfiguration
X2 SUB-D 9-polig ¢ Erkennungsfelddefinition
* Messdatenubertragung
* Diagnose
Tabelle 2.1:  Schnittstellen X1 und X2
6 RODsoft Leuze electronic
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Belegung des Steckers fiir den Anschluss X1

PIN

Signal

Beschreibung

Aderfarbe
KB-RODA4-...

N oW O N

-

GND

Masse der Versorgungsspannung

schwarz

Restart

sicherer Eingang "Wiederan-
laufsperre”, Rlcksetzen des Sensors
und Anschluss des Wiederanlauftas-
ters

blau

uB

Versorgungsspannung +24VDC

rot

FPS1

Umschaltung Erkennungsfeldpaare

orange

ALARM1

Ausgang bei Objekterkennung im
Erkennungsfeld fern und fir Warnmel-
dungen wie "Fenster leicht ver-
schmutzt" oder "Fenster stark
verschmutzt" (parametrierbar).
4-Felder-Modus: Ausgang bei
Objekterkennung im

Erkennungsfeld_f 1

gelb

FPS2

Umschaltung Erkennungsfeldpaare

grun

FPS3

Umschaltung Erkennungsfeldpaare

violett

FPS4

Umschaltung Erkennungsfeldpaare

grau

©l o N

NC

nicht belegen!

-
o

NC

nicht belegen!

1"

Fn1

Halbleiterausgang, Abschaltung bei
Objekterkennung im Erkennungsfeld
nah, Kanal 1.

4-Felder-Modus: Ausgang bei
Objekterkennung im
Erkennungsfeld_n 1

weil3

12

Fn2

Halbleiterausgang, Abschaltung bei
Objekterkennung im Erkennungsfeld
nah, Kanal 2.

4-Felder-Modus: Ausgang bei
Objekterkennung im
Erkennungsfeld_n 2

weil/schwarz

13

NC

nicht belegen!

14

NC

nicht belegen!

weil3/braun

15

ALARM2

Warn- und Stdérausgang.
4-Felder-Modus: Ausgang bei
Objekterkennung im
Erkennungsfeld_f 2

braun

Leuze electronic

RODsoft
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Tabelle 2.2: SUB-D15-Steckerbelegung fir die Schnittstelle X1

2.1.4 Belegung des Steckers fiir Anschluss X2 (RS 232)

PIN| Signal |Beschreibung
1 NC nicht belegen!
2 TxD Datenkommunikation, Senden
3 RxD Datenkommunikation, Empfangen
! 6 4 NC nicht belegen!
2 7 5 GND/  |Masse/Abschirmung (ausschlieBlich auf der
3 s Schirm  |Schaltschrankseite mit PE verbinden)
4
5 ° 6 RS 282 23322: :§ égﬁﬁtitiﬁihs 232: nicht belegen!
7 NC nicht belegen!
8 NC nicht belegen!
9 | Reserviert |reserviert fur Priifzwecke, keine Beschaltung

Tabelle 2.3:  SUB-D 9-polig — Steckerbelegung fiir Anschluss X2 als RS 232-Port

2.1.5 Belegung des Steckers fiir Anschluss X2 (RS 422)

Hinweis!

O
ﬂ Wollen Sie mit einer RS 422-Schnittstelle arbeiten, missen Sie den PIN 6 mit dem PIN 5
(GND) durch eine Briicke verbinden.

PIN| Signal |Beschreibung
1 TxD+
RS 422 Sendedaten
2 TxD-
! 3 RxD-
2 RS 422 Empfangsdaten
4 RxD+
3
5 GND/  |Masse/Abschirmung (ausschlieBlich auf der
4 Schirm  |Schaltschrankseite mit PE verbinden)
° 6 | Rsapp |Auswahl RS 232/RS 422,
Auswahl als Schnittstelle RS 422: Briicke auf PIN 5!
7 NC nicht belegen!
Verbindung 8 NC nicht belegen!
PIN5zu PIN 6 i . . . .
9 | Reserviert |reserviert flr Prifzwecke, keine Beschaltung

Tabelle 2.4: SUB-D 9-polig — Steckerbelegung fiir Anschluss X2 als RS 422-Port

8 RODsoft Leuze electronic
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2.2 Software

2.21 Systemanforderungen

U Pentium®- oder schnellerer Intel®-Prozessor (bzw. kompatible Modelle, z. B. AMD®)
* Mindestens 16 MB Arbeitsspeicher (RAM)

* CD-Laufwerk

* Festplatte mit mindestens 30 MB freiem Speicherplatz.

* Freie Schnittstelle RS 232 (seriell) oder alternativ RS 422

+ Microsoft® Windows 95/98/NT/2000/XP/Vista

2.2.2 Installation

Fur die Installation der Konfigurations-Software RODsoft bendtigen Sie die mitgelieferte
Installations-CDROM. Alternativ dazu steht die Konfigurations-Software RODsoft im
Internet unter http://www.leuze.de zum Download bereit.

Mit dem Setup-Programm Setup.exe wird eine selbsterklarende Installationsroutine
gestartet. Nach der Installation ist das Programm fiir den ersten Start vorbereitet.

Leuze electronic RODsoft 9
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3.2

Erste Schritte

Allgemeine Hinweise

Achtung!

Stellen Sie sicher, dass die Stecker fir die Schnittstellen X1 und X2 richtig konfektioniert und
alle Kabel korrekt angeschlossen sind. Durch eine falsche Beschaltung der X1-Schnittstelle
des rotoScan ROD4-3... kann es zu schweren, teilweise irreparablen Gerétestérungen
kommen. Ist der Stecker fir die X2-Schnittstelle falsch beschaltet, kbnnen entweder keine
oder fehlerhafte Konfigurationsdaten (ibertragen werden.

Lesen Sie unbedingt auch das Dokument "Fldchendeckender Distanzsensor rotoScan
ROD4-xx - Technische Beschreibung". Es enthélt wichtige Informationen zum Arbeiten mit
der Software RODsoft.

Hinweis!

Schalten Sie vor dem Start der ROD4-3... Konfigurations-Software die Stromversorgung
des RODA4-3... ein, da ansonsten keine Daten von dem Geradt empfangen werden kénnen.
Sie haben aber auch ohne dass der ROD4-3... an den PC angeschlossen ist, die Méglich-
keit Parameter im Offline-Modus zu definieren und diese auf der Festplatte zu speichern
bzw. bereits gespeicherte Daten auszuwerten.

Start des Programms

Waéhlen Sie zum Start der RODsoft Konfigurations-Software im Men( Start —» Programme
— Leuze electronic - RODsoft den Eintrag RODsoft.

Konfigurationsdaten vom ROD4-3... holen

Nach dem Start nimmt Ihr Computer, unterstitzt durch das Programm, mit dem rotoScan
ROD4-3... Verbindung auf und Gbertragt die aktuellen Konfigurationsdaten vom RODA4-3...
zum Programm.

Waéhrend dieses Vorgangs erscheint auf dem Bildschirm folgendes Fenster:

Die Konfigurationsdaten werden wom Sensor geladen.

0% ANNNNNNENENEN 100%

Bild 3.1:  Ubertragung der aktuellen Konfigurationsdaten

10
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o
1l

Hinweis!
Verlduft dieser Vorgang nicht erfolgreich, ist das Gerat nicht betriebsbereit bzw. das Verbin-
dungskabel ist falsch angeschlossen.

Beim Start der Software ohne angeschlossenen ROD4-3... kénnen Sie auch offline eine
Konfiguration erstellen und als Datei abspeichern. Wéhlen Sie dazu die Berechtigungse-
bene "Autorisierter Kunde [AK]" (Passwort: ROD4LE) und bearbeiten Sie die Konfigurati-
onsdaten mit dem Assistenten.

Berechtigungsebene festlegen

Im nachsten Schritt werden Sie vom Programm aufgefordert, Ihren Berechtigungsstatus
durch Auswabhl einer Berechtigungsebene und der Eingabe eines fir diese Ebene festge-
legten Passworts auszuweisen.

Berechtigpungsebene andern &l

Eerechtigung

[8]:4 Abkbrechen

Bild 3.2:  Berechtigungsebene &ndern

Far die Standard-Einstellung der Berechtigungsebene "Bediener"" benétigen Sie kein Pass-

wort.

Als Bediener kdnnen Sie Messwerte anzeigen lassen. Konfigurationsparameter und Erken-
nungsfelder lassen sich nicht verandern (siehe Kapitel 4.5).

ROD4-3... Statusinformationen

Wourde lhre Zugangsberechtigung bestétigt, werden die Statusinformationen des ROD4-3...
eingelesen und in einem Fenster angezeigt.

Ermitteln der Statusinfarmationen waom Sensar.

0% HNNNNNNEEEN 100%

Bild 3.3:  Einlesen der Statusinformationen

Leuze electronic RODsoft 11
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¥} Sensor-Statusinformationen
Sensor-Mame | 'ert | A
SensarMame
Beschreibung
Seriennummer 070400018
Firrmware-Yersion PAversion 56 E
Erkennungsfeld-Zuschlagwerte Z5k 0.3499mm: 83mm  3500..4000mm: 100mm
“oreinstellungen Freiwdhlbare Voreinstellungen  { Auflisung: 70 mrm
Anlaufverzogerung nach ErkF-Freigabe 1*40 ms (40 ms)
Ansprechzeit der Erkennungsfelder nah 1*40 ms (40 ms)
Ansprechzeit der Erkennungsfelder ferm 1#40 s (40 ms)
Messung Startsegment 05047
Messung Stopsegment 528 (185.047
Anlaufierhalten Automatischer Anlauf
Staubunterdrickung alktiviart
Priifsumme 24887
Datum der letzten Speicherung 00:0001.07.1900
Etlaubte Erkennungsfeld-Umschaltungen ErkF-Paar 1 Beim Start erlaubt- Umschahtung edaubtzu: 2,3, 4
Erlaubte Erkennungsfeld-Umschaltungen ErkF-Paar 2 Beim Start erlaubt - Umschaltung erlaubt zu: 1. 3, 4
Erlaubte Erkennungsteld-Umschaltungen ErkF-Paar 3 Beim Start erlaubt- Umschaltung edaubtzu: 1. 2. 4
Etlaubte Erkennungsfeld-Umschaltungen ErkF-Paar 4 Beim Start erlaubt- Umschalung edaubtzu: 1,2, 3
Erlaubte Erkennungsfeld-Umschaltungen ErkF-Paar &
Erlaubte Erkennungsteld-Umschaltungen ErkF-Paar b
Etlaubite Erkennungsteld-Umschaltungen ErkF-Paar 7
Daturn der letzten Speicherung ErkF_n 1 00:0001.01.1800
Daturn der leteten Speicherung ErkF_f1 00:0001.01.1900 v

Bild 3.4:

ROD4-3... Statusinformationen
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Oberfldche des Programms

Wenn Sie das Fenster mit den Sensor-Statusinformationen schlieBBen, erscheint die Bedi-
enoberflache der Konfigurations-Software im Vordergrund:

' RODsoft

Datei Ansicht Einstellungen  Konfiguration  Erkennungsfelder  Systemdaten  Sicherheit  Hife

Anzeigs der Messkantur Konfiguation 22 Defirition der Erkennungsfeldzr

Systemdaten

T s A3

00d-
8000 -7.000 -BO000 -5.000 -4.000

-1.000 0000 1.000 2000 3000 4000

Einheiten in Meter

3000 -2.000

5.000

6.000

7.000

e LT
S
W

4 Grafischer Arbeitsbereich
5 Statuszeile

Im Sensorakt, ErkF-Paare: 1 2 Zeigerpasition bezogen auf den Sensor-Mittelpunkt: A
Ausgemahite EreF-Paare: 1 Position % 5] Winkel Radius |
Datenquelle; Datei | Endposition: bad ) Winkel Fadius ‘ hd
|ROD4 Verbindung  |[ROD4 > Messbetiieb ||PC -» Messwertdarstellung 5? [Bediener [Be] _I
1 Menuzeile
2 Register der 4 Arbeitsbereiche:
* Anzeige der Messkontur (aktiv = gelb)
 Konfiguration
» Definition der Erkennungsfelder
¢ Systemdaten
3 Registerabhéngige Funktions-Buttons

Bild 3.5:

Bedienoberflache RODsoft

Leuze electronic

RODsoft
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3.3

Vorgehensweise / Arbeitsbereiche

Mit RODsoft kénnen Sie sowohl online (mit angeschlossenem Sensor) als auch offline
(ohne angeschlossenen Sensor) arbeiten. Ein Wechsel des Arbeitsbereichs erfolgt einfach
durch Klicken auf das entsprechende Register. Das aktive Register wird gelb dargestellt.

Typische Vorgehensweise

* Sensor anschlieBen und Programm starten. Die aktuellen Konfigurationsdaten wer-
den vom Sensor geladen.

* Berechtigungsebene Autorisierter Kunde (AK) wahlen (Passwort: ROD4LE).
Die Statusinformationen werden vom Sensor geladen.

» Konfiguration des Sensors bearbeiten und Erkennungsfelder definieren.

* Neue Konfiguration in den Sensor ibertragen und zur Datensicherung als Datei spei-
chern.

* Neue Konfiguration im Messbetrieb testen.

Register "Anzeige der Messkontur"

Der Messbetrieb wird aktiviert, die Umgebung wird gescannt und die Konturen der im Mess-
bereich liegenden Objekte werden gelb angezeigt. Die aktuellen Erkennungsfelder werden
dabei in rot (Erkennungsfeld nah) bzw. griin (Erkennungsfeld fern) dargestellt.

Register "Konfiguration"

Hier stehen alle zur Konfiguration und Parametrierung des Sensors benétigten Funktionen
zur Verfugung. Eine Bearbeitung der Sensor-Konfiguration ist mit Hilfe des Konfigurations-
Assistenten oder direkt in der Parameterbaumstruktur mdéglich. Die Konfigurationsdaten
lassen sich vom Sensor oder von Datei laden und im Sensor oder als Datei speichern.

Zu Dokumentationszwecken kann die aktuelle Konfiguration gedruckt oder als Text-Datei
gespeichert werden. Der Sensor kann in diesem Arbeitsbereich auf Standard-Konfigurati-
onswerte (Werkseinstellung) zuriickgesetzt werden.

Register "Definition der Erkennungsfelder"

Dieser Arbeitsbereich erlaubt die applikationsspezifische Definition von bis zu 7 Erken-
nungsfeldpaaren. Die Erkennungsfelder kdnnen eingelernt, grafisch interaktiv mit der Maus
erstellt oder numerisch eingegeben werden. Bereits definierte Erkennungsfelder lassen sich
segmentweise dndern, ausblenden oder bzgl. der Grenzen einschrénken.

Durch Definition einer Referenzkontur wird nicht nur das aktive Erkennungsfeld nah uber-
wacht, sondern es werden auch die genauen Messwerte mit der Referenzkontur verglichen.
Erkennungsfelder kénnen geldscht, im Sensor oder als Datei gespeichert und ausgedruckt
werden.

Register "Systemdaten"

Dieser Arbeitsbereich dient vornehmlich zur Geréateidentifikation und Diagnose. Vom
Sensor lassen sich Statusinformationen und Diagnosedaten laden. Es kann eine Service-
datei erstellt werden, die alle Informationen fiir eine Diagnose des Sensors enthélt.
Zusatzlich kann hier die Frontscheibe (z.B. nach einem Austausch) eingemessen werden
und der Sensor kann zuriickgesetzt werden (Reset).

RODsoft Leuze electronic
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Beschreibung der Oberflache

Grafischer Arbeitsbereich / Erkennungsfelder

Die eigentliche grafische Arbeitsflache des Programms setzt sich aus unterschiedlichen
Komponenten zusammen und dient hauptsachlich dem Ablesen der Messwerte bzw. dem
Definieren der Erkennungsfelder.

nicht aktive Erkennungsfelder (grau)

I

I
e .
]

E

I I N 1

L

I
N
—_—
1 ]
i
NN
|
|
|
-
N =
-

=]
~

Lineale Messwertanzeige
(gelb)

aktives Erkennungsfeld aktives Erkennungsfeld

nah (rot) fern (grin)
Bild 4.1:  Objekte auf der Arbeitsflache

Lineale

Als Maf3einheit flr die Lineale wird "Meter" verwendet. Wenn Sie zoomen, verandern sich
die Unterteilungen entsprechend der jeweiligen ZOOM-Stufe.
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Messwertanzeige

Im Register "Anzeige der Messkontur" kdnnen Sie die aktuellen Messwerte des Sensors als
gelbe Kurve sehen. Der Laser des Geréates tastet die Umgebung mit einer Scanrate von
25Hz ab. Kommt ein Objekt in den Scanbereich, wird es daher spatestens nach 40ms vom
Laser erfasst. In der Anzeige wird das Objekt simultan zur Lasererfassung dargestellt.

Hinweis!

Die Darstellung der Messwerte auf dem Bildschirm entspricht der Ausrichtung des ROD4-
3.... Dringt ein Objekt z. B. in Blickrichtung des ROD4-3... von rechts in den Scanbereich
ein, veréndert sich die Messlinie rechts.

Sie kénnen den grafischen Arbeitsbereich aber auch um 180 ° drehen.

In den Betriebsmodi "Konfiguration" und "Systemdaten" wird die letzte Messkontur, die vor
dem Umschalten in den jeweiligen Betriebsmodus gemessen wurde, eingefroren.

Erkennungsfelder / Erkennungsfeldpaare

Acht umschaltbare Erkennungsfeldpaare (7 konfigurierbare + 1 fest definiertes) ermogli-
chen eine optimale Anpassung an die Applikationen. Unter einem Erkennungsfeldpaar wird
dabei die Kombination aus je einem Erkennungsfeld nah und fern verstanden. In der Konfi-
gurationssoftware RODsoft werden folgende Bezeichnungen verwendet:
Erkennungsfeldpaar x besteht aus Erkennungsfeld_n x (nah) und Erkennungsfeld_f x
(fern).

Die Erkennungsfelder nah und fern besitzen in der Konfigurationssoftware RODsoft eine
unterschiedliche Farbdarstellung: nah = rot, fern = griin.

Die Erkennungsfeldpaare 1...7 kénnen anwenderseitig frei definiert werden. Das
Erkennungsfeldpaar 8 ist fest definiert. Sowohl das Erkennungsfeld_n 8 als auch das
Erkennungsfeld_f 8 sind hier auf Null gesetzt. Das bedeutet, dass bei einer Aktivierung von
Erkennungsfeldpaar 8 keine Bereichsiiberwachung stattfindet, und die entsprechenden
Ausgénge eingeschaltet werden.

Die Erkennungsfelder nah (1 ... 7) kénnen bis zu einem Radius von max. 30m, die Erken-
nungsfelder fern (1 ... 7) bis zu einem Radius von max. 50m definiert werden.

Umschalten zwischen Erkennungsfeldpaaren

Achtung!

Je nachdem, welche Erkennungsfeldpaare parametriert werden, kénnen 1 oder 2 Er-
kennungsfeldpaare gleichzeitig aktiv sein und gleichzeitig iiberwacht werden!

Nur die Erkennungsfeldpaare 1 bis 4 werden parametriert

Werden in der Konfigurationssoftware RODsoft nur die Erkennungsfeldpaare 1 bis 4 para-
metriert, d.h. es darf nur mit Feldpaar 1 bis 4 gestartet werden und es darf nur zwischen
Feldpaar 1 bis 4 umgeschaltet werden, kénnen max. 2 Erkennungsfeldpaare gleichzeitig
aktiv sein und tUberwacht werden.

RODsoft Leuze electronic
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Giiltige Auswahl der Erkennungsteldpaare (ErkF-F) beim Sensor-Start

INERERCE GG
x % % Es dar gestartetwerden mit EtkF-P1, ErkF-F2, ErkF-P3, ErkF-P4

Erlaubte Erkennungsfeld-Umschaltungen

ZU

12 3laflelz]s

1T - x x x Es darf geschaltet werden von ErkF-F1 zu ErkF-P2, ErkF-F3, ErkF-FP4
von Zx - X Es darf geschaltet werden van ErkF-F2 zu ErkF-F1. ErkF-F3. ErkF-F4

3_)( x - % Es darf geschaltet werden von ErkF-F3 zu ErkF-F1, ErkF-P2, ErkF-F4

4 % x &- Es darf geschaltet werden von ErkF-P4 zu ErkF-F1, ErkF-P2, ErkF-P3

5 B Keine Umschaltung zu anderen Erkennungsfeldpaaren zulassig.

E - Keine Umschaltung zu anderen Erkennungsfeldpaaren zulgssig.

7 - Keine Umschaltung zu anderen Erkennungsfeldpaaren zulgssig.

Bild 4.2:  Parametrierung nur von Erkennungsfeldpaar 1 bis 4

Zwischen den Erkennungsfeldpaaren kann mittels der vier Steuereingdnge FPS1 .
umgeschaltet werden. Die folgende Tabelle zeigt die zulédssigen Ansteuerungen.

.. FPS4

Steuereingan
FPS1 | FPS2 Fis:? FPS4 Bedeutung

1] 0 0 0 Erkennungsfeldpaar 1 ist aktiv

1 0 1] 0 Erkennungsfeldpaar 1 ist aktiv

0 1 0 0 Erkennungsfeldpaar 2 ist aktiv

1 1 0 0 Erkennungsfeldpaare 1 und 2 sind aktiv
1] 1] 1 0 Erkennungsfeldpaar 3 ist aktiv

1 0 1 0 Erkennungsfeldpaare 1 und 3 sind aktiv
0 1 1 0 Erkennungsfeldpaare 2 und 3 sind aktiv
1 1 1 0 nicht erlaubt

1] 0 1] 1 Erkennungsfeldpaar 4 ist aktiv

1 0 1] 1 Erkennungsfeldpaare 1 und 4 sind aktiv
0 1 0 1 Erkennungsfeldpaare 2 und 4 sind aktiv
1 1 0 1 nicht erlaubt

0 1] 1 1 Erkennungsfeldpaare 3 und 4 sind aktiv
1 0 1 1 nicht erlaubt

0 1 1 1 nicht erlaubt

1 1 1 1 nicht erlaubt

Tabelle 4.1:  Umschaltung der Erkennungsfeldpaare tber die Steuereingédnge

Liegt ein nicht erlaubter Zustand fur Ianger als 80ms an den Steuereingadngen an, geht der

Sensor in den Fehlerzustand.

Leuze electronic
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Es wird auch eines der Erkennungsfeldpaare 5 bis 8 parametriert

Wird in der Konfigurationssoftware RODsoft au3er den Erkennungsfeldpaaren 1 bis 4 auch
mindestens eines der Erkennungsfeldpaare 5 bis 8 parametriert, d.h. es darf mit Feldpaar
1 bis 7 gestartet werden und/oder es darf zwischen Feldpaar 1 bis 8 umgeschaltet werden,
kann immer nur 1 Erkennungsfeldpaar gleichzeitig aktiv sein und Gberwacht werden.

Giilige Auswahl| der Erkennungsfeldpaare (ErkF-F) beim Sensor-Start

ra

=
=

4 |5 |6 |7

P Es darf gestartat werden mit ErtkF-P1, ErkF-P2, ErkF-P3, ErkF-P4, ErkF-P5,
ErkF-PB, ErkF-P7

ZU

123 fa]s [6 |7

=]

WOn

T
x

Bild 4.3:

Erlaubte Feldpaarumschaltungen

Es daf geschaltetwerden won FP1 zu FP4, FPE

E= darf geschaltetwerden won FFPZ zu FP5. FFB, FP?
Keine Umschaltung zu anderen Feldpaaren zulassig.

Es darf geschaltetwerden won FP4 zu FP1, FP3, FFE, FFE
Es= darf geschaltet werden won FFE zu FP2

Es daf geschaltetwerden won FPE zu FPZ, FPR

Es= darf geschaltet werden won FF? zu FP3. FP4

Parametrierung auch der Erkennungsfeldpaare 5 bis 8

Zwischen den Erkennungsfeldpaaren kann mittels der vier Steuereingédnge in diesem Fall
wie folgt umgeschaltet werden.

Steuereingan
FPS1 | FPS2 FQI’DS:? FPS4 Bedeutung
0 0 0 0 Erkennungsfeldpaar 1 ist aktiv
1 0 0 0 Erkennungsfeldpaar 1 ist aktiv
0 1 0 0 Erkennungsfeldpaar 2 ist aktiv
0 0 1 0 Erkennungsfeldpaar 3 ist aktiv
0 0 0 1 Erkennungsfeldpaar 4 ist aktiv
1 1 1 0 Erkennungsfeldpaar 5 ist aktiv
1 1 0 1 Erkennungsfeldpaar 6 ist aktiv
1 0 1 1 Erkennungsfeldpaar 7 ist aktiv
0 1 1 1 Erkennungsfeldpaar 8 ist aktiv
1 1 0 0 nicht erlaubt
1 0 1 0 nicht erlaubt
0 1 1 0 nicht erlaubt
1 0 0 1 nicht erlaubt
0 1 0 1 nicht erlaubt
0 0 1 1 nicht erlaubt
1 1 1 1 nicht erlaubt

Tabelle 4.2: Umschaltung der Erkennungsfeldpaare ber die Steuereingange

RODsoft Leuze electronic
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Wahrend des Umschaltens zwischen 2 Erkennungsfeldpaaren werden nicht erlaubte
Zustande an den Steuereingéngen fir die Dauer von 40ms toleriert, ansonsten geht der
Sensor in den Fehlerzustand (iber. Die Umschaltung zwischen 2 Erkennungsfeldpaaren
erfolgt innerhalb der Systemreaktionszeit von 80ms.

4-Felder-Modus

Im 4-Felder-Modus (Konfiguration GUber RODsoft) werden alle 4 Erkennungsfelder der
Erkennungsfeldpaare 1 und 2 gleichzeitig aktiviert und ausgewertet. Jedem Erkennungs-
feld ist dabei ein eigener Ausgang zugeordnet.

Schaltausgang
Erkennungsfeld
Fn1 Fn2 ALARM1 | ALARM2
Erkennungsfeld_n 1 X
Erkennungsfeld_n 2 X
Erkennungsfeld_f 1 (X)
Erkennungsfeld_f 2 X

Tabelle 4.3:  Zuordnung Erkennungsfeld zu Schaltausgang im 4-Felder-Modus

Die Eingdnge FPS1 ... FPS4 werden im 4-Felder-Modus nicht ausgewertet. Eine Erken-
nungsfeldpaarumschaltung ist im 4-Felder-Modus nicht méglich.

Der 4-Felder-Modus wird aktiviert:
* im Konfigurations-Assistent unter Voreinstellungen oder

* im Meni unter Konfiguration —> Andern —> Konfigurationsparameter —> Vorein-
stellungen.

Achtung!

Je nach Konfiguration signalisiert der Ausgang ALARM1 ggf. auch Gerédtewarnungen, d.h.
eine Verletzung von Erkennungsfeld_f 1 wird u.U. nicht eindeutig signalisiert.

Wéhrend des Hochfahrens werden alle Ausgédnge abgeschaltet. Wahrend der Parametrie-
rung sind die Ausgédnge ALARM1 und ALARM?2 freigeschaltet.

Hinweis!

Betrieb mit 3 Erkennungsfeldern

Sollen nur drei Erkennungsfelder auf drei Ausgdnge wirken, verwenden Sie nur
Erkennungsfeld_n 1, Erkennungsfeld_n2 und Erkennungsfeld_f2 und stellen Sie die
Alarmsignalisierungsart fir ALARM1 auf "Gerédtewarnung” ein. Dann signalisiert der Aus-
gang ALARM1 nur noch Gerdtewarnungen und ist somit eindeutig.

Betrieb mit 2 Erkennungsfeldern

Werden nur zwei oder weniger unabhangige Ausgénge bendtigt, wird der 4-Felder-Modus
nicht bendtigt und sollte (iber den entsprechenden RODsoft-Parameter deaktiviert werden.
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4.1.3 Messkontur/Erkennungsfelder anzeigen

Sie kénnen in der "Anzeige der Messkontur" jederzeit sehen, wenn ein Objekt sich dem
jeweiligen Erkennungsfeld néhert bzw. wenn ein Objekt innerhalb eines Erkennungsfeldes
detektiert wird (die gelbe Messkontur tritt in den griinen bzw. den roten Bereich ein, siehe
Bild 4.4). Fuhrt das Eintreten des Objekts in ein aktives Erkennungsfeld nah zu einer
Objekterkennung, farbt sich die Messkontur an dieser Stelle rot.

Bild 4.4:  Objektdetektion innerhalb der Erkennungsfelder

Mochten Sie nur ein Erkennungsfeldpaar auf dem Bildschirm tiberwachen, blenden Sie die
anderen Erkennungsfeldspaare tUber das Menu Einstellungen —> Anzeige Erkennungs-
feldpaare bzw. das Symbol ﬂ im Betriebsmodus "Anzeige der Messkontur" aus.

Erkennungsfeldanzeige

M Erkennungsfeldpaar1
M Erkennungsfeldpaar 2
I Erkennungsfeldpaar 3
I Erkennungsfeldpaar 4
I Erkennungsfeldpaar
I Erkennungsfeldpaar b
I™ Erkennungsfeldpaar 7

E Abbrechen

Bild 4.5:  Auswahl der anzuzeigenden Erkennungsfeldpaare

Hinweis!

Das Ein-/Ausblenden eines Erkennungsfeldes in RODsoft hat keinen Einfluss auf dessen
Uberwachung im Sensor! Erst "das Aktivieren eines Erkennungsfeldpaares Uber die
Steuereingénge fiihrt zu dessen Uberwachung im Sensor.

Erkennungsfelder kdnnen Sie Ihrer Anwendung anpassen, indem Sie sie im Betriebsmodus
"Definition der Erkennungsfelder" bearbeiten (siehe Kapitel 6).

=10
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Registerkarten und Werkzeugleiste

Registerkarten

Um |hnen die Arbeit mit dem Konfigurationsprogramm RODsoft zu erleichtern, ist die Soft-
wareoberflache in 4 Arbeitsbereiche unterteilt (siehe Kapitel 3.3).

Diese Arbeitsbereiche entsprechen den vier Betriebsmodi im Menu Einstellungen —>
Betriebsmode und werden als Registerkarten dargestellt. Jede Registerkarte bzw. jeder
Betriebsmodus besitzt eine eigene Werkzeugleiste. Die Darstellung der Erkennungsfeld-
werte ist abhéngig vom ausgewahlten Betriebsmodus.

Sie kénnen den Betriebsmodus entweder durch das Anklicken der jeweiligen Register-
karte oder Uber den MenUpunkt Einstellungen —> Betriebsmode auswéhlen.

Hinweis!

Abhéngig von den zuvor durchgefiihrten Anpassungen in einem Betriebsmodus werden Sie
beim Wechseln in einen anderen Betriebsmodus u.U. aufgefordert, zuvor die Daten mit dem
Sensor abzugleichen.

Schaltflachen
Die Schaltflachen in der Werkzeugleiste dienen als vereinfachter Zugriff auf Befehle, die Sie
auch aus der Mentleiste wahlen kénnen.

Allgemeine Schaltfldchen

Die folgende Abbildung zeigt die allgemeinen Schaltflachen, die in allen 4 Arbeitsbereichen
zur Verfiigung stehen:

Zoom
(Anzeige kleiner/gréBer) j
Zoom
(Anzeige gesamte
Diagrammflache)
Berechtigungsebene éndern Konfigurationsprogramm
RODsoft beenden

Bild 4.6:  Allgemeine Schaltflachen
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Weitere Schaltflichen im Betriebsmodus "Anzeige der Messkontur"

3

| Auswahl der anzuzeigenden
Erkennungsfeldpaare [1,2,3,4,5,6,7]

Bild 4.7:  Spezifisches Symbol im Betriebsmodus "Anzeige der Messkontur"

Weitere Schaltflachen im Betriebsmodus "Konfiguration"

[ == e e ) |

|_ Standardwerte im Sensor setzen

(Auslieferungszustand)

Konfigurationsdaten éndern
(Baumstruktur)

Konfigurations-Assistent aufrufen

Konfigurationsdaten vom PC zum
Sensor Ubertragen

Konfigurationsdaten vom Sensor ho-
len

Konfigurationsdatei von Datentrager
laden und zum Sensor Ubertragen

Aktuelle Konfigurationsdaten
ausdrucken

Aktuelle Konfigurationsdaten als
Datei speichern

Konfigurationsdatei laden

Bild 4.8:  Weitere Schaltflachen im Betriebsmodus "Konfiguration"

22
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Weitere Schaltflichen im Betriebsmodus "Definition der Erkennungsfelder"

: }-'| ﬁ|El@| Erkennungsfeld_n 1 -
|— Auswahl des zu bearbeitenden

Erkennungsfeldes

Erkennungsfeld
drucken

Erkennungsfeld als Datei
speichern

Erkennungsfeld von Datei
laden

Auswahl der anzuzeigenden
Erkennungsfeldpaare

! ) [ s N o o]
| Erkennungsfeld-Segment

ausblenden

Erkennungsfeld-Grenzen
reduzieren

Erkennungsfeld-Segment
andern

Erkennungsfeld einlernen

Polygon-Erkennungsfeld
definieren

Rechteck-Erkennungsfeld
definieren

Ellipsen-Erkennungsfeld
definieren

Erkennungsfeld numerisch
eingeben

L9[0T] X

| Gedanderte Erkennungsfelder
vom PC zum Sensor
Ubertragen

Erkennungsfeld I16schen

Referenzkontur-Definition fur
Erkennungsfeld-Segment
zurlcksetzen

Erkennungsfeld-Segment als
Referenzkontur definieren

Bild 4.9: Weitere Schaltflachen im Betriebsmodus "Definition der Erkennungsfelder"
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Weitere Schaltfldchen im Betriebsmodus "Systemdaten”

|
|

idlf 3=

Sensor zuriicksetzen (Neustart)

Frontscheibe einmessen

Service-Datei erstellen

Diagnoseliste des Sensors

anzeigen
Statusinformationen vom

Sensor abrufen

Bild 4.10: Weitere Schaltflachen im Betriebsmodus "Systemdaten”
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4.3 Die Meniileiste

Alle Befehle des Programms sind in verschiedenen Menis untergebracht.

O Hinweis!
H Manche Mendpunkte sind nur wédhlbar, wenn Sie sich in der dazugehédrigen Registerkarte
(Arbeitsbereich) befinden.

Auf die Verwendung der eipzelnen Befehle wird in den folgenden Kapiteln genauer einge-
gangen. In der folgenden Ubersicht werden lhnen die in den Menus enthaltenen Befehle
kurz erlautert.

Befehl Funktion

Men( Datei Erkennungsfeld von Datei laden
Erkennungsfeld als Datei speichern

Konfigurationsdaten von Datei laden
Konfigurationsdaten als Datei speichern

Konfigurationsprogranm beenden

Erkennungsfeld von

Datei laden Gespeicherte Erkennungsfelder laden

Erkennungsfeld als
Datei speichern

Konfigurationsdaten
von Datei laden

Aktive Erkennungsfelddefinition sichern

Gespeicherte Konfiguration laden

Konfigurationsdaten

als Datei speichern Aktive Konfiguration sichern

Konfigurations-

RODsoft beenden
programm beenden

Meni Ansicht Zoom
Unzoom
Gesamk

Diagramm als Datei speicharn

Zoom Ansicht vergréBern
Unzoom Ansicht verkleinern
Gesamt Ansicht auf 100%

Diagramm als Datei

- Aktive Ansicht als Bitmap speichern
speichern

Leuze electronic RODsoft 25



Beschreibung der Oberfldche

& Leuze electronic

Menu
Einstellungen

Befehl Funktion
Betrisbsmode P |——  Anzeige der Messkontur
PC-Kanfiguration 4 konfiguration

Definition der Erkennungsfelder
Anzeige Erkennungsfeldpaare Systemdaten

¥ Altivitatenliste

Schnittstelle
Sprache
Diagramm-Farbe wechseln

Konturdarstellung urn 180° drehen
¥ 190° Erkennungsfelder

Betriebsmode

Anzeige der
Messkontur

Konfiguration

Definition der
Erkennungsfelder

Systemdaten

Umschalten zwischen den vier Arbeitsberei-
chen (Registerkarten)

PC-Konfiguration

Schnittstelle

Auswahl und Parametrierung der seriellen
Schnittstelle

Sprache

Auswahl der Sprachversion
(Deutsch/ Englisch) — erweiterbar

Diagramm-Farbe
wechseln

Auswahl der Hintergrundfarbe
(Schwarz/ Weif3)

Konturdarstellung
um 180° drehen

Drehen der gesamten Diagrammflache um
180°

190°
Erkennungsfelder

Ist diese Funktion aktiviert, wird eine um 10°
erweiterte Erkennungsfelddefinition ermdgli-

cht, also von 180° auf 190°. Die Messwerter-
fassung selbst bleibt hiervon unberuhrt.

Anzeige Erkennungs-
feldpaare

Auswabhl der sichtbaren Erkennungsfeld-
paare (1/2/3/4/5/6/7)

Aktivitatenliste

Programmaktivitaten mit Datum und Uhrzeit
in einem eigenen Fenster anzeigen
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Menl
Konfiguration

Menl
Erkennungs-
felder

Befehl

Funktion

Assistent
Andern

Standardwerte im Sensor setzen

Drucken

Won Datei laden und zum Sensor Obertragen

Wom sensor holen

Wom PC zum Sensar Obertragen

Assistent

Starten des Konfigurations-Assistenten

Andern

Andern der Konfigurationsparameter
(Baumstruktur)

Standardwerte im
Sensor setzen

Der Sensor wird in den Auslieferungszustand
zurlickgesetzt (Standardkonfiguration)

Drucken

Drucken der aktuellen Konfiguration

Von Datei laden und
zum Sensor Ubertragen

Laden einer gespeicherten Konfigurationsda-
tei von einem Datentréger und Ubertragen an
den Sensor

Vom Sensor holen

Konfigurationsdaten vom Sensor in RODsoft
Ubertragen

Vom PC zum Sensor
libertragen

Konfigurationsdaten von RODsoft an den
Sensor Ubertragen

ErkennungsFeldauswahl
Geanderte Erkennungsfelder

Definieren
Andern
Referenzkontur
Lischen
Drucken

Yarm PC zum Sensor Obertragen

Murmerische Feldeingabe
Ellipsen-Feld
Rechteck-Feld
Polygon-Feld

Feld einlermen

»
b — |
Segmente andern

Feldgrenzen reduzieren
Segmente ausblenden

— Sekzen
Ricksetzen

Erkennungsfeld-
auswahl

Wahl des zu bearbeitenden Erkennungs-
feldes

Gednderte
Erkennungsfelder

Zeigt die gednderten Erkennungsfelder an,
die noch nicht an den ROD4-3... ibertragen
wurden

Definieren

Leuze electronic

RODsoft
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Menu
Systemdaten

Befehl

Funktion

Numerische
Feldeingabe

Ellipsen-Feld

Rechteck-Feld

Polygon-Feld

Feld einlernen

Editieren eines Erkennungsfeldes Uber Eck-
punkte, Ellipse, Rechteck, Polygon und Mess-
kontur

And

ern

Segmente dndern

Ausgewahltes Erkennungsfeld bearbeiten

Feldgrenzen

Seiten des ausgewahlten Erkennungsfeldes

reduzieren beschneiden
Segmente Einzelne Segmente des ausgewahlten Erken-
ausblenden nungsfeldes herausnehmen
Referenzkontur
Setzen Definieren einer Referenzkontur
Riicksetzen Entfernen einer Referenzkontur
Léschen Ausgewahltes Erkennungsfeld I6schen
Drucken Ausgewahltes Erkennungsfeld drucken

Vom PC zum Sensor
tbertragen

Neu definierte/geénderte Erkennungsfelder
an den ROD4-3... senden

Statusinformation vom Sensor laden
Diagnoseliste des Sensors darstellen

Se

rvicedatei erstellen

Erontscheibe sinmessen

Se

nsor zuricksetzen

Statusinformation vom
Sensor laden

Statusinformation (Parameter-Ubersicht) vom
Sensor abrufen und in einem separaten Fens-
ter anzeigen

Diagnoseliste des
Sensors darstellen

Anzeige der letzten ROD4-3...-Geratefehler

Servicedatei erstellen

Erstellen einer Sensor-Servicedatei mit allen
fur eine Ferndiagnose erforderlichen Geréate-
informationen und Parametern
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Men(
Sicherheit

Men( Hilfe

Befehl

Funktion

Frontscheibe
einmessen

Die Funktion dient zum Abgleich der Front-
scheibensensoren nach einem Austausch der
Frontscheibe und erfordert die Eingabe eines
speziellen Passwortes, das Sie vom Leuze-
Service erhalten.

Sensor zuriicksetzen

Hiermit wird ein Reset-Befehl an den Sensor
gesendet (z.B. wenn kein RESTART-Taster
vorgesehen ist und eine Geréatestérung vor-
liegt).

Berechtigungsebene andern
Passwott dndern
Passwott 2uricksetzen

Berechtigungsebene
andern

Wechseln der Berechtigungsebene

Passwort dndern

Passwort der Berechtigungsebene &ndern

Passwort riicksetzen

Im Fall "Passwort vergessen": Anzeige des
Passwortes als verschllisselte Nummer, zum
Versenden an den LEUZE Kundendienst fir
eine neue Freischaltung.

ROD4 kurzhinweise und Richtlinien
RODsoft Bedienungsanleitung
ROD4 Anschluss- und Betriebsanleitung

ROD4 Diagnoseliste

Infa

ROD4 Kurzhinweise
und Richtlinien

Anzeige einer PDF-Datei mit Kurzhinweisen
und Richtlinien zum Einsatz des ROD4-3...")

RODsoft
Bedienungsanleitung

Anzeige der PDF-Datei der RODsoft
Software- und Protokollbeschreibung
(dieses Dokument) V

ROD4 Anschluss- und
Betriebsanleitung

Anzeige der PDF-Datei der Technischen
Beschreibung ROD4-3... )

ROD4 Diagnoseliste

Anzeige einer PDF-Datei mit Erlauterungen
zu den Diagnosecodes "

Info

Versions-Informationen Uber die
Konfigurations-Software RODsoft

1) Adobe Acrobat Reader erforderlich

Tabelle 4.4: Ubersicht der Mentibefehle

Leuze electronic
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4.4

4.41
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4.4.2

Anzeige von Statusinformation

Datenquelle

Datenguells: Sensor -

Bild 4.11: Anzeige der Datenquelle der Konfigurationsdaten

Die Felder zeigen die Quelle der Konfigurationsdaten an, d.h. woher die aktuellen Konfigu-
rationsdaten geladen bzw. wohin sie zuletzt geschrieben wurden.
* Feld "Sensor" aktiv (dunkel):
Daten wurden vom Sensor geladen bzw. im Sensor gespeichert.

¢ Feld "Datei" aktiv (dunkel):
Daten wurden aus einer Datei geladen bzw. als Datei gespeichert.

* kein Feld aktiv:
Konfigurationsdaten wurden noch nicht geladen bzw. gespeichert, z.B. wenn der
Sensor nicht betriebsbereit war und das Programm gestartet wurde.

Hinweis!
Werden nur Teile der Konfigurationsdaten geladen bzw. gespeichert (z.B. nur ein Erken-
nungsfeld), &ndert sich die Anzeige ebenfalls.

Statuszeile

In der Statuszeile werden wichtige Informationen zum aktuellen Hardware- und Softwarezu-
stand angezeigt:

* Verbindungsstatus zwischen Sensor und PC

 aktueller Betriebszustand des Sensors

e Zustand der Ein- und Ausgéange

* die derzeitige Berechtigungsebene

|ROD4 Verbindung  |[ROD4 - Messhetish |[PC > Erkennungzfeld-Definition [EdkF_t [Butorisierter Kunde [4K]
| |
Verbindungs-  Betriebzustand aktuell gewéhlter Objektdetektion im aktuelle
status des Sensors Arbeitsbereich Erkennungsfeld Berechtigungs-
fern (griin) oder ebene
nah (rot)

Bild 4.12: Statuszeile

Im ersten Feld wird lhnen der Betriebszustand des Sensors mitgeteilt. Nach erfolgreicher
Synchronisation von PC und Sensor wechselt der Text des Infofeldes von "ROD4
synchron." in "ROD4 Verbindung".
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4.5

Das folgende Feld zeigt Ihnen die Betriebsart (Messbetrieb) und mégliche Fehlermeldungen
an. Im nachsten Feld wird der aktive Arbeitsbereich (Betriebsmodus) Programms angezeigt.
Das vierte Feld zeigt eine Objektdetektion in einem der Erkennungsfelder fern (griin) und/
oder nah (rot) an. Im letzten Feld wird die aktuell gewéhlte Berechtigungsebene (siehe
Kapitel 4.5) angezeigt:

* Bediener [Be]

* Instandhalter [In]

¢ Autorisierter Kunde [AK]

* Fertigung [Fe]

* Entwicklung [En]

Berechtigungsebenen

Um sicherzustellen, dass die Geratekonfiguration nur von eingewiesenen und autorisierten
Personen durchgefiihrt wird, unterscheidet RODsoft im Dialog "Berechtigungsebene
andern" unterschiedliche Zugriffsrechte mit unterschiedlichem Funktionsumfang.

Berechtigungsebene andern

Berechtigung |AutoriswenerKunde [AK] j

Fasswort |MM°M1

0K Ahhrechen

Bild 4.13: Berechtigungsebene &ndern

Berechtigungsebenen und Zugriffsrechte

Die Anmeldung erfolgt tber vordefinierte Berechtigungsebenen, die jeweils durch ein Pass-
wort vor unberechtigtem Zugriff geschitzt sind. In der Berechtigungsebene "Autorisierter
Kunde" kénnen auch "offline", also ohne angeschlossenen ROD4-3..., Erkennungsfelder
erstellt und z.B. auf Diskette gespeichert werden.

Folgende Berechtigungsebenen stehen zur Verfligung:
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Ebene (Kiirzel) Passwort Zugriff

Allgemeine Programmeinstellungen, Anzeige
und Auswertung von Messwerten, Laden der
Bediener (Be) kein Passwort |aktuellen ROD4-3... Konfigurationsdaten zum
PC. Anderungen an den Konfigurationsdaten
kénnen nicht durchgefihrt werden!

Geratekonfigurationen kénnen von einer Dis-

kette geladen und im ROD4-3... gespeichert

Instandhaltung (In) ROD4/GOY werden.

Anderungen an den Konfigurationsdaten kén-
nen nicht durchgefiihrt werden!

Autorisierter Kunde (AK) [ROD4LE Vollzugriff auf alle Funktionen
Fertigung (Fe) herstellerspezifischer Zugriff
Entwicklung (En) herstellerspezifischer Zugriff

Tabelle 4.5: Berechtigungsebenen und Passwérter

Die Eingabe des jeweiligen Passwortes kann in Gro3- oder Kleinschreibung erfolgen. Die
Berechtigungsebene "Bediener" erlaubt keine Anderung der Geréatekonfiguration und ist
deshalb nicht passwortgeschutzt. Alle Funktionen, die in den jeweiligen Berechtigungse-
benen nicht erlaubt sind, werden im Programm ausgegraut. Die aktuelle Berechtigungse-
bene wird lhnen in der Statusanzeige dargestellt. (siehe Abschnitt 4.4.2 "Statuszeile").

Hinweis!

Das werkseitig fiir den autorisierten Kunden (AK) vorgesehene Passwort lautet "ROD4LE".
Bei der ersten Konfiguration des rotoScan ROD4-3... sind vom verantwortlichen Mitarbeiter
fur (In) und (AK) neue Passwérter festzulegen, abzuspeichern und die Datentrdger sicher
aufzubewahren.

Fir die Berechtigungsebene ‘Autorisierter Kunde [AK] wurde noch kein individuglles Passwort festgelegt,
Es ist weiterhin das Default-Passwort giltig.
Bitte &ndern Sie das Passwort dieser Berechtigungsebene!

il) Message Mo, 1000

Bild 4.14: Hinweis zur Passwort-Anderung

Passwort dndern

Klicken Sie zum Andern des Passwortes im Meni Sicherheit auf den Befehl Passwort
andern. Geben Sie im folgenden Dialogfeld ein neues Passwort ein, wiederholen Sie die
Eingabe zur Sicherheit noch einmal und bestétigen Sie die Eingabe mit OK.
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Passwort andern

Passwort Auswahl |Aut0risierter Kunde [AK] j

Meues Pasgwort
Fasswortwiederholen

Ahbhbrachen

Bild 4.15: Passwort &ndern

Achtung!
A Sollte das Passwort nicht mehr bekannt sein, wéhlen Sie das Menti Sicherheit — Passwort
riicksetzen.

Passwort riicksetzen
Nach Betatigen der Schaltflache Erzeugen wird ein Sicherheits-Passwort generiert und in
roter Schrift angezeigt.

Neues Passwort durch Einzelpasswort setzen El

Einzelpagswort erzeugen 1 Setzen des neuen Passwortes ]

Urn ein Einzelpasswort zu erzeugen, betdtigen Sie bitte den Schalter 'erzeugen’
und nehmen Sie Kontakt zum Service des Lieferanten auf
(Adresse siehe Anleitungen)
Dieser Ubergibt lhnen dann eine bestatigte Yersion des Einzelpasswones.

13XWYUQP

Erzeugen

SchlieBen

Bild 4.16: Passwort rlicksetzen

Dieses ist unter Angabe der kompletten Firmenanschrift, des Anwendernamens und der
Sensor-Seriennummer per Fax oder per Post an Leuze electronic zu schicken. Sie erhalten
umgehend ein bestéatigtes Einzelpasswort, welches im Dialog "Setzen des neuen Pass-
wortes" einzugeben ist.
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Neues Passwort durch Einzelpasswort setzen &l

Einzelpasswort erzeugen  Setzen des neuen Passwortes ]

Geben Sie bitte das durch den Service hestatigle Einzelpasswor, ein neues Passwort
der Berechtigungsebene 'Autharisierter Kunde' und die Wiederholung des neuen
Passwortes ein.

Bestatigtes Einzelpasswort
[13rvUaP

MNeues Passwort Fasswortwiederholen

|Mnhhhhhk E——

Jedes Passwort besteht aus maximal 8 Zeichen!

Uhedrﬁgen

SchlieBen

Bild 4.17: Einzelpasswort bestatigen

Durch die Eingabe der neuen Passwérter in beiden Feldern besteht nun wieder Zugriff auf
den Sensor in der Ebene "Autorisierter Kunde (AK)".
Erfolgt eine Falscheingabe des bestédtigten Einzelpasswortes, so signalisiert der Sensor
eine Stérmeldung anhand der LED Nr. 5. Weiterhin erfolgt am Bildschirm nach ca. 2 Minuten
die Anzeige einer entsprechenden Fehlermeldung. Beachten Sie bitte, dass flr diese Zeit
RODsoft gesperrt und eine Eingabe nicht méglich ist.

Berechtigungsebene édndern

Méchten Sie wahrend des Betriebs lhre Berechtigungsebene dndern, wéhlen Sie im Menu
Sicherheit — Berechtigungsebene éndern oder klicken Sie auf das Symbol ﬁ , welches
Sie in jeder der vier Werkzeugleisten finden. Wechseln Sie im folgenden Dialogfenster in die
gewinschte Ebene, tragen Sie das notwendige Passwort ein und bestétigen Sie den
Vorgang mit OK.

Berechtigungsebene andern

Berechtigung ‘AutorisierterKunde [AK] j

Passwort ‘W

0K Abbrechen

Bild 4.18: Berechtigungsebene &ndern
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4.6 Programmeinstellungen

4.6.1 Parametrierung der seriellen Schnittstelle

Im Menu Einstellungen —> PC-Konfiguration —> Schnittstelle konnen Sie die zu verwen-
dende Serielle Schnittstelle (COM...) und die gewiinschte Ubertragungsgeschwindigkeit in
Baud (Bit/s) einstellen.

PC Konfiguration
Optionen
Serielle Schnittstelle
[com 1 |
Baudrate
* RE232 57600 Baud -
 RS422 |
Abbrechen

Bild 4.19: Parametrierung der seriellen Schnittstelle

4.6.2 Programmsprache festlegen

Im Menl Einstellungen — PC-Konfiguration — Sprache wéahlen Sie die Programm-
sprache aus. Sie haben die Wahl zwischen den Sprachen Deutsch, Englisch, Franzdsisch
und ltalienisch.

Sprachauswahl

Auswahlwvon Sprachen

|Deutsch j

Englisch

Franzasgisch

Italienisch n
| ===

Bild 4.20: Programmsprache festlegen

O Hinweis!
H Die Anderung der Sprachauswahl wirkt sich erst nach einem Neustart des Programms aus.
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4.6.3 Hintergrundfarbe wéhlen

Damit Sie die Messkurven (gelb) besser erkennen, ist es empfehlenswert den Hintergrund
Schwarz (Standard) darzustellen. Fir die Erstellung der Erkennungsfelder ist dagegen die
Farbe Weif3 glnstiger. Um zwischen diesen beiden Farben zu wahlen, klicken Sie auf
Einstellungen —> PC-Konfiguration —> Diagramm-Farbe wechseln.
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5 Geratekonfiguration bearbeiten / Parametrieren

5.1 Allgemeine Hinweise und Vorgehensweise

Erstkonfiguration

Studieren Sie sorgfaltig die fir Ihre Applikation gliltigen Richtlinien und Normen.
Sehen Sie hierzu auch das Kapitel "Sicherheitshinweise" in der Technischen
Beschreibung rotoScan ROD4-3....

Starten Sie lhren PC mit allen benétigten Peripherie-Geréaten - ohne Anschluss des
Sensors.

Installieren Sie RODsoft.

Vermeiden Sie beim Auspacken des rotoScan ROD4-3... das Beriihren der Front-
scheibe und der Fensteruberwachungssensoren.

SchlieBen Sie den rotoScan ROD4-3... gemaf der Anleitung Uber den Stecker X1 an.
SchlieBen Sie den rotoScan ROD4-3... gemaf der Anleitung Gber den Stecker X2 an
den PC an.

Nach dem Anlegen der Betriebsspannung signalisiert der Sensor nach ca. 10s die
Kommunikationsbereitschaft. Sie erkennen dies an der Meldung "ROD4 Verbindung"
auf dem Bildschirm.

Die vordefinierten Erkennungsfeldpaare liegen aufgrund der werkseitigen Einstellung
Ubereinander und sind daher nur als jeweils eine Kontur sichtbar. Aktiviert und farbig
dargestellt wird immer nur ein Erkennungsfeldpaar.

Beachten Sie bitte die Vorgaben zur Spannungsversorgung in der Technischen
Beschreibung des rotoScan ROD4-3....

Beachten Sie eine etwaige Objektdetektion aufgrund der vordefinierten Erkennungs-
felder.

Anderung einer Konfiguration oder eines Erkennungsfeldes

Beachten Sie, dass vor einer Anderung eine einwandfreie Datenkommunikation mog-
lich sein muss. Dies wird auf dem Bildschirm signalisiert durch die Statusanzeige
"ROD4 Verbindung".

Anderungen sind erst mit der Berechtigungsebene “Autorisierter Kunde (AK)" még-
lich.

Anderungen sind erst dann méglich, wenn eine Konfiguration im PC auch geladen ist.
Dies kann (iber die Festplatte oder tiber den Sensor erfolgen.

Anderungen einer Konfiguration werden von RODsoft erst nach erfolgter Bestatigung
(Schaltflache Ubernehmen oder OK) akzeptiert.

Anderungen werden erst nach einer erfolgreichen Dateniibertragung im Sensor
wirksam.

Werden Erkennungsfelder als Datei z.B. von der Festplatte geladen, so ist die Plausi-
bilitdt der Sensor-Konfiguration zu tberprifen.

Beachten Sie unbedingt die Sicherheitshinweise in der Technischen Beschreibung
rotoScan ROD4-3....
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Konfigurationserstellung ohne angeschlossenen Sensor

Nach dem Aufrufen von RODsoft ist die Berechtigungsebene

"Autorisierter Kunde (AK)" zu wéhlen.

Die erste Darstellung des Messfeldes erfolgt ohne Messkonturen.

Geben Sie das Passwort fiir die entsprechende Bedienerebene ein.

Von der Festplatte kann eine Konfigurationsdatei in den PC geladen werden. Die
Dateierweiterung lautet * . rs.

Beachten Sie, dass Konfigurationsdateien eine Sensor-Parametrierung und Erken-
nungsfelddefinitionen beinhalten.

Von der Festplatte kann eine Erkennungsfelddatei in den PC geladen werden.

Die Dateierweiterung lautet * . s£.

Beachten Sie, dass Erkennungsfelddateien keine Sensor-Konfigurationen beinhalten.
Abgespeicherte Dateien kdnnen in den Sensor geladen werden.
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5.2

5.3

=10

5.3.1

Aktuelle Sensor-Konfiguration

Konfiguration holen

Wenn Sie den ROD4-3... bei Programm-Start an den PC angeschlossen haben werden die
aktuellen Parameter vom Geréat automatisch an den PC (bertragen. Das geschieht auch,
wenn das Gerat zeitweise nicht mit dem PC verbunden war (z.B. Auswechseln des Gerates)
und vom Programm neu an der seriellen Schnittstelle erkannt wird.

Haben Sie Verénderungen an der Konfiguration vorgenommen und haben die vorherige
Konfiguration nicht an das Gerat Ubertragen, so haben Sie die Mdglichkeit die im ROD4-3...
gespeicherte Konfiguration manuell zu laden.

Wabhlen Sie daflr in der Menlileiste Konfiguration — vom Sensor holen oder klicken Sie
im Register "Konfiguration" auf das Symbol ﬂ Die aktuelle Geratekonfiguration wird
daraufhin neu eingelesen.

Achtung!

Speichern Sie aktuelle Konfigurationen vor Anderungen ab! Sie kénnen damit bei fehlerhaft
eingegebenen Parametern die urspriinglichen Einstellungen wiederherstellen.
Informationen zum Speichern von Konfigurationen erhalten Sie im Kapitel 5.4.

Konfigurationsparameter dndern

Hinweis!

Die Gerétekonfiguration kénnen Sie nur in der Berechtigungsebene "Autorisierter Kunde"
einsehen bzw. dndern.

Sie haben prinzipiell 2 Méglichkeiten, die Konfigurationsdaten des Sensors zu bearbeiten:

* mit dem Konfigurations-Assistent, der Sie Schritt fur Schritt durch die Eingabe der
wichtigsten Parameter fuhrt.
* direkt in der Baumstruktur der Parameter im Fenster Konfigurationsparameter

Konfigurations-Assistent
Mit Hilfe des Konfigurations-Assistenten kdnnen Sie die wichtigsten Parameter des Sensors
bearbeiten. Die Parameter und ihre méglichen Werte werden ausfihrlich erklart.
Um den Konfigurations-Assistenten zu starten
* waéhlen Sie die Registerkarte "Konfiguration" und danach aus dem Menu
Konfiguration —> Assistent oder

* klicken Sie in der Werkzeugleiste des Registers "Konfiguration" auf das Symbol .
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Konfiguratiol istent

Administrative Parameter

Sensor-Name Fiir logistische Zwecke kann der Name des Sensors
und eine zusatzliche Beschreibung eingegeben werden,
die aber sonst keine Funktionen beinhalten (max. 20 Zeichen)

Zusatzl. Beschreibung

Beschreibung mit raximal 100 Zeichen

QK ‘ Abbrechen ‘

Konfiguratio istent

Korfigurationsparameter

“oreinstellungen Auswah| unterschiedlicher Parametrierungs-
J moglichkeiten fur die vorgesehene Anwendung.
-

Freiwahlbare Woreinstellungen

Diese Yorauswahl legt weitere Para%eter sowie hestimmte
Erkennungsfeld-Definitionen fest!

Anlaufverhalten

Anlaufverhalten nach dem Start/ Einschalten des Sensors.
Automatischer Anlauf j

Wiederanlauf

" manuell

Zeitliches Anlautverhalten nach Freigabe des
Erkennungsfeldes

Anlaufverzogerung nach ErkF-Freigabe

- manuell oder autormatisch
2000 ms

< Zuriick, I “Weiter » I QK Abhrechen

Bild 5.1:  Konfigurations-Assistent, Seite 1 und 2
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[}\ Konfigurationsparameter

Ansprechzeit der Erkennungsfelder nah Festlegung der Ansprechzeit des Sensaors bis zum Abschalten der
'807 Ausgange Fnl und FnZ (<1-11 und X1-12) bei Objekterkennung

ms
Ansprechzeit der Erkennungsfelder fern Festlequng der Ansprechzeit des Sensors bis zum Abschalten des

Alarmausgangs 10¢41-5) bei Objekterkennung.
80 ms

Alle Zeiten miissen als Vieliaches von 40 ms eingegeben werden.

Achtung:

“Wenn die Ansprechzeit des Erkennungstelder vergrifen wird miissen die Erkennungsfelder in Abhangigkeitwon der
Ohijektgeschwindigkeit vergriBen werden.

Beispiel: Bei stationdrer Anbringung des Scanners und einer Objektgeschwindigkeitvon 1.6 m/s muss das Erkennungsfeld in
allen Richtungen um G4rm pro 40ms AnsprechzeitErhdhung erweitert werden.

< Zuriick | “ieiter >

QK Abbrechen

Bild 5.2:  Konfigurations-Assistent, Seite 3
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Staubunterdriickung

akfiviert iz

Konfiguratiol istent

Korfigurationsparameter

Aldivierung des enffemungsabhangigen Algarithmus zur Steigerung der
t{orsicherheit bei Partikeln in der Scanehene.
e Deakiivierung ist nur in Sonderfallen erforderlich!

Eine zusatzliche Erhohung der Starsicherheit kann durch das
Heraufsetzen der Ansprechzeit des Sensors (Mehifachscan) seht
effektiv erreicht werden.

Die Staubunterdriickung wirkt sich auf die Leistungstahigkeit der
Ohjekterkennung aus, nichtjedoch auf die Messdaten ader die
“erschmutzungswarnung der Scannerfrontscheibe

< Zuriick,

QK ‘ Abbrechen ‘

OhjekigroBe
automatisch j

Ohjekiyeschwindigkeit

0 mmys

Objektgeschwindigkeit'0 mm/s' anzuwahlen

Konfiguratio istent

Korfigurationsparameter

Mit Hilfe dieser Parameter kann die Staubunterdriickung des ROD auf die Anwendung angepasstwerden. Ein groBer Wert bhei
der ObjektgriBe und geringe Objektgeschwindigkeiten erhihen die Stérsicherheit des Scanners. Um die Kompatibilitat zu
Scannem mit einer Firmware-Yarsion < 7x zu erzislen, ist bei der Ohjekigribe 'automatisch' und bei der

Dieser Staubunterdriickungsparameter legtfest, bis zu welcher
maximalen GroBe Storohbjekte (z.B. Partikel in der Luff) nicht erkannt
werden sollen. Zu groBe Werte verhindemn die Objekterkennung. Zu
kleine Werte ethohen die Empfindlichkeit gegeniber Storobjekten.
Die Einstellung 'automatisch’ fuhrt zu einer weniger leistungsfahigeren
Staubunterdriickung

Die Objektgeschwindighkeit gibt die maximale Geschwindigkeitwan zu
erkennenden Objekien an, gegebensnfalls ist dis
Eigengeschwindigkeit des Scanners zu beriicksichtigen. Zu klgine
Werte verhindern die Objekterkennung. Zu grofe Werte und derWent'0
mrnfs' ethidhen die Empfindlichkeit gegenilber Stdrobjekten

< Zurlick Ceiter s

QK Abbrechen

Bild 5.3:  Konfigurations-Assistent, Seite 4 und optionale Seite 4a
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Konfigurations-Assistent

Konfigurationsparameter

Giiltige Auswah| der Erkennungsfeldpaare[@rkF—P) beim Sensor-Start

Es dad gestartet warden mit ErkF-P1, ErkF-P2, ErkF-P3, ErkF-P4

Mit x werden Erkennungsfeldpaare flr den erstmaligen oder wiedetholten Start
des Sensors freigegeben.
Der entsprechende Pin des Steckers X1 muss an Spannung liegen.

< Zuriick QK ‘ Abhbrechen

Konfigurations-Assistent

Konfigurationsparameter

Erlaubte Erkennungsfeldpaar-Umschaltungen

Keine Urmschaltung zu anderen Erkennungsfeldpaaren zuldssig
Keine Umschaltung zu anderen Erkennungsfeldpaaren zuléssig
Keine Umschaltung zu anderen Erkennungsfeldpaaren zulassig
Keine Umschaltung zu anderen Erkennungsfeldpaaren zulassig
Keine Urmschaltung zu anderen Erkennungsfeldpaaren zuldssig
Keine Umschaltung zu anderen Erkennungsfeldpaaren zuléssig

Keine Umschaltung zu anderen Erkennungsfeldpaaren zulassig

Mit x werden Erkennungsfeldpaar-Umschaltungen freigegeben.
Die Reihenfolge won' Feldpaar 'zu' Feldpaar entspricht der gewlinschten

Urngchaltuny. Realisier wird dies durch entsprechendes Anlegen der
Spannung an den Ping won X1

Ldschen

= WEner e

0K Abbrechen

< Zuriick |

Bild 5.4:  Konfigurations-Assistent, Seite 5 und 6
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Konfiguratiol ssistent

Administrative Parameter

A\arm—Slgnﬁlswerungsan Festlegung aufgrund welchen Ereignisses der Alarmausgang 1
(FIN 1-5) abgeschaltet wird

Objekterkennung Erkennungsfeld fern j

Der Alarmausgang 2 (PIN X1-15) wird bei einer Geratewarnung
abgeschaltet. Der Ausgang istinaktiv (Pegel low), wenn eine Warmung
wotliegt!

QK ‘ Abbrechen

Weuer) e

< Zuriick,

Konfiguratio ssistent

Administrative Parameter

Ausgahe Startsegment Zugunsten einer besseren Ubersicht kann ein Ausschnitt der
’07 gemessenen Kantur mit Start- und Stopsegment festgelegtwerden.
Ausgabe Stopsegment Ubervachungsrelevant istjedoch immer der gesamte 130° Beraich,
528

Ausgaheauflisung Einstellung des Defallierungsgrades fiir die Darstellung der

’47 gemessenen Kot

< Zuriick, Weller) i QK Abhrechen

Bild 5.5:  Konfigurations-Assistent, Seite 7 und 8
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Konfigurations-Assistent

Administrative Parameter

Serielle Schnittstelle Baudrate Auswahl der Uberragungsgeschwindigkeit der Schnittstelle X2

57600 Baud 2

UbertragungsgeschwiPdigkeiten graBer als 57600 Baud
dienen ausschlieBlich cher Dateniiberdragung vom Sensor
zum PC oder zur SFS

Eine Aktivierung ist nur in Sonderfallen edordetlich!

< Zuriick Abhbrechen

Bild 5.6:  Konfigurations-Assistent, Seite 9
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5.3.2

=10

Konfiguration in Baumdarstellung
Um die Sensor Konfigurationsparameter direkt in der Baumstruktur zu andern, éffnen Sie
das Fenster Konfigurationsparameter wie folgt:

¢ Wahlen Sie die Reg_isterkarte "Konfiguration" und danach aus dem Menl(
Konfiguration —> Andern oder

» klicken Sie in der Werkzeugleiste des Registers "Konfiguration" auf das Symbol H

Es erscheint ein Dialogfenster bestehend aus drei verschiedenen Teilen, die in folgender
Grafik bezeichnet sind:

Konfigurationsparameter

= &3 Konfigurationsparameter Parameter Aktueller Weit Status
£3 Administrative Parameter SarsorHams Serielle Schnitistelle Bauc

[0 Konfiguratiorsparameter

[ab] Zusétzl. Beschreibung
%27 Erkennungsfeldpaar 1 e

oo S 16) fusgabe Startsagment 0036 Elt e
= a E’ke””””gsle‘ d“‘”' 5 16]) Ausgabee Stopsegment 520035 57600 Baud
o a Et i 16] Ausgabeaufifsung 41036

ol 15] Seriell Schritstell Baudhate 57600 Baud
+ (] Erkennungsfeldpaar 5

#1-[[7 Erkernungsfeldpaar 6 18] Alarm-Signalisierungsart Objekterkennung Erkennungsfel.
# (0 Erkennungsfeldpaar 7

Ubemehmen

QK

Ahbrechen
Drucken
Textdatei erstellen

Konfigurafi dministrative Parameter

Gliederung der Parameter in Parameterauswahl Werte-Eingabe
Hauptgruppen (dargestellt in (Doppelklick auf den zu fur Parameter
einer Baumstruktur) andernden Parameter)

Bild 5.7: ROD4-3... Konfigurationsparameter

Um einen Parameter zu dndern, wahlen Sie auf der linken Seite die gewiinschte Para-
metergruppe und in der Mitte den Parameter mit einem Doppelklick aus.

Auf der rechten Seite des Fensters kdnnen Sie dann durch Eingabe eines Wertes oder
durch Auswahl aus einer Liste die Parameter 4ndern. Um Ihre Eingabe zu bestatigen
miissen Sie auf Ubernehmen klicken, bevor Sie das Fenster mit OK verlassen.

Hinweis!

Im Status-Feld bedeutet R (Read-Only) nur Lesezugriff, alle anderen Parameter kénnen
verdndert werden.

46

RODsoft Leuze electronic



& Leuze electronic  Geritekonfiguration bearbeiten / Parametrieren

Ordner "Administrative Parameter" und "Konfigurationsparameter"

Parameter Alcueler wert Status
G (2] SensorName

(2 Konfigurationsparameter 28] Zusitd, Beschiebung R
1 0 Erkennungaleldpaar 1 -
R E”‘E""“'"gs'e‘dpaa'g (1] Ausgabe Stopsegmert 528+ 035"
; O Erkennungsfeldpaar 4 & 45005
= reinl il Sl Schmilol Bl sl
1 0 Erkennungaleldpast &
1 0 Erkennungaleldpas 7

x|

Konfigurationsparameter \Administrative Parameter

Parameter
(18] Vorsinstelungen Objekterkennung im Erkennungs.
Ansprechaeiten

Messung Stattsegment 0-0.38" Rt
[12]Messung Stopsegment 5287036 R
Stauburterdiickung akliviert

Objekigitibe automatisch

Objektgeschwindigkeit Ormmfs

Eflaubte Fekpasrumschatungen

Gidlige Feldpaarauswahl beim Sensor-Start

5K Data Version 0 R
Distum der lstzten Speichening 00:00 01.01.1900 fi

(2 Administrative Parameter

Korfigor ele
(O Erkennungsteldpaar 1
(O Erkennurngsteldpaar 2
(O Erkennungsteldpaar 3
(O Erkennungsteldpaar 4
(O Erkennurngsteldpaar 5
(O Erkennurngsteldpaar &
(O Erkennurngsteldpaar 7

BEEEEEE

|

Bild 5.8:  Ordner "Administrative Parameter" und "Konfigurationsparameter"
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Beschreibung der Administrativen Parameter

Parameter

Funktion/Einstellung

Status

Eingabemdglichkeit

Sensor Name

Bezeichnung des Sensors

max. 20 Zeichen

Zusatzl.
Beschreibung

Anwenderseitige zusatzliche
Beschreibung

max. 100 Zeichen

Definition des ersten Konturseg-

Segment 0 ... 528
(Segment 0 ... 528

St:rttj:ggrieent mentes, ab welchem die Ausgabe entspricht 190°,
von Messwerten erfolgt Segment 14 bis 514
entspricht 180°)
Segment 0 ... 528
Definition des letzten Konturseg- (Segment 0 ... 528
Ausgabe . ) ) o
Stoppsegment mentes, bis zu welchem die Aus- entspricht 190_ ,
gabe von Messwerten erfolgt Segment 14 bis 514
entspricht 180°)
Dieser Wert gibt die GréBe des Auf-
I6sungsintervalls an. Angenommen
die Messkontur wird beginnend vom
Ausgabe- Messwert 0 bis 528 ausgegeben
by und die Aufldésung ist auf den 1...8
auflésung

Wert 4 gesetzt, dann werden jeweils
die kleinsten Messwerte der Sektor-
bereiche 0...3, 4...7, 8...11, ...,
524...527 ausgegeben.
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Parameter Funktion/Einstellung Status | Eingabemadglichkeit
Veréanderung der Baudrate.
Die max. Baudrate fir die PC-
Schnittstelle betragt 115200 Baud .
(Werkseinstellung: 57600 Baud). 9600 bis 687500Baud
Beachten Sie bitte die folgenden .
Hinweise: Ubertragungsraten fir
O  Héhere Baudraten als ROD4-3...:
| 115200 Baud sind nur fur ?gggoBgd
die Messdatentibertragung 38400 Bd
geeignet, da hier kein 57600 Bd
Zugriff mit PC/RODsoft auf 115200 Bd
den Sensor mehr méglich 345600 Bd
Serielle Schnitt- ist. 687500 Bd
stelle Baudrate Abhilfe: Riicksetzen der
Baudrate auf Werkseinstel- Ubertragungsraten fir
lung 57600 Baud (s. Tech- ROD4/ROD4-2...-
nische Beschreibung). 9600 Bd
19200 Bd
Wenn Sie ROD4 und 38400 Bd
ROD4-2... Sensor verwen- 57600 Bd
den, sollten Sie die Werk- 109700 Bd
seinstellung nicht 384000 Bd
veréndern, da héhere 768000 Bd
Baudraten nicht kompatibel
mit ROD4 und ROD4-
2...Sensoren sind.
* keine
e Geratewarnung
Alarm-Signalisie- Auswahl de; Ereignisses, das zu * Objekt im Erken-
rungsart einer Slgn%hserung am Ausgang nul"lgSfe|d fern
ALARM1 flhrt * Geratewarnung oder
Objekt im Erken-
nungsfeld fern

Tabelle 5.1: Beschreibung "Administrative Parameter", Ordner 1
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Beschreibung der "Konfigurationsparameter"

Parameter Funktion/Einstellung Status | Eingabeméglichkeit

Einstellung der Messwertauflo-
sung, des 4-Felder-Modus, des
Anlaufverhaltens und der
Wiederanlaufsperre in einem
separaten Fenster

Anlaufsperre/Anlauftest/
Automatischer Anlauf,
Anlaufverzégerung
40ms ... 10160ms

Voreinstellungen

Einstellung der Ansprechzeiten in
Vielfachen von 40ms fiir die Erken-
nungsfelder nah und fern in einem
separaten Fenster (Werkseinstel-
lung: 80mm)

40ms ... 2000ms in
Vielfachen von 40ms

Ansprechzeiten || &= -

Messung Start- |Messtechnische Erfassung des ers- R
segment ten Konturensegmentes

Messung Stopp- |Messtechnische Erfassung des letz- R
segment ten Konturensegmentes
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Parameter Funktion/Einstellung Status | Eingabemdglichkeit

Bei aktivierter Staubunterdriickung
(Werkseinstellung) wird die Sensor-
verflgbarkeit bei kleinen Partikeln in
der Luft, wie z.B. Insekten, erhéht.
Weiterhin wird die Zeit bis zu einer
erforderlichen Reinigung der Front-
scheibe maximiert.

* aktiviert (empfohlen)
* deaktiviert

Staubunter-
drtickung

e E—

Hinweis: Beachten Sie, dass die fir
die Staubunterdriickung relevanten
Einstellungen in unterschiedlichen
Parameterfenstern gemacht werden
mussen. N&heres hierzu finden Sie
im Abschnitt 5.3.5 "Ergdnzende
Hinweise zum Parameter "Staubun-

terdriickung"".
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Parameter Funktion/Einstellung Status | Eingabeméglichkeit
ObjektgroBe: * 35mm
Staubunterdriickungsparameter, e 70mm
der die maximal zu ignorierende ¢ 150mm
StorobjektgréBe angibt (Werksein- e 250mm
stellung: 70mm). * automatisch
Objektgeschwindigkeit: 0...10.0000mm/s

Ebenfalls bei der Staubunterdri-
ckung zu beachtender Parameter
zur Einstellung der maximalen
ObjektgroBe/ Geschwindigkeit von zu erken-
Objektgeschwin- | nenden Objekten (Werkseinstel-
digkeit lung: 1600mm/s).

Definition der zulassigen Erken-
nungsfeldpaar-Umschaltungen in
einem separaten Fenster

e

Durch Anklicken der
Erlaubte gewunschten Felder wer-
Feldpaarum- den die zulédssigen Feld-
schaltungen paarumschaltungen
definiert.
o
Definition der Erkennungsfeldpaare,
mit denen der Sensor starten darf
Gilltige —— Durch Anklicken der
Feldpaaraus- Frmmmmmm———— gewdiinschten Felder wer-
wahl beim den die zulédssigen Feld-
Sensor-Start paare definiert.
E

Tabelle 5.2: Beschreibung "Konfigurationsparameter”, Ordner 2
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5.3.3 Erganzende Hinweise zum Parameter "Voreinstellungen"

In einem Dialog werden flr verschiedene Applikationen standardisierte Parametervorein-
stellungen angeboten.

Konfigurationsparameter

Konfigurationsparameter

“oreinstellungen Auswahl unterschiedlicher Parametrierungs-
J mbglichkeiten fiir die vorgesehene Anwendung

Objekterkennung im Erkennungsfeld

Diese Yorauswahl legt weitere Farameter sowie bestimmte
Erkennungsfeld-Definitionen festl

J Anlautverhalten nach dem Start / Einschalten des Sensors
‘Wiederanlauf
=
{5 Zeitliches Anlaufverhalten nach Freigabe des
Erkennungsfeldes
'7 -manuell ader automatisch.
oK i Abbrechen

Bild 5.9:  Parameter "Voreinstellungen/Anlaufverhalten/Wiederanlauf"

Hier finden sich Grundeinstellungen flr unterschiedliche Applikationgebiete. Unter anderem
wird hier der 4-Felder-Modus aktiviert (siehe Kapitel 4.1.2 "4-Felder-Modus"). Die hdchste
Flexibilitat besteht, wenn "Frei wéhlbare Voreinstellungen" angewabhlt ist.

Der Parameter "Auflésung" kann in RODsoft nicht angepasst werden. Dieser Auflésungsbe-
griff ist nicht gleichbedeutend mit sonstigen Aufldsungsbegriffen wie "Ausgabeauflésung"
oder "Winkelauflésung".
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5.3.4

Ergédnzende Hinweise zum Parameter "Anlaufverhalten"

Automatischer Wiederanlauf
Nach dem Einschalten des Sensors werden die Ausgange Fn1/Fn2 nach einer

Anlaufverzégerung freigeschaltet.
Anlaufsperre
Nach dem Einschalten des Sensors muss der Wiederanlauftaster betatigt werden
(24V auf PIN 2 der Schnittstelle X1 flr max. 4s), um die Ausgange freizuschalten.
Anlauftest
Nach dem Einschalten des Sensors missen die Erkennungsfelder nah nach Ablauf
der Anlaufverzégerungszeit frei sein; die Ausgédnge Fn1/Fn2 sind abgeschaltet. Um
die Ausgénge Fn1/Fn2 freizuschalten, muss mindestens ein Erkennungsfeld nah
belegt und dann wieder freigegeben werden.

Wiederanlauf
Das Wiederanlaufverhalten bestimmt die Art, wie die Schaltausgdnge Fn1/Fn2 nach einer
Belegung eines Erkennungsfeldes im Falle einer anschlieBenden Nichtbelegung geschaltet
werden.
Wiederanlauf manuell

Die Anlaufsperre ist aktiv und der Wiederanlauftaster muss betétigt werden.

Wiederanlauf automatisch
Nach einer Anlaufverzégerung werden die Ausgénge freigeschaltet.
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5.35

Erganzende Hinweise zum Parameter "Staubunterdriickung”

In der Konfigurationssoftware RODsoft bestimmen folgende Parameter die Funktion der
Staubunterdriickung:
die Staubunterdriickung (Werkseinstellung: aktiviert)
die ObjektgroBe (Werkseinstellung: 70mm)

=0

die Objektgeschwindigkeit (Werkseinstellung: 1600 mm/s)

die Ansprechzeit (Werkseinstellung: 80 ms)

die SektorgroBe

Hinweis!

Beachten Sie, dass die fir die Staubunterdriickung relevanten Einstellungen in unterschied-
lichen Parameterfenstern gemacht werden missen.

Staubunterdriickung

Bei aktivierter Staubunterdriickung (empfohlen) wird die Sensorverfiigbarkeit bei klei-
nen Partikeln in der Luft, wie z.B. Insekten, erhéht. Weiterhin wird die Zeit bis zu einer

erforderlichen Reinigung der Frontscheibe maximiert. Eine Deaktivierung ist in der
Regel nicht erforderlich.

Konfigurationsparameter

=38 Konfigurationsparameter
[0 Administrative Parameter
K

Parameter

Aktuellerwert

Status

% (3 Erkenrungsfeldpaar 1
+ (3 Erkennungsfeldpaar 2
+ (3 Erkennungsfeldpaar 3
% (3 Ekennungsfeldpaar 4
% (3 Ekennungsfeldpaar 5
+ (3 Ekennungsfeldpaar
% (3 Erkennungsfeldpaar 7

],

(18] Voreinstelungen Objekterkennung im Ereennurngs.
Messung Startsegment 0036 R
Messurg Stopsegment 528036 R

Staubunterdriickung
Obiektaribe
Dbjektgsschwindigkeit

Erlaubte Feldpaarumschaltungen

Giiltige Feldpasrauswatl beim Sensor-Start

SK Data Version

Daturn der letzten Speicherung

aktiviert
automatisch
Omn/s

00:00 071.01.1900

Staubunterdriickung
Aldueller\Wert
aktiviert

Meuer Wert

EERE -

Ubermehmen

= |

Bild 5.10: Parameter "Staubunterdriickung”

Die Staubunterdriickung wird global parametriert, d. h. sie findet auf alle Erkennungs-

felder Anwendung.

Leuze electronic

RODsoft
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Fur einzelne Erkennungsfelder kann die Verfligbarkeit auch durch Erhéhen der
Ansprechzeiten und der Mindestobjektbreite durch Setzen einer SektorgréBe > 2
bzw. > Mindestobjektbreite gesteigert werden.

Hinweis!

Ist die Sektorgré3e > 1 so ist der Eintrag fiir die MindestobjektgréBe und die Objektgré3e in
Millimetern fiir dieses Erkennungsfeld ohne Belang.

Néhere Informationen zur Mindestobjektbreite und SektorgréBe als Voraussetzungen fiir die
Objekterkennung finden Sie in Tabelle 5.3 auf Seite 61.

=10

Konfigurationsparameter

[5-B) Korfiguatonsparameter | Parameler Aktueller Weit I Status
(22 Administrative Parameter (2] B eschreibun
g B
(22 Konfigurationsparameter (18] Datum der letzten Speicherung 00:00 01.01.1300 R
=3 g sfeldpaar 4—1 (18] Erable - i
e . et Objekibreite 2703
fhennnayle fein 18]S ekrorgrishe (1 := inaktiv) 37036

#-(3 Erkennungsfeldpaar 2
# -2 Erkennungsfeldpaar 3
+1-(0 Erkennungsfeldpaar 4
#-(3 Erkennungsfeldpaar §
# -2 Erkennungsfeldpaar B
(10 Erkennungsfeldpar 7

Mindestobjektbreite kann nicht editiert wer-
den, da sie ein Read-Parameter ist

0K

Abbrechen
Textdatei erstellen

Konfigurationsparameter Erkennungsfeldpaar 1\Erkennungsfeld nsh 1

Bild 5.11: Beeinflussung der Staubempfindlichkeit fir einzelne Erkennungsfelder
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ObjektgréBe/Objektgeschwindigkeit

Konfigurationsparameter

=38 Konfigurationsparameter
[0 Administrative Paiameter
K

Parameter Atueller Wert
Vmeinstel\ur\gen Obiektetkennung im Ercennungs. Objekigrofe

it

Messung Startsegment 0% 036 R Aot

Messurg Stopsegment 528036 R automatisch

[18] Staubunterdriickung akliviert
Obieklgraie aulematisch Neuer ¥ert
Objektgsschwindigkeit Orom/s c
Erlaubte Feldpaarumschaltungen

Giiltige Feldpasrauswatl beim Sensor-Start

[15]5K DataVersion i 3 Ukemehmen %

Datum der letzten Speicherung 00:00 01011900 ]

% (3 Erkenrungsfeldpaar 1
+ (3 Ekennungsfeldpaar 2
% (3 Erkennungsfeldpaar 3
% (3 Erkennungsfeldpaar 4
+ (3 Ekennungsfeldpaar 5
% (3 Ekennungsfeldpaar
% (3 Erkennungsfeldpaar 7

L ch

= |

Bild 5.12: Parameter "ObjektgréBe/Objektgeschwindigkeit"

Die ObjektgréBe legt fest, bis zu welcher maximalen GréB3e Stérobjekte (z. B. Parti-
kel in der Luft) nicht erkannt werden sollen. Zu groBBe Werte verhindern die Objekter-
kennung. Zu kleine Werte erhéhen die Empfindlichkeit gegenuber Stérobjekten. Die
Einstellung 'automatisch'’ fiihrt zu einer weniger leistungsfahigeren Staubunterdrii-
ckung.

Die Objektgeschwindigkeit gibt die maximale Geschwindigkeit von zu erkennenden
Objekten an, gegebenenfalls ist die Eigengeschwindigkeit des Sensors zu beriick-
sichtigen. Zu kleine Werte verhindern die Objekterkennung. Zu groBe Werte und der
Wert '0 mm/s' erhéhen die Empfindlichkeit gegenuiber Stérobjekten.

Anmerkung:

Mit Geschwindigkeit ist nicht nur die Geschwindigkeit gemeint, mit der sich ein Objekt
auf den Sensor zu bewegt (Geschwindigkeitskomponente v, in Bild 5.13), es ist
generell die maximale Geschwindigkeit gemeint, mit welcher sich Objekte im Erken-
nungsfeld bewegen kdnnen (Geschwindigkeitskomponenten v, und vy in Bild 5.13).
Die Geschwindigkeitskomponente v, kann bedingt durch das Flachenscannen in der
X-/Y-Ebene nicht erfasst und ausgewertet werden. Die maximale Objektgeschwindig-
keit lasst sich am besten durch Erprobung optimieren.
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Bild 5.13: Komponenten der Objektgeschwindigkeit

Ansprechzeit
Ein weiterer wichtiger Parameter ist die Ansprechzeit.

Konfigurationsparameter

Kaonfigurationsparameter

Ansprechzeit der Erkennungstfelder nah Festlegung der Ansprechzeit des Sensors bis zum Abschalten der
lﬁﬂi Ausgange Fnl und Fn2 (<1-11 und X1-12) bei Ohjekterkennung

ms
Ansprechzeit der Erkennungsfelder fem Festlegung der Ansprechzeit des Sensors bis zum Abschalten des
lﬁtli Alarmausgangs 1(41-5) bei Objekterkennung.

s

Alle Zeiten missen als Wielfaches vian 40 ms eingegeben werden.

Achtung!

“Wenn die Ansprechzeit des Erkennungsfelder vergrifier wird, miissen die Erkennungsfelder in Abhéngigksitvon der
Ohjektgeschwindigkeitvergrifertwerden

Eieispiel: Bei stationdrer Anbringung des Scanners und einer Objektgeschwindigkeitvon 1.6 mfs muss das Erkennungsfeld in
allen Richtungen urm BAmrm pro 40ms Ansprechzet-Erhdhung erweitert werden

Bild 5.14: Parameter "Ansprechzeit"

Je langer die Ansprechzeit gewahlt wird, um so mehr Rechenzeit steht fiir den Staub-
unterdriickungsalgorithmus zur Verfigung, um so leistungsfahiger ist die Staubunter-
driickung. Bei einer Ansprechzeit < 80ms wird nur die Objektgro3e ausgewertet.

Hinweis!

Beachten Sie bei der Festlegung der Ansprechzeit, das die Objektgeschwindigkeit radial
zum Sensor berticksichtigt werden muss.
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Die Staubunterdriickung ist also um so effizienter, je:
* groBer die gewahlte ObjektgroBe
* geringer die gewéahlte Objektgeschwindigkeit
* langer die Ansprechzeit

Es ist sinnvoll, die ab Werk voreingestellten Werte (ObjektgréBe: 70mm, Objektgeschwin-
digkeit: 1600mm/s, Ansprechzeit: 80ms) in Bezug auf die Applikation durch Praxistests zu
optimieren.

Hinweis!

Mit den Parametereinstellungen ObjektgréBBe "automatisch" und Objektgeschwindigkeit:
"0mm/s" erreichen Sie einen Kompatibilititsmodus fiir alte ROD4/ROD4-2... Typen.
Folgende Punkte sollten Sie zusétzlich beachten:

=10

Konfig-Stecker: Wird ein ConfigPlug mit ROD4-3...-Konfiguration (mit aktivierter
Staubunterdriickung) an einen ROD4-2... angesteckt, wird die Kon-
figuration tibernommen, jedoch die alte Staubunterdriickung be-
nutzt!

RODsoft: Wird eine ROD4-3...-Konfiguration mit neuer Staubunterdriickung
aus einer Datei geladen, wenn ein ROD4 oder ROD4-2... ange-
steckt ist, werden die neuen Parameter der Staubunterdriickung
nicht angezeigt. Der Sensor verwendet nach dem Ubertragen die
alte Staubunterdriickung. Die ROD4-3...-Konfiguration wird zur
ROD4-2... kompatiblen Konfiguration.

Das Laden einer ROD4-3...-Konfiguration ist auch dann méglich,
wenn ein ROD4/ROD4-2... ausgewéhlt wurde. Die neuen Parame-
ter der Staubunterdriickung werden dann nicht angezeigt. Der Sen-
sor verwendet nach dem Ubertragen die alte Staubunterdriickung.
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5.3.6 Ergédnzende Hinweise zum Parameter "Erlaubte Feldpaarumschaltungen"

Der rotoScan ROD4-3... erlaubt durch seine sieben frei konfigurierbaren Erkennungsfeld-
paare eine sehr groBe Einsatzflexibilitat. Uber die Festlegung der zulassigen Umschaltrei-
henfolge im Dialog "Erlaubte Erkennungsfeld-Umschaltungen", wird die Erkennungsfeld-
Auswahl auf Plausibilitat Gberwacht. Unzulédssige Umschaltfolgen werden erkannt und
fihren zum Abschalten der Ausgange Fn1/Fn2. Weiterhin kann jedes Erkennungsfeld auch
als zulassiges Erkennungsfeld beim Sensor-Start definiert werden.

Anwendung finden diese Leistungsmerkmale beispielsweise an Fahrerlosen-Transport-
Systemen zur Erkennungsfeld-Umschaltung fir Geradeaus- und Kurvenfahrt sowie beim
Fahrzeugstart in einer Geraden.

Erkennungsfeld-Parameter

Konfigurationsparameter
= B Korfiguationspaiameter Parameter Alduller Wert I Status
(20 Admiristrative Parameter | @] Bescheibung SF1
O Konfigurationsparameter (18] D atum de lstzten Speicherung 00:00 01011300 R
T e (19 Edlautie Erkenrurgsfeldpasrmschatirg.. 1 R
a "“ "’ ] : [12] Windest-Objektbreite 2+0.36° R
el om [19] S ektorgriRe (1 := inakliv) 17036

& (3 Erkennungsfeldpaar 2
(0 Erkennungsfeldpar 3
4 (0 Erkennungsfeldpaar 4
# (1 Erkennungsfeldpaar 5
(10 Erkennungsfeldpasr &
4 (0 Erkennungsfeldpaar 7

0K

Abbrechen
Drucken
Textdatei erstellen

konfigurationsparameter Erkennungsfeldpaar 1\Erkennungsfeld nh 1

Bild 5.15: Ordner "Erkennungsfeld"

Parameter Funktion/Einstellung Status | Eingabeméglichkeit
Beschreibung |Erkennungsfeld-Name 20 Zeichen
Datum der Datum und Uhrzeit der letzten Spei-
letzten . R
: cherung dieses Erkennungsfeldes
Speicherung
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Parameter Funktion/Einstellung Status | Eingabemadglichkeit
Erlaubte Angabe der Erkennungsfeldpaare,
Erkennungsfeld- R
zu denen umgeschaltet werden darf
Umschaltungen
Dieser Parameter ist fest hinterlegt
und ergibt sich aus dem maximalen
Radius des Erkennungsfeldes.
Objekte werden erkannt, wenn min-
destens die Anzahl (Vielfache von
0,36°) von aufeinanderfolgenden
Scanstrahlen ein Objekt treffen.
Hinweis:
Mindest Nach der Ubertragung der Konfigu- R

Objektbreite  |ration vom PC in den ROD ist dieser
Wert nicht unbedingt der tatséchlich
aktive.

Da der Wert vom ROD berechnet
wird und durch die "Schnelle Para-
metrierung" dieser nicht in den PC
zuriickgeladen wird, kann er abwei-
chen. Manuelles Laden der Konfig-
Daten behebt dies.

Dieser Parameter kann veréndert
werden. Ist der Wert fur die Sektor-
gréBe > 1, so werden Objekte
erkannt, wenn mindestens die
Anzahl (Vielfache von 0,36°) von
aufeinanderfolgenden Scanstrah-
len ein Objekt treffen.

Ist die SektorgréBe > 1, so ist die
berechnete MindestobjektgréBe
ohne Belang.

SektorgréBe

Tabelle 5.3: Beschreibung "Erkennungsfelder 1 ... 7"
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5.4

5.5

Konfiguration speichern/laden

Um die geanderten Parameter zu speichern wahlen Sie im Menu Datei —> Konfigurations-
daten als Datei speichern oder klicken im Register "Konfiguration" auf das Symbol H
Hier kénnen Sie der Datei einen Namen geben und den Ordner wéhlen, in dem die Datei
gespeichert wird.

Um eine Konfiguration wieder zu laden, wahlen Sie im Menu Datei —> Konfigurations-
daten von Datei laden oder klicken im Register "Konfiguration" auf das Symbol @
Waéhlen Sie die gewiinschte Konfigurationsdatei *.rs aus und klicken Sie danach auf
"Offnen".

Die in dieser Datei gespeicherte Konfiguration wird jetzt in RODsoft eingelesen.

Konfiguration zum Sensor ilibertragen

Geanderte Konfigurationsparameter sind zunachst nur fliichtig im Arbeitspeicher Ihres PCs
gespeichert.

Achtung!

Speichern Sie eine gednderte Konfiguration als Datei ab, damit Sie bei méglichen Ubertra-
gungsfehlern bzw. Programmabstiirzen die gednderten Einstellungen wieder laden kénnen.

Damit die gednderten Daten im Sensor gespeichert werden, miissen Sie diese an das Gerat
senden. Um die Daten an den Sensor zu Ubertragen, wahlen Sie im Menu Konfiguration
— vom PC zum Sensor libertragen oder klicken im Register "Konfiguration" auf das
Symbol ﬂ.

Nach der Ubertragung werden die Konfigurations-Parameter vom Sensor zur Uberpriifung
zuriickgelesen und Sie werden durch ein Info-Fenster (iber die erfolgreiche Ubertragung
informiert.

™ iibertragen der Konfigurationsdaten vom PC zum Sensor g|

Die Konfigurationzdaten wurden zum Sensor Ubertragen.

Dieze Konfigurationsdaten sind per Funktionsprifung am Einzatzort zu uberprifen! Hierau
gehirt u. a. die Oberpriifung der genauen Lage der Bereichzgrenzen sowie das
Abschalt-, Anlaufverhalten und die Abzchaltwirkung des Lasersensors.

Bild 5.16: Info-Fenster nach erfolgreicher Ubertragung der Konfiguration an den Sensor
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5.6 Sensor auf Werkseinstellung zuriicksetzen

Mit Hilfe des Befehls Konfiguration —> Standardwerte im Sensor setzen kann die werk-
seitige Konfiguration (Auslieferungszustand) des ROD4-3... wiederhergestellt werden.

In der nachstehenden Tabelle finden Sie die wichtigsten Werkseinstellungen:

Parameter Wert
Namen Erkennungsfelder nah Erkennungsfeld nah 1 ... 7
Radius Erkennungsfelder nah im
Sektorbereich Erkennungsfelder nah 0...528 (190°)
Ansprechzeit Erkennungsfelder nah 80ms
Namen Erkennungsfelder fern Erkennungsfeld fern 1 ... 7
Radius Erkennungsfelder fern 2m
Sektorbereich Erkennungsfelder fern 0...528 (190°)
Ansprechzeit Erkennungsfelder fern 80ms
Erkennungsfeldpaarumschaltung 1,2,3,4zu1,2,3,4
Start-Erkennungsfeldpaare 1,2,8,4
Alarm Signalisierungsart Objektdetektion Erkennungsfeld fern
Voreinstellungen Frei wéhlbare Voreinstel_lu_ngen
(4-Felder-Modus deaktiviert)
Wiederanlauf automatisch
Anlaufverhalten Automatischer Anlauf
bei allen ROD4-3... aktiviert,
Staubunterdriickung ObjektgréBe: 70mm,
Objektgeschwindigkeit: 1600mm/s
Start-Segment-Ausgabe 0
Stopp-Segment-Ausgabe 528
Ausgabeauflésung 4*0,36°
Serielle Schnittstelle Baudrate 57600Baud
Name des Sensors -
Beschreibung des Sensors -

Tabelle 5.4: Werkseinstellungen ROD4-3...
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6 Arbeiten mit Erkennungsfeldern

6.1 Allgemeine Informationen

6.1.1 Positionsbestimmung

Optische Positionsanzeige

Um fur bestimmte Punkte der Diagrammflache genau die Zeiger-Position ablesen zu
kénnen, finden Sie rechts unter der Diagrammfldche Felder zur Anzeige der Cursor-Posi-

tion.
Position des Cursors zu Beginn einer Aktion
Fosition:; # [2.007 m Y0008 m | Wwinkel 180,22 ° | Fadiug 2.007 m
Endpasitian: % 0.859 m Y 0496 m | ‘winkel 14993 ° | Radius 0.992 m

W

Position des Cursors wahrend und am Schluss einer Aktion

Bild 6.1:  Anzeige der Zeigerposition bezogen auf den Sensor-Mittelpunkt

Klicken Sie mit der Maus an eine bestimmte Stelle der Diagrammflache, wird diese Position
in den oberen Feldern Position "X" und "Y" in karthesischen Koordinaten und in den Feldern
"Winkel" und "Radius" in Polarkoordinaten angezeigt. Die Position des Klicks wird zusétzlich
durch einen blauen Kreis angezeigt ﬂ (Positionsanzeiger). Somit haben Sie die Méglich-
keit, von Messkurven genaue Werte abzunehmen.

Die Werte der unteren Zeile "Endposition" dienen der genauen Positionierung beim
Erstellen von Erkennungsfeldern.

Lineale / Gitternetz

Eine weitere Mdglichkeit Positionen zu bestimmen bieten die Lineale und das Gitternetz.
Sie sind in Meter skaliert.
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6.1.2

Arbeitsflache vergréBern bzw. verkleinern

Uber die Zoom-Funktionen des Programms haben Sie die Méglichkeit die GréBe der
Arbeitsflache anzupassen.
Das Programm beinhaltet zwei Varianten des "Zooms":

* den automatischen, stufenweisen Zoom und

* den manuellen, stufenlosen Zoom.

Automatischer Zoom

Durch klicken auf die Symbole ;'B und ﬁ (oder Meni Ansicht — Zoom/Unzoom)
kénnen Sie Stufe fur Stufe den Arbeitsbereich vergréBern bzw. verkleinern. Es gibt 26
Stufen, wobei jede Stufe die urspriingliche Arbeitsfliche um ca. 25% vergroéBert bzw.
verkleinert.

Manueller Zoom

Diese Zoom-Variante ermdglicht die direkte BereichsvergréBerung eines manuell ausge-
waéhlten Bereichs.

Sie kénnen hier nur VergréBerungen vornehmen! Nehmen Sie Verkleinerungen lber den
automatischen Zoom vor.

Um einen bestimmten Bereich der Oberflache zu vergréBern gehen Sie wie im Folgenden
beschrieben vor:

1. 2.
Klicken Sie mit der linken Maustaste Ziehen Sie die Maus an die gewinschte Position und
und halten Sie sie gedriickt. I6sen die Maustaste. Der Bereich, der durch das ent-

stehende gelbe Rechteck begrenzt wird, wird vergro-
Bert und fensterfillend dargestellt.

Bild 6.2: Manueller Zoom
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Gesamtansicht wiederherstellen

Um aus jeder Zoom-Stufe in die Gesamtansicht zu gelangen, wéhlen Sie im Menu Ansicht
—> Gesamt oder klicken Sie in der Werkzeugleiste auf ED

Klicken Sie im Bewegungskreuz (rechts unten) auf den in der Mitte befindlichen Punkt, wird
die Ansicht an die GréBe der Messwertanzeige angepasst.

A Klicken Sie auf den Punkt in der Mitte, um die Ansicht optimal an die Diagrammflache
anzupassen.

-
v

Anzeige verschieben

Die Anzeige kann uber das Bewegungskreuz in horizontaler und vertikaler Richtung
verschoben werden.

Klicken Sie auf die Bewegungspfeile je nach gewlinschter Bewegungsrichtung.
-
v

Druicken Sie die F1-Taste, wird ein Modus aktiviert, in dem Sie den dargestellten Bereich mit
der Maus verschieben kdnnen. Klicken Sie dafir in die Diagrammflache und ziehen Sie mit
gedriickter linker Maustaste in die Richtung, in die Sie den Bereich verschieben wollen. Die
Lénge der bei diesem Vorgang dargestellten Linie entspricht der Lange der Verschiebung.
Der Positionsanzeiger wird dabei rot angezeigt.
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6.2

=10

=10

Erkennungsfelder definieren

Der ROD4-3... scannt die Umgebung und zeigt auf der Arbeitsflache die gemessene Umge-
bungskontur als gelbe Messlinie an. Desweiteren vergleicht er stindig die gemessene
Kontur mit den aktiven im Gerat gespeicherten Erkennungsfelddefinitionen. Die Erken-
nungsfelder kénnen mit Hilfe der Konfigurations-Software RODsoft grafisch interaktiv defi-
niert werden. Wéahlen Sie dazu die Registerkarte "Definition der Erkennungsfelder".

Die Software unterstiitzt Sie bei der Abstimmung von Objekt- und FeldgréBe durch das
Auffihren der maximalen FeldgréBen im unten dargestellten Listenfeld. Naheres zur Objekt-

groBe siehe Abschnitt "Beschreibung der "Konfigurationsparameter"".

Objekigrale

‘ automatisch _]\l

35 mm (his 2.7m max. FeldgroBe)
F0mrm (his 5.7m max. FeldgriBe)
180 mm (hbis 12.7m max. Feldgrife)
250 mm (his 21.4m max. Feldgrofe

autamatisch

Bild 6.3: Listenfeld zur Einstellung der ObjektgréBe - Parameter Staubunterdriickung

Hinweis!

Die je 7 Erkennungsfelder nah und fern liegen aufgrund der werkseitigen Einstellung (iber-
einander und sind daher nur als jeweils eine Kontur sichtbar. Aktiviert wird immer ein Erken-
nungsfeldpaar.

In dem Schaltflachenfeld ﬂ 'ﬁ E@ Erkennungsteld n 1 ¥ | kénnen Sie auswah-

len, welches Erkennungsfeld Sie anpassen mdchten. Diese Auswahl kénnen Sie auch in der
Menileiste, Uber Erkennungsfelder —> Erkennungsfeldauswahl treffen.

Hinweis!

Sie kénnen die Erkennungsfelder nur bearbeiten, wenn Sie die erforderliche Berechtigung
besitzen! Speichern Sie die urspriinglichen Erkennungsfelder vor einer Neudefinition ggf.
ab!

Die Schaltflachen in der Werkzeugleiste sind thematisch geordnet und identisch mit den
Befehlen im Menl Erkennungsfelder.
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6.2.1

Erkennungsfelder neu erstellen

Das Aussehen der Erkennungsfelder konnen Sie individuell an Ihre speziellen Anforde-
rungen anpassen. Dazu stehen Ihnen folgende Funktionen zur Verfiigung:

Bezeichnung Symbol |Menii

Erkennungsfeld r1 Erkennungsfelder —>Definieren —>
eingeben -~ Numerische Feldeingabe

Ellipse ®| Erkennungsfelder —> Definieren —> Ellipsen-Feld

Rechteck Erkennungsfelder —> Definieren —> Rechteck-Feld

Polygon [5;’| Erkennungsfelder —> Definieren — Polygon-Feld

E.rkennungsfeld {i| Erkennungsfelder —> Definieren —> Feld einlernen
einlernen

Tabelle 6.1:  Werkzeuge zum neu Erstellen von Erkennungsfeldern

In den folgenden Abschnitten werden lhnen alle Werkezeuge erlautert und es werden lhnen
Hinweise auf mégliche Anwendungsfélle gegeben.

Numerische Feldeingabe

Ein rechteckiges Erkennungsfeld des ROD4-3... ist normalerweise zur linken und rechten
Seite gleich groB3, d.h. symmetrisch zur Y-Achse. Es kann aber vorkommen, dass eine der
beiden Seiten kleiner oder gréBer als die andere Seite ist. Fir solche Situationen wird die
Erkennungsfelddefinition "Numerische Feldeingabe" verwendet.
Gehen Sie bei der Definition wie folgt vor:
* Wéhlen Sie das anzupassenden Erkennungsfeld aus (Erkennungsfelder —> Erken-
nungsfeldauswahl).
¢ Wahlen Sie die Funktion "Numerische Feldeingabe" aus der Meni- bzw. Werk-
zeugleiste. Folgendes Fenster erscheint:

Erkennungsfeld definieren @

vordere Kante [mm] 1800 «—— Abstand nach vorn

linke Kante [rm] 1200 -«——— Abstand nach links

rechte Karte [mm] 00 -«——  Abstand nach rechts

Abbrechen |

Bild 6.4: Numerische Erkennungsfeldeingabe
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* Geben Sie in der Maske die notwendigen Maf3e (in mm) ein und bestéatigen Sie die
Eingaben mit OK.

» Das resultierende Erkennungsfeld besitzt eine rechteckige Form mit allen Merkmale
der Erkennungsfeldform "Rechteck".

Hinweis!

Haben Sie einen der Abstdnde zu gro3 gewéhit, werden Sie durch eine Fehlermeldung dar-
auf hingewiesen. Bestétigen Sie in diesem Fall mit OK und korrigieren Sie die Werte.

=10

Der max. zuldssige Radiuswert betrdgt 30m fir Erkennungsfelder nah und 50m fir Erken-
nungsfelder fern.

Warning

'j Der grifite berechnete Distanzwert ist zu groll,
L3

Bild 6.5: Warnhinweis "Distanzwert ist zu gro3"
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Ellipse
Die "Ellipse" ist fur sehr viele Einsatzgebiete geeignet.

=<

Hoéhe

S - X

. Radius

Bild 6.6:  Ellipsenférmiges Erkennungsfeld

So erstellen Sie ein ellipsenférmiges Erkennungsfeld:

* Wahlen Sie das anzupassende Erkennungsfeld aus (Erkennungsfelder —> Erken-
nungsfeldauswahl).

* Suchen Sie die beiden Werte Radius und Hohe auf der Arbeitsflache und klicken Sie
den Punkt zur spateren schnellen Orientierung an. Der Positionsanzeiger (blauer
Kreis) wird an diese Stelle gesetzt und in der optischen Positionsanzeige kénnen Sie
dessen aktuelle Koordinaten sehen.

* Waéhlen Sie die Funktion Ellipse aus dem Meni- bzw. der Werkzeugleiste.

¢ Klicken Sie auf den vorher markierten Punkt und lassen Sie, zur genauen Positionie-
rung, die Maustaste gedruckt.

Altes Erkennungsfeld
Entstehendes Erkennungsfeld
Koordinaten des Mausklicks

Bild 6.7:  Erkennungsfeld "Ellipse" positionieren
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* Orientieren Sie sich an der optischen Positionsanzeige.
» Erst wenn Sie die Maustaste loslassen wird das alte Erkennungsfeld auf dem Bild-

schirm geldscht und das neue Erkennungsfeld angezeigt.

Bild 6.8: Neues Erkennungsfeld "Ellipse"

Rechteck
Wie bei den ellipsenférmigen Erkennungsfeldern haben Sie hier zwei Werte, die bei der

Erstellung eine Rolle spielen: H6he und halbe Breite.

Y

P1 | P2

Hohe

X

- halbe Breite

>

Bild 6.9: Rechteckiges Erkennungsfeld

* Waéhlen Sie die Funktion Rechteck aus der Meni- bzw. der Werkzeugleiste.
* Die weitere Erstellung funktioniert wie bei der Erkennungsfeldform "Ellipse". Entneh-
men Sie daher die notwendigen Schritte dem vorherigen Abschnitt.
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Polygon
Bei der Erkennungsfeldform "Polygon" setzen Sie die Eckpunkte des Erkennungsfeldes
direkt. Somit haben Sie die Mdglichkeit, bestimmte Objekte, die sich stdndig im Scanbereich
befinden (z.B. Pfeiler), auszublenden.
Gehen Sie bei der Definition eines Polygonerkennungsfeldes wie folgt vor:
* Waéhlen Sie das anzupassende Erkennungsfeld aus (Erkennungsfelder —> Erken-
nungsfeldauswahl).
* Wahlen Sie die Funktion Polygon aus dem Men(- bzw. der Werkzeugleiste.
* Setzen Sie die Eckpunkte des Polygons bitte von links nach rechts!
* Kilicken Sie auf der Diagrammflache den ersten Eckpunkt des Erkennungsfeldes an.
* Wenn Sie die Maustaste gedriickt halten, kdnnen Sie iber die optische Positionsan-
zeige eine Feinpositionierung durchfihren.

Bild 6.10: Erkennungsfeld "Polygon" erstellen

» Klicken Sie den néachsten Eckpunkt an.

¢ Auf diese Weise setzen Sie alle weiteren Eckpunkte.

¢ Haben Sie den letzten Eckpunkt gesetzt, klicken Sie mit der rechten Maustaste auf
den Arbeitsbereich und das Polygon wird geschlossen.

* Setzen Sie den letzten Eckpunkt kurz unter die Nulllinie der X-Achse wird das Poly-
gon automatisch geschlossen und folgende Meldung erscheint auf dem Bildschirm:

¥ Definition Kontur

Meszage Mao. 0503:
Drer Stopwink.el der Polygon-Kontur wurde erreicht. Es kidhnen keine weiteren Punkte
definiert werden.

Bild 6.11: Meldung Stoppwinkel der Polygon-Kontur erreicht
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Erkennungsfeld einlernen
Neben den zuvor beschriebenen Méglichkeiten der Erkennungsfelddefinition, besteht die
Méglichkeit ein Erkennungsfeld auf Basis der aktuellen Messkontur zu definieren.
* Wahlen Sie das anzupassende Erkennungsfeld aus (Erkennungsfelder —> Erken-
nungsfeldauswahl).
e Wahlen Sie die Funktion Erkennungsfeld einlernen aus dem Men(- bzw. der Werk-
zeugleiste. Folgendes Fenster erscheint:

Erkennungsfeld einlernen E|

Anzahl Scans <«—————— Anzahl Scans fur die Mittelwertbildung

Abzug [mm] -«——— Abstand nach auBen zur Messkontur

Teach-Bereich []

0 - 180 ~«——— Winkelbereich, in dem das Erkennungsfeld
eingelernt wird

Abbrechen |

Bild 6.12: Eingabefenster Erkennungsfeld einlernen

* Geben Sie die gewlinschten Werte fur Anzahl Scans, Abzug und Teach-Bereich
(siehe Bild 6.12) fur das Einlernen des Erkennungsfeldes ein und bestatigen Sie mit
OK. Der Einlernvorgang beginnt und der Fortschritt wird in einem Fenster angezeigt.

Erkennungsfeld einlermen

0% HNNNNNNNRNNNEN 100%

Bild 6.13: Fortschritt Erkennungsfeld einlernen

Hinweis!
Haben Sie fiir den Parameter Anzahl Scans einen groBen Wert (z.B. > 10) gewéhlt, dauert
der Einlernvorgang entsprechend lange. Richtwerte:

=10

Anzahl Scans = 10 - Dauer Einlernvorgang ca. 7s
Anzahl Scans = 20 - Dauer Einlernvorgang ca. 12s
Anzahl Scans = 50 - Dauer Einlernvorgang ca. 26s
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* Nach Abschluss des Einlernvorgangs wird das neue Erkennungsfeld angezeigt.

Messkontur (gelb) eingelerntes Erkennungsfeld nah (rot) mit Abzug

Bild 6.14: Beispiel fiur ein eingelerntes Erkennungsfeld

6.2.2 Erkennungsfelder dndern

Méchten Sie vorhandene Erkennungsfelder &ndern, kénnen Sie folgende Funktionen

verwenden:

Bezeichnung |Symbol |Menii

Segmente = .
andern .Q. Erkennungsfelder — Andern — Segmente &ndern

Feldgrenzen
reduzieren

=

Erkennungsfelder - Andern — Feldgrenzen reduzieren

Segmente
ausblenden

=

Erkennungsfelder - Andern — Segmente ausblenden

Tabelle 6.2: Werkzeuge zum Andern von Erkennungsfeldern

In den folgenden Abschnitten wird lhnen die Benutzung der Werkzeuge erléautert.
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Segmente édndern

Um bestehende Erkennungsfelder an die Umgebungsbedingungen anzupassen, kdnnen
Sie die Funktion "Segmente &ndern" verwenden.

Als Beispiel wird folgende Vorgabe verwendet:

Messkontur Erkennungsfeld nah Erkennungsfeld fern

Bild 6.15: Segmente andern - Ausgangssituation

Gehen Sie bei der Anderung wie folgt vor:
* Wahlen Sie das anzupassende Erkennungsfeld aus (Erkennungsfelder —> Erken-
nungsfeldauswahl).
* Wahlen Sie die Funktion Segmente dndern aus der Meni- bzw. der Werkzeugleiste.
» Auf der Erkennungsfeldlinie werden nun viereckige Segmentpunkte angezeigt. Je
nach GréBe des Erkennungsfeldes kdnnen die Abstande der Punkte variieren.
* Setzen Sie die Eckpunkte des Polygons bitte von links nach rechts!
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---ISEtzem Sie bitte die Polygonpunkte von links nach recht_----

Erkennungsfeld mit Segmentpunkten
(hier sehr dicht nebeneinander)

Bild 6.16: Segmente dndern - Segmentpunkte

* Suchen Sie sich auf der Kurve den Punkte heraus, ab dem Sie das Erkennungsfeld-
segment durch ein Polygon neu definieren méchten.

¢ Klicken Sie auf den ersten Punkt und halten Sie die Maustaste gedriickt. Es erscheint
eine grine oder rote Linie, deren Ende die neue Position des Punktes definiert. Sie
kdénnen diese Linie solange verandern, bis Sie die Maustaste loslassen.

T T
| N I N N I I N A NN
An diese Stelle soll der erste Punkt
versetzt werden.

Bild 6.17: Segmente andern - 1. Segmentpunkt verschieben

76

RODsoft Leuze electronic



# Leuze electronic Arbeiten mit Erkennungsfeldern

* Klicken Sie auf den nachsten Eckunkt und halten Sie die Maustaste gedriickt.

» Es entsteht eine zweite Linie, die mit der ersten verbunden wird. Das Ende der Linie
beschreibt die neue Position dieses Punktes. Sie kénnen die Linie solange veran-
dern, bis Sie die Maustaste loslassen.

Auf der Verbindungslinie werden alle Zwi- An diese Position soll der letzte Punkt
schenpunkte ausgerichtet. versetzt werden.

Bild 6.18: Segmente andern - nadchsten Eckpunkt setzen

* Setzen Sie gegebenenfalls weitere Eckpunkte mit der linken Maustaste.

» SchlieBen Sie lhre Eingabe durch Klicken mit der rechten Maustaste auf den Arbeits-
bereich ab, das Polygon wird geschlossen und das geanderte Erkennungsfeld wird
dargestellt.

Bild 6.19: Segmente andern - Fertigstellung
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Feldgrenzen reduzieren
Mit der Funktion "Feldgrenzen reduzieren" haben Sie die Moglichkeit, ein bereits definiertes
Erkennungsfeld nach links, rechts bzw. vorn zu begrenzen.

Die folgende Abfolge soll lhnen die Vorgehensweise anhand eines Beispiels erlautern:
Als Beispiel wird folgende Vorgabe verwendet:

LN T (A
HEN R EEEh{lnnn
LA N ]
A AR

R TN ]
.‘=-ll-= --li-‘=l

Messkontur Erkennungsfeld nah Erkennungsfeld fern

Bild 6.20: Feldgrenzen reduzieren - Ausgangssituation

Gehen Sie bei der Anderung wie folgt vor:

¢ Wahlen Sie das anzupassende Erkennungsfeld aus (Erkennungsfelder —> Erken-
nungsfeldauswahl).

¢ Wabhlen Sie die Funktion Feldgrenzen reduzieren aus der Meni- bzw. Werk-
zeugleiste.

¢ Geben Sie in der folgenden Eingabemaske an, welche Werte Sie stutzen méchten
und tragen Sie die erforderlichen MaBe ein. Im Beispiel wird die linke Kante auf
-225mm gestutzt.

Erkennungsfeld-Grenzen reduzieren

vordere Kante [rmm) r
linke Kante [mm] v |-225
rechte Kante [mm] r

Abbrechen ‘

Bild 6.21: Eingabemaske Erkennungsfeldgrenzen reduzieren
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=10

» Bestatigen Sie die Eingabe mit OK und das Erkennungsfeld wird auf die angege-
benen MaBe beschnitten.

--k"a=--lﬁ.ll---l

reduzierte Erkennungsfeldgrenze fern

Bild 6.22: Feldgrenzen reduzieren - Fertigstellung

Segmente ausblenden

Die Funktion "Segmente ausblenden" dagegen dient dazu, Winkelsegmente aus bereits
vorhandenen Erkennungsfeldern zu entfernen. Ein Segment schneidet das Erkennungs-
feld an zwei Punkten auf.

Hinweis!

Durch das vollstdndige Ausblenden ‘gzller Felder kann die effektive Messrate erhéht werden,
da sich die zur Verfligung stehende Ubertragungsdauer fiir die Messwerte erhéht (siehe "Er-
héhung der effektiven Messrate" auf Seite 92).

Als Beispiel wird folgende Vorgabe verwendet:
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Bild 6.23: Segmente ausblenden - Ausgangssituation

Gehen Sie bei der Anderung wie folgt vor:
* Wahlen Sie das anzupassende Erkennungsfeld aus (Erkennungsfelder —> Erken-
nungsfeldauswahl).
* Wahlen Sie die Funktion Segmente ausblenden aus der Meni- bzw. Werk-
zeugleiste.
* Um das auszublendende Segment zu selektieren, klicken Sie mit Hilfe der optischen
Positionskontrolle auf den unteren Schnittpunkt.

unterer Schnittpunkt

Bild 6.24: Segmente ausblenden - 1. Schnittpunkt
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* Danach klicken Sie auf den oberen Schnittpunkt und das Segment wird, solange Sie
die Maustaste gedriickt halten, grau dargestellt.

I I . ---_----

Dieses Segment wird aus dem Erkennungsfeld entfernt.
Bild 6.25: Segment ausblenden - 2. Schnittpunkt

¢ Wenn Sie die Maustaste lI6sen wird das ausgewahlte Segment aus dem Erkennungs-
feld ausgeblendet.

Erkennungsfeld mit ausgeblendetem Segment

Bild 6.26: Segmente ausblenden - Fertigstellung

Leuze electronic RODsoft 81



Arbeiten mit Erkennungsfeldern

& Leuze electronic

6.

3

o [0

Referenzkonturen

Durch Definition einer oder mehrerer Referenzkonturen auf einem Nah-Erkennungsfeld
steht Ihnen eine weitere Uberwachungsméglichkeit zur Verfligung.

Bei aktivierter Referenzkontur wird die genaue Lage von Objekten Giberwacht. Dabei wird
nicht nur erkannt, ob sich ein Objekt innerhalb des aktiven Erkennungsfeldes nah befindet,
sondern zusétzlich wird (iberwacht, ob ein Objekt entfernt wurde.

Weicht die Objektlage um mehr als den Toleranzwert von der Referenzkontur ab, schaltet
der Sensor ebenfalls die Ausgénge Fn1/Fn2 ab. Der Toleranzwert T fir die Uberwachung
betragt unabhangig vom Messabstand +150mm. In der Diagrammflache werden Referenz-
konturen blau dargestellt.

Hinweis!

Die Referenzkontur-Funktionalitét ist fir Anwendungen, bei denen die Anwesenheit eines
bekannten Objektes liberprift werden soll, ein wichtiges Uberwachungsinstrument.

Hinweis!

Wird eine Referenzkontur fiir ein Erkennungsfeld definiert und die Staubunterdriickung ak-
tiviert oder die SektorgréBBe fiir dieses Erkennungsfeld geédndert, darf das Referenzobjekt
ein "Loch" aufweisen, das der Sektorgré3e bzw. der errechneten Mindestobjektbreite (z.B.
250mm) entspricht.

Wenn die Breite des Referenzobjektes geringer als die eingestellte SektorgréBe bzw. die Er-
kennungsfeld-abhdngige Mindestobjektbreite ist, kann der Fall eintreten, dass das Entfer-
nen des Referenzobjektes nicht zum Abschalten des entsprechenden Fn1/Fn2-Ausgangs
fiihrt.

Die folgenden 4 Darstellungen verdeutlichen die Lage-Uberwachung mit Referenzkonturen.
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Objekt vor der Referenzkontur auBerhalb des Toleranzwertes
Befindet sich ein Objekt vor der Referenzkontur auBerhalb des Toleranzwertes T,
werden die Ausgénge Fn1/Fn2 abgeschaltet, obwohl sich kein Objekt im Erkennungsfeld

nah befindet.

Ny A
I N . N .= N S B

~
. N i < —

Bild 6.27: Objekt vor der Referenzkontur auBerhalb des Toleranzwertes T
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Objekt vor der Referenzkontur innerhalb des Toleranzwertes

Befindet sich ein Objekt vor der Referenzkontur innerhalb des Toleranzwertes T, bleiben
die Ausgange Fn1/Fn2 eingeschaltet.

Bild 6.28: Objekt vor der Referenzkontur innerhalb des Toleranzwertes T

Objekt hinter der Referenzkontur innerhalb des Toleranzwertes

Befindet sich ein Objekt hinter der Referenzkontur innerhalb des Toleranzwertes T,
bleiben die Ausgédnge Fn1/Fn2 eingeschaltet, obwohl das Objekt innerhalb des Erken-
nungsfeldes nah detektiert wurde.

Bild 6.29: Objekt hinter der Referenzkontur innerhalb des Toleranzwertes T
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Objekt hinter der Referenzkontur auBerhalb des Toleranzwertes

Befindet sich ein Objekt hinter der Referenzkontur auBerhalb des Toleranzwertes T,
werden die Ausgange Fn1/Fn2 abgeschaltet.

Bild 6.30: Objekt hinter der Referenzkontur auBBerhalb des Toleranzwertes T

Erkennungsfeld-Segment als Referenzkontur definieren
Gehen Sie bei der Definition einer Referenzkontur wie folgt vor:
* Wahlen Sie das entsprechende Erkennungsfeld nah aus (Erkennungsfelder —>
Erkennungsfeldauswahl).
* Wahlen Sie die Funktion Referenzkontur setzen aus dem Menu - bzw. der Werk-
zeugleiste.
* Klicken Sie auf der Diagrammflache den Punkt des Erkennungsfeldes nah an, an
dem die Referenzkontur beginnen soll. Wenn Sie die Maustaste gedrickt halten, kon-
nen Sie uber die optische Positionsanzeige eine Feinpositionierung durchfihren.

o
7
S
T
T
T
.
.
.
el
AR

Bild 6.31: Referenzkontur definieren - Konturbeginn
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* Klicken Sie auf der Diagrammfléache den Punkt des Erkennungsfeldes nah an, an
dem die Referenzkontur enden soll. Wenn Sie die Maustaste gedriickt halten, wird
das Referenzkontur-Segment blau dargestellt und Sie kénnen eine Feinpositionie-
rung durchfihren.

Bild 6.32: Referenzkontur definieren - Konturende

* Die Referenzkontur ist nun definiert. Auf diese Weise kénnen Sie weitere Referenz-
konturen auf derselben oder auf anderen Erkennungsfeldbegrenzungen definieren.
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Referenzkontur-Definition fiir ein Erkennungsfeld-Segment zuriicksetzen
Gehen Sie beim Entfernen einer Referenzkontur-Definition wie folgt vor:
* Wahlen Sie das entsprechende Erkennungsfeld nah aus (Erkennungsfelder —>
Erkennungsfeldauswahl).

e Wabhlen Sie die Funktion Referenzkontur riicksetzen aus dem Meni - bzw. der
Werkzeugleiste.

* Die weitere Vorgehensweise entspricht der zur Definition einer Referenzkontur.

In diesem Bereich wurde die Referenzkontur zuriickgesetzt.
Es bleiben 2 Referenzkonturen Ulbrig.

Bild 6.33: Referenzkontur zuriicksetzen
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6.4

6.5

Erkennungsfelder speichern und laden

Einzelne oder mehrere Erkennungsfelder kdnnen unabhéngig von den Konfigurationspara-
metern als Datei gespeichert und geladen werden.

Erkennungsfelder speichern

Um die geédnderten Erkennungsfelder auf einem Datentrédger zu speichern, wéhlen Sie
Datei —> Erkennungsfeld als Datei speichern oder klicken Sie im Register "Definition der
Erkennungsfelder" auf die Schaltflache [

Geben Sie der Datei einen Namen, wéhlen Sie einen Ordner und klicken Sie dann auf Spei-
chern.

Erkennungsfelder laden

Um eine gespeicherte Erkennungsfelddefinition wieder zu laden, wahlen Sie Datei —>
Erkennungsfeld von Datei laden oder klicken Sie im Register "Definition der Erkennungs-
felder" auf die Schaltflache @ Waéhlen Sie die gewlinschte Datei aus und klicken Sie dann
auf Offnen.

Die in dieser Datei gespeicherten Erkennungsfelder werden nun in RODsoft eingelesen und
kénnen bearbeitet bzw. an den Sensor ibertragen werden.

Erkennungsfelder tibertragen

Geranderte Erkennungsfelder sind zunéchst nur in RODsoft gespeichert und missen, damit
sie wirksam werden, an den Sensor Ubertragen werden.

Damit die gednderten Erkennungsfelder im Sensor gespeichert werden, missen Sie diese
an das Gerat senden. Das Ubertragen der Daten kénnen Sie entweder (iber die Meniileiste
(Erkennungsfelder —> vom PC zum Sensor libertragen) oder lber die Werkzeugleiste
des Registers "Definition der Erkennungsfelder" durch Klicken auf die Schaltflache @
ausfihren.
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Auswabhl der zu libertragenden Erkennungsfelder

Zunéchst erscheint ein Fenster, indem alle geénderten Erkennungsfelder seit dem letzten
Datenabgleich mit dem Sensor aufgefihrt sind.

Ubertragen der gednderten Erkennungsfelder ... Pz|

-

Checkboxen zum Aktivieren/
Deaktivieren geanderter
Erkennungsfelder fur die

Ubertragung.

¥ Erkennungsfeld_n 1
W Erkennungsfeld_f 1

Abbrechen

Bild 6.34: Auswahl der zu Ubertragenden Erkennungsfelder

Bestatigen Sie nach Auswahl der Erkennungsfelder mit Ubertragen.

Die Erkennungsfelder werden an den Sensor lbertragen. Danach erscheint folgendes Info-
Fenster mit Warnhinweisen.

) (Jbertragen der Erkennungsfelds-Daten vom PC zum Sensor, PZ|

Die Erkennungsfelds-Daten wurden zum Sensor Libertragen.

Dieze Bereichzdaten zind per Funktionsprifung am Einsatzort zu Uberprifen! Hierzu
gehart u. a. die Oberprifung der genauen Lage der Bereichsgrenzen.

Bild 6.35: Hinweis nach Ubertragung der Erkennungsfelder
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7

71

Messdatentibertragung / Protokollinformationen

Das hier beschriebene Ubertragungsprotokoll beschreibt die Ubertragung der Messwerte
des Sensors Uber die serielle Schnittstelle (Anschluss X2). Der Aufbau des Protokolls kann
vom Anwender nicht festgelegt werden.

Daten vom PC kann der Sensor mit diesem Protokoll nicht empfangen, es ist also sozu-
sagen ein "one-way"-Protokoll.

Der Sensor ROD4-3... sendet nach dem Anlegen der Versorgungsspannung und dem
darauf folgenden Selbsttest auf der seriellen Schnittstelle kontinuierlich Daten mit dem hier
beschriebenen Protokoll.

Zeitverhalten / Ubertragungsgeschwindigkeit

Achtung!

Die im folgenden beschriebenen Zusammenhédnge zwischen Datenmenge und Ubertra-
gungsrate sind bei der Nutzung des Binéarprotokolls fiir messende Anwendungen unbedingt
zu beachten!

Die Ablenkung des Laserstrahls in Inneren des Sensors erfolgt Uber einen rotierenden
Spiegel, der sich mit 25 Umdrehungen pro Sekunde dreht, d.h. 1 Umdrehung (360°) dauert
40ms. Bei jeder Umdrehung erfolgt eine Messung uber den vollen Erfassungsbereich von
190°. Die Ubertragung der Messwerte erfolgt wéhrend den verbleibenden 170° einer
Umdrehung, in denen nicht gemessen wird. D. h. fur die Messwertubertragung stehen rund
18ms zur Verflgung.

Bei einer Ubertragungsrate von 57,6kBit/s (Werkseinstellung) kénnen in 19ms 99 Byte
libertragen werden (siehe Bild 7.1). Bei einer Ubertragungsrate von 115,2kBit/s wird in glei-
cher Zeit die doppelte Datenmenge (198 Byte) tibertragen. D. h. die Messdatenlbertragung
ist doppelt so schnell.
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Bsp. fiir die Dateniibertragung

Startsegment: 0
Stoppsegment: 528
Auflésung: 1

Baudrate: 115,2kBit/s

Wahrend einer Umdrehung werden vom Sensor maximal 529 Messwerte a 16 Bit ermittelt.
D. h. wahrend einer Umdrehung entstehen maximal 1058 Byte Messdaten zuzliglich ca.
22 Byte Protokollrahmen, also 1080 Byte. Das ist mehr als 6 mal soviel, wie bei der stan-
dardmaBigen Ubertragungsrate von 57,6kBit/s wahrend einer Umdrehung (bertragen
werden kann.

Damit keine Daten verloren gehen, verwendet der Sensor einen Sendepuffer, der erst abge-
arbeitet wird, bevor ein neuer Satz Messwerte hineingeschrieben wird (siehe Bild 7.1).

190° messen Sendepuffer |I|
Messdaten

: IN ouT = g
errassen = i s
®© M- o\ B

170° Daten Ubertragen

190° messen Sendepuffer Pakete mit

IN ouT Messdaten =
& 360 798 libertragen 1= :| .Fk'
" (1058-198) k
. 170° Daten Ubertragen . .
E 190° messen Sendepuffer Pakete mit . 1058
- IN ouT Messdaten =
Ubertragen | = By
&A\ 0 | 198 |eeraeen (= F
170° Daten Ubertragen .
190° messen Sendepuffer II|
Messdaten IN ouT P
erfassen | = K
@ a_, 1058 | 68 J\ = F

170° Daten Ubertragen

Bild 7.1:  Beispiel Messdatenlbertragung

Es dauert im dargestellten Beispiel (Startsegment: 0, Stoppsegment 528, Aufldsung: 1,
Baudrate 115kBit/s) also maximal 6 Umdrehungen a 41ms gleich 240ms, bis die Mess-
werte aktualisiert werden. Daraus resultiert eine effektive Messrate von ca. 4 Messkonturen
pro Sekunde.
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Erhéhung der effektiven Messrate
Sie kdnnen die effektive Messrate durch folgende MaBnahmen erhéhen:
¢ Reduktion der Daten durch Anpassen der Winkelschrittweite und der Start /Stopp-
winkel:
e Erhdéhen der Winkelschrittweite durch Anpassen des Parameters "Auflésung” in
Vielfachen von 0,36° (siehe Bild 5.5 auf Seite 44 und Tabelle 5.1 auf Seite 49).
e Einschrankung des Erfassungsbereichs des Sensors (< 190°) durch Erhéhung
des Startwinkels und Verringerung des Stoppwinkels.
So startet die Messwertlibertragung sofort, wenn das Stoppsegment erreicht ist
und endet erst dann, wenn das Startsegment wieder erreicht wird.
 Erhéhung der Ubertragungsrate
sofern die Steuerung bzw. der PC dies zulasst (siehe Bild 5.6 auf Seite 45 und
Tabelle 5.1 auf Seite 49).
 Erhéhung der zur Verfiigung stehenden Ubertragungsdauer fiir die Messwerte
durch Ausblenden ALLER Erkennungsfelder.
Hinweis: Es erfolgt dann keine Feldauswertung mehr.

Hinweis!

Die Konfiguration muss dann im Sensor gespeichert werden. Das Speichern in Datei ist nur
mdglich, wenn die Konfiguration vom Sensor zuriickgelesen werden.

Beispiel fiir die Erhdhung der Ubertragungsdauer:

Die Einstellung Startsegment = 200, Stoppsegment = 328, Auflésung = 2 (Winkelbereich
46°, jeder 2. Strahl) ergibt ein Datenvolumen von ca. 191 Byte. Bei einer Baudrate von
115kBd benétigt die Ubertragung aller Messwerte 26ms.

Ohne Nutzung der Funktion "Segment ausblenden” ergibt sich eine Ubertragungszeit von
19ms. Das bedeutet, nur jeder 2. Scan wird lbertragen.

Werden jedoch alle Segmente ausgeblendet, steht eine Ubertragungszeit von 35ms zur
Verfligung. Ergebnis: Alle Scandaten werden Ubertragen (jeder Scan).

Hinweis!

Eine effektive Messrate von 25 Scans/s liber 190° bei einer Aufibsung = 1 kann lber RS422
mit einer Ubertragungsrate von 687,5kBit/s erreicht werden!

Achtung!

Ubertragungsraten > 115200 Baud sind nur fiir die Messdatentibertragung geeignet.

Wird eine Ubertragungsrate gréBer 115200 Baud parametriert, so ist kein Zugang mit PC/
RODsoft auf den Sensor mehr méglich. Abhilfe: Rlicksetzen der Baudrate auf Werkseinstel-
lung (s. Technische Beschreibung).
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7.2 Protokollaufbau

Der Protokollaufbau ist in zeitlicher Reihenfolge von oben nach unten beschrieben. Die
moglichen Werte einzelner Bytes und deren Bedeutung sind weiter unten beschrieben.

Anzahl Bytes | Bezeichnung

2x Anzahl
Messwerte 2

Distanzmesswert

1 Priifzeichen

Zeit

v |2 Start

2 Betrieb
2 Option 1

v o1 Option 2

¥ o1 Option 3

v |8 Scannummer
v i Winkelschrittweite
v 23" Startwinkel
v 2@ Stoppwinkel
7

7

7

3 Ende

1)
2)

Achtung!

(OXFF) eingeschoben.

Erklarung
Start der Dateniibertragung vom ROD4
Normalbetrieb / Fehler / Warnung

Wird immer Ubertragen, zeigt den Betriebszustand an
und ob Option 2 und 3 Ubertragen werden

Zustand der Erkennungsfelder nah und fern, wird bei
der Messwertlibertragung immer Ubertragen

Aktives Feldpaar, wird bei der Messwertlibertragung
immer Ubertragen

Wird nach jedem Scan des ROD4 um 1 erhdht, um
jeden Scan eindeutig identifizieren zu kdnnen

Winkelabstand zwischen zwei nachfolgend Gbertra-
genen Messwerten

Winkel ab dem die Messwertausgabe pro Scan beginnt

Winkel des letzten Uibertragenen Messsegments pro
Scan

Ausgabe der Distanzmesswerte des kompletten Scans
nacheinander

XOR-Verknupfung aller Gbertragenen Zeichen

Ende der Datenlbertragung vom ROD4

3 Bytes, wenn der Wert = 0 ist, siehe untenstehender Hinweis
+ Anzahl der eingeschobenen OxFF

Folgen im Datenstrom zwei Nullen aufeinander, so wird ein Flllbyte mit dem Wert 255

Beispiele: Ein Distanzmesswert 0 wird als 0x00 0x00 OxFF dargestellt.
Die zwei aufeinanderfolgenden Messwerte 256 mm (0x01 0x00) und 250mm
(0x00 OxFA) werden als 0x01 0x00 0x00 OxFF OxFA dargestellt.

7.21 Start

Das Startzeichen besteht aus zwei Bytes, die immer den Wert 0x00,0x00 besitzen.

Startbyte 1

Startbyte 2

oJofJoJoJo]ofo]Jo

oJoJoJofJoJofo]Jo
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7.2.2

7.2.3

7.2.4

Betrieb

Das Betriebszeichen besteht aus einem Byte und kennzeichnet den Typ der tbertragenen
Nachricht.

Wird eine Warnmeldung Ubertragen, so werden fiir den Scan keine Messdaten Ubertragen,
wird eine Fehlermeldung Ubertragen, so geht der Sensor in den Fehlermodus Gber

MSB Betriebsbyte LSB |Bedeutung der Bits
0x14 = regelmaBige Alive- Nachricht vom Sensor,
0 0 0 0 1 1 1 0 solange keine Messwerte Ubertragen wer-
den

0 1 0 1 1 1 |0x23 = Messwerte
1 1 0 1 0 1 |0x53 = Fehlermeldungen
1 1 0 1 1 0 |0x54 = Warnmeldungen

Option 1

Das Optionsbyte 1 wird immer Ubertragen und gibt an, ob weitere Optionsbytes folgen.
AuBerdem werden hier Informationen zum Betriebszustand gegeben.

MSB Optionsbyte 1 LSB |Bedeutung der Bits

0 1 |Nur Option 1
1 0 |Option 1 + Option 2
1 1 |Option 1 + Option 2 + Option 3

0 0 1 Initialisierung
0 1 0 Messbetrieb (Normalzustand)
1 0 0 Fehler / Stérung

Option 2

Das Optionsbyte 2 wird nur Ubertragen wenn Bit 1 von Optionsbyte 1 gesetzt ist. Es gibt an,
ob in den Erkennungsfeldern nah und fern Objekte erkannt wurden. AuBerdem werden hier
Informationen zum Betriebszustand gegeben.

MSB Optionsbyte 2 LSB |Bedeutung der Bits

0/1 |1 = Erkennungsfeld nah 1 belegt

on 1 = Erkennungsfeld fern 1 belegt
on 1 =Warnung

on 1 = Stérung

on 1 = Wiederanlaufsperre

on 1 = Erkennungsfeld nah 2 belegt

on 1 = Erkennungsfeld fern 2 belegt

on 1 = Optionsbyte 3 wird Ubertragen
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7.25

7.2.6

7.2.7

Option 3

Das Optionsbyte 3 wird nur Gbertragen wenn Bit 0 und Bit 1 vom Optionsbyte 1 gesetzt sind
und Bit 7 vom Optionsbyte 2 gesetzt ist. Es gibt an, welche Feldpaare in Optionsbyte 2 als
Erkennungsfeld 1 und Erkennungsfeld 2 tbertragen werden.

MSB Optionsbyte 3 LSB |Bedeutung der Bits

001: Erkennungsfeld 1 = Feldpaar 1 bis

1 12| E1.1 E1.0 111: Erkennungsfeld 1 = Feldpaar 7

001: Erkennungsfeld 2 = Feldpaar 1 bis

1 B22|E21 E20 111: Erkennungsfeld 2 = Feldpaar 7
1 0/ gibt den Zustand der Ausgénge Fn1/Fn2 an.
0 = Ausgénge Fn1/Fn2 abgeschaltet
Scannummer

Die Scannummer kann verwendet werden, um den zeitlichen Abstand zwischen zwei iber-
tragenen Scans zu ermitteln. Die Scannummer wird vom Sensor bei jedem Einzelscan um
1 erhoht. Der Sensor erfasst 25 Einzelscans pro Sekunde.

Die eigentliche Scan-Nummer ist 32 Bit groB. Damit ein kleiner Wert bei der Ubertragung
von 4 Bytes keine Doppelnull (d.h. Startsequenz) erzeugt, werden zwischen den einzelnen
Bytes der Scan-Nummer Fillbytes mit dem Wert OXFE eingefugt.

MSB Scannummer (8 Bytes) LSB

Byte 3 Fullbyte Byte 2 Fullbyte Byte 1 Fullbyte Byte 0 Fullbyte
XXXX XXXX | 1111 1110 | xxxx xxxx | 1111 1110 | xxxx xxxx | 1111 1110 | xxxx xxxx | 1111 1110

Winkelschrittweite

Die Winkelschrittweite gibt den Winkelabstand zwischen zwei nachfolgend Ubertragenen
Messwerten als ein Vielfaches von 0,36 ° an. Die Winkelschrittweite hangt davon ab,
welcher Wert in RODsoft fiir den Parameter "Ausgabeauflésung" eingestellt wurde
(Standardeinstellung 4*0,36 Grad = 1,44 Grad).

Werkseinstellung: 1

MSB Winkelschrittweite LSB |Beispiel

X ‘ X ’ X | X ‘ X | X ‘ X ’ x |0000 0101: Winkelschrittweite = 1,8°
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7.2.8

7.2.9

7.2.10

Startwinkel

Dieser Wert gibt an, bei welchem Winkelsegment des aktuellen Scans die Messwertaus-
gabe beginnt. Mégliche Werte: 1 (0x00,0x01) bis 529 (0x02,0x11). Der Startwinkel
entspricht dem in RODsoft einstellbaren Parameter "Ausgabe Startsegment".

Werkseinstellung: 1

MSB Startwinkel Byte 1 LSB [MSB  Startwinkel Byte 2 LSB |Beispiel

0x00 0x0A: Ausgabe

X X X X X X X X X X X X X X X X Startsegment =9=-176°

Stoppwinkel

Dieser Wert gibt an, bei welchem Winkelsegment des aktuellen Scans die Messwertaus-
gabe endet. Mégliche Werte: 1 (0x00,0x01) bis 529 (0x02,0x11). Der Stoppwinkel entspricht
dem in RODsoft einstellbaren Parameter "Ausgabe Stoppsegment".

Werkseinstellung: 529

MSB  Stoppwinkel Byte 1 LSB |[MSB Stoppwinkel Byte 2 LSB |Beispiel

0x00 0x14: Ausgabe

X X X X X X X X X X X X X X X X Stoppsegment =19=1,84°

Distanzmesswert

Hier werden nacheinander alle Distanzmesswerte, die mit der oben definierten Winkel-
schrittweite zwischen Start- und Stoppwinkel gemessen wurden, als 2-Byte Werte Ubertra-
gen. Ist die Ausgabeauflésung > 1*0,36°, so wird der Minimalwert innerhalb des
Aufldsungsintervalls Gibertragen.

MSB Distanz Byte 1 LSB |MSB Distanz Byte 2 LSB |Bedeutung der Bits

1 = Objekt in Erkennungs-

2 feld nah erkannt

15-Bit Distanzmesswert mit

2mm Auflésung
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7.2.11

7.212

Die folgende Tabelle zeigt beispielhaft die zeitliche Abfolge gesendeter Distanzmesswerte
fur Startwinkel = 10, Winkelschrittweite = 2, Stoppwinkel = 18:

Zeit |Bytes Bezeichnung |Bedeutung

7 0x10, 0x00 |Distanz 1 4096 mm bei Winkel -1,44° (Winkelsegment Nr. 10),
kein Objekt in Erkennungsfeld nah

¥ |0x10, 0x01 | Distanz 2 4096 mm bei Winkel -0,72° (Winkelsegment Nr. 12),
Objekt in Erkennungsfeld nah

¥ |0x10, 0x03 | Distanz 3 4098 mm bei Winkel 0,0° (Winkelsegment Nr. 14),
Objekt in Erkennungsfeld nah

V¥ |0x10, 0x02 | Distanz 4 4098 mm bei Winkel 0,72° (Winkelsegment Nr. 16),
kein Objekt in Erkennungsfeld nah

7 0x10, 0x04 |Distanz 5 4100mm bei Winkel 1,44° (Winkelsegment Nr. 18),
kein Objekt in Erkennungsfeld nah

Prifzeichen

Das Prufzeichen hat einen Wertebereich von 0x01 bis OxFF.

Es ist das Ergebnis einer XOR-Verknipfung aller Gbertragenen Zeichen, inklusive Betriebs-
und Optionszeichen, d.h. nach Startzeichen bis zum letzten Zeichen vor dem Priifzeichen.
Damit keine Verwechslung mit dem Endezeichen erfolgen kann, darf das Prifzeichen
niemals den Wert 0x00 besitzen. Wenn bei der XOR-Verknlpfung als Ergebnis ein 0x00
berechnet wird — das trifft nur zu, wenn 0x00 als LSB beim Distanzmesswert (ibertragen
wurde — so wird als Prifzeichen ein OxFF Ubertragen.

Achtung!

Folgen im Datenstrom zwei Nullen aufeinander, so wird ein Fillbyte mit dem Wert 255
(0OxFF) eingeschoben.

MSB Priifzeichen LSB |Bedeutung der Bits
XOR-Verknipfung aller Zeichen von Start- bis
X X X X X X X X e
Prifzeichen

Ende
Das Endezeichen besteht aus drei Bytes, die immer den Wert 0x00,0x00,0x00 besitzen.
MSB Endebyte 1 LSB|MSB Endebyte 2 LSB |MSB Endebyte 2 LSB

ofoJofofoJofofo|ofo[o]oJo[o]o]ofo]o]ofo]o]0]0]0

Leuze electronic RODsoft 97



Messdateniubertragung / Protokollinformationen & Leuze electronic

7.3

A

Ubertragung von Warn- und Fehlermeldungen

Im Warn- oder Fehlerzustand des Sensors wird als Betriebszeichen (siehe Kapitel 7.2.2
"Betrieb") 0x54 = Warnmeldung oder 0x53 = Fehlermeldung Ubertragen. In diesem Fall
bestehen die Nutzdaten (siehe Kapitel 7.2 "Protokollaufbau") aus Warn- bzw. Fehlermel-
dungen.

Achtung!

Folgen im Datenstrom zwei Nullen aufeinander, so wird ein Flllbyte mit dem Wert 255
(0OxFF) eingeschoben.

Ein Fehler bzw. eine Warnung besteht aus folgenden Teilen:

1.  Fehlernummer (2 Byte, Ganzzahl ohne Vorzeichen):
Die Nummer gibt an, um welchen Fehler/Warnung es sich handelt.

2.  Parameter (2 Byte, Ganzzahl ohne Vorzeichen):
Der Wert Parameter beinhaltet weitere Informationen zu der entsprechenden Fehler-/
Warnungsnummer, die vom Anwender jedoch ignoriert werden kénnen.

3.  Fehlerort (2 Byte, Ganzzahl ohne Vorzeichen):
Der Fehlerort gibt an, wo bzw. von welcher Routine der Fehler/die Warnung ausgelést
wurde.

Bei den 16 Bit Werten wird immer zuerst das High-Byte und dann das Low-Byte Ubertragen.

7.3.1  Warnmeldungen
Eine Warnung wird Ubertragen, wenn eine der 6 Fensteruberwachungs-Lichtschranken
anspricht. Pro unterbrochener Lichtschranke wird die Warnung 2 mal tbertragen.
Achtung!
A Eine Warnung wird pro Lichtschranke nur 2 mal libertragen.
Ort | Beschreibung Nr. | Fehlerbeschreibung
. . Lichtschranke der Frontscheibentberwa-
Verarbeitung der Fensteriberwachungs- .
1705 . 3 | chung unterbrochen, Frontscheibe ver-
Lichtschrankendaten
schmutzt
7.3.2 Fehlermeldungen

=10

Eine Fehlermeldung wird (ibertragen, wenn der Sensor in den Fehlerzustand ubergeht.
Eine Fehlermeldung wird genau einmal Ubertragen.

Hinweis!
Fehlerort und Fehlernummer mit ihrer jeweiligen Bedeutung sind in der Tabelle 8.1 auf
Seite 101 ff. beschrieben.

98

RODsoft Leuze electronic



& Leuze electronic

Systeminformationen und Fehlerbehandlung

8 Systeminformationen und Fehlerbehandlung

Im Menli Systemdaten bzw. in der Registerkarte "Systemdaten" kénnen Sie folgende

Aufgaben ausflhren:

 Statusinformation vom Sensor laden.
* Diagnoseliste des Sensors darstellen.

e Service-Datei erstellen.
¢ Frontscheibe einmessen.
¢ Sensor zurlcksetzen.

8.1

Statusinformation vom Sensor laden

Klicken Sie zum Laden der Statusinformationen vom Sensor in der Werkzeugleiste auf ﬂ
bzw. in der Menlleiste auf Systemdaten —> Statusinformation vom Sensor laden.

#k Sensor-Statusinformationen

Sensor-Name Wert | L)
Sensor-Mame

Beschreibung

Seriennummer 070400010

Firmware-Version F-version 5.6 E

Erkennungsfeld-Zuschlagwerte ZSM 0.3499mm: 83mm  3500..4000mm: 100mm
YWoreinstellungen Freiwahlbare Vorsinstellungen [/ Aufldsung: 70 ram
Anlaufwerzdgerung nach ErkF-Freigabe 1* 40 ms (40 ms)

Ansprechzeit der Erkennungstelder nah 1* 40 ms (40 ms)

Ansprechzeit der Erkennungstelder fern 1* 40 ms (40 ms)

Messung Stasegment 05047

Messung Stopsegment 528 (185.047)

Anlaufverhalten Autornatischer Anlauf

Staubunterdriickung aktiviert

Priifsurnrme 24687

Datum der letzten Speicherung 00:00 01.01.1500

Erlaubte Erkennungsfeld-Umschaltungen ErkF-Paar 1 Beim Start erlaubt - Umschaltung eraubtzu: 2, 3, 4
Etlaubte Erkennungsteld-Umschaltungen ErkF-Paar 2 Beim Start erlaubt - Umschaltung edaubtzu: 1, 3, 4
Erlaubte Erkennungsteld-Umschaltungen ErkF-Paar 3 Beim Start erlaulit- Umschaltung erlaubtzu: 1, 2. 4
Erlaubte Erkennungsteld-Umschaltungen ErkF-Paar 4 Beim Start erlaubt - Umnschaltung edaubtzu: 1,2, 3
Erlaubte Erkennungsteld-Umschaltungen ErkF-Paar 5

Erlaubte Erkennungsfeld-Umschaltungen ErkF-Paar 6

Erlaubte Erkennungsfeld-Umschaltungen ErkF-Faar 7

Diaturn der letzten Speicherung ErkF_n 1 (00:0001.01.1900

Diaturn cler letzten Speicherung ErkF_f1 (00:0001.01.1900 ~

Drucken Textdatei erstellen

Bild 8.1:

Statusinformation vom Sensor

Die Statusinformation kénnen Sie ausdrucken und als Textdatei abspeichern.
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8.2

=10

Diagnoseliste des Sensors darstellen

Alle Fehler, die wahrend des Betriebs im Sensor auftreten, werden in einer Diagnoseliste im
Gerat gespeichert. Um diese Liste darzustellen, klicken Sie in der Werkzeugleiste auf a
bzw. in der Menlileiste auf Systemdaten —> Diagnoseliste des Sensors darstellen.

] Diagnoseliste

1. Kontaktieren Sie den Kundendienst [Ort 1608; Nummer: 8 Parameter: 684]
2. Schaltausgénge (DSS0) haken einen anderen Zustand als der Sensor es enwartet. ewtl
3. Bestatigtes Einzelpasswortist falsch eingegeben worden [Ort: 3016; Nurmer: 11; Pararme

Anzahl aufgetretener Ereignisse

—

< >

PR

Meu Laden ‘ Drucken Speicherm |

Bild 8.2: Diagnoseliste des Sensors

Die Fehlermeldungen (siehe Kapitel 8.2.1 "Diagnosecodes und Ursachen") werden von
oben nach unten in chronologischer Reihenfolge dokumentiert. Zusétzlich wird rechts die
Anzahl der insgesamt aufgetretenen Ereignisse dargestellt. Die Angaben der Liste ermégli-
chen gute Riickschlisse hinsichtlich méglicher Fehlerursachen.

Die Diagnoseliste kdnnen Sie ausdrucken und als Textdatei abspeichern.

Hinweis!

Die Meldung "Kontaktieren Sie den Kundendienst" deutet nicht zwingenderweise auf einen
Hardware-Fehler hin. Fragen Sie den Kundendienst nach der Bedeutung und nach még-
lichen Ursachen.
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8.2.1 Diagnosecodes und Ursachen
Die Meldungen der letzten acht Ereignisse werden dokumentiert. Die erste Stelle des Spei-
chers enthdlt jeweils die jingste Fehlermeldung.
In der folgenden Tabelle sind alle Fehler mit Hinweisen zur Fehlerbehebung dargestellt:
Ort | Nr. | Bedeutung MaBnahme
102 | 2 Datenubertragungsfehler an der % Uberprifen Sie die Schnittstellenparame-
Schnittstelle X2. ter und starten Sie die Ubertragung erneut.
103 | 2 Datenuibertragungsfehler an der % Uberpriifen Sie die Schnittstellenparame-
Schnittstelle X2. ter und starten Sie die Ubertragung erneut.
104 | 2 Datenubertragungsfehler an der % Uberprifen Sie die Schnittstellenparame-
Schnittstelle X2. ter und starten Sie die Ubertragung erneut.
Funktion, Zugriff, Kommando bei % Wechseln Sie die Berechtigungsebene
105 | 6 |aktuell gewahlter Berechtigungse- und starten Sie die Ubertragung erneut.
bene nicht erlaubt.
Zeitvorgaben der Schnittstelle X2 % Uberpriifen Sie die Schnittstellenparame-
201 4 | nicht eingehalten, letzte Nachricht ter und starten Sie die Ubertragung erneut.
Uberschrieben.
Zeitvorgaben der Schnittstelle X2 % Uberpriifen Sie die Schnittstellenparame-
302 | 2 |nicht eingehalten, Sendedaten nicht ter und starten Sie die Ubertragung erneut.
quittiert.
Vorherige Nachricht nicht vollstandig | % Uberpriifen Sie die Schnittstellenparame-
306 | 5 |ausgegeben, Zeitvorgaben der ter und starten Sie die Ubertragung erneut.
Schnittstelle X2 nicht eingehalten.
801 2 Fehlerspeicher kann nicht gelesen % Bei erfolglosem Reset kontaktieren Sie
werden, interner Defekt. den Kundendienst.
Fehlerspeicher kann nicht Ubertragen | % Uberpriifen Sie die Schnittstellenparame-
805 | 6 |werden, Ubertragungsfehler an der ter und starten Sie die Ubertragung erneut.
Schnittstelle X2.
1002 | 1 Motor erreicht nach dem Start die % Bei erfolglosem Reset kontaktieren Sie
Nenndrehzahl nicht, interner Defekt. den Kundendienst.
1002 | 2 Motordrehzahl nach dem Start nicht | % Bei erfolglosem Reset kontaktieren Sie
konstant, interner Defekt. den Kundendienst.
1003 | 1 Motor erreicht nach dem Start die % Bei erfolglosem Reset kontaktieren Sie
Nenndrehzahl nicht, interner Defekt. den Kundendienst.
1003 | 2 Motordrehzahl nach dem Start nicht | % Bei erfolglosem Reset kontaktieren Sie
konstant, interner Defekt. den Kundendienst.
1003 | 3 Motordrehzahl nach dem Start nicht | % Bei erfolglosem Reset kontaktieren Sie
konstant, Zeit Gberschritten. den Kundendienst.
Schaltausgéange Fn1/Fn2 lassen sich | % Uberpriifen Sie die Verschaltung von
1110 | 4 | nicht schalten, Kurzschluss mit 0 V Fn1/Fn2.
DC oder +24 V DC.
Tabelle 8.1: ROD4-3... — Diagnosecodes, Ursachen und MaBnahmen
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Ort | Nr. | Bedeutung MaBnahme

Schaltausgénge Fn1/Fn2 lassen sich | % Uberpriifen Sie die Verschaltung von
1110 | 5 | nicht schalten, Kurzschluss zwischen Fn1/Fn2.

Fn1 und Fn2.

Schaltausgénge Fn1/Fn2 lassen sich | % Uberpriifen Sie die Verschaltung von
1110 | 6 | nicht schalten, Kurzschluss mit 0 V Fn1/Fn2.

DC oder +24 V DC.
111 | 7 Kurzschluss zwischen den Schaltaus- | % Uberpriifen Sie die Verschaltung von

géngen Fn1/Fn2. Fn1/Fn2.
1111 | 8 Kurzschluss eines Schaltausgangs % Uberpriifen Sie die Verschaltung von

(Fn1 oder Fn2) mit 0 V DC. Fn1/Fn2.
1111 | 9 Kurzschluss eines Schaltausgangs % Uberpriifen Sie die Verschaltung von

(Fn1 oder Fn2) mit +24 V DC. Fn1/Fn2.

Winkelfehler erkannt, evtl. Rotation % Bei erfolglosem Reset kontaktieren Sie
1606 | 4 |des Sensorgehduses; den Kundendienst.

Abschaltung und Reset erfolgten.

Winkelfehler erkannt, evtl. Rotation % Bei erfolglosem Reset kontaktieren Sie
1607 | 5 |des Sensorgehduses; den Kundendienst.

Abschaltung und Reset erfolgten.

Motordrehzahl wahrend des Betriebs | % Bei erfolglosem Reset kontaktieren Sie
1608 | 8 | nicht konstant, evtl. Rotation des Sen- den Kundendienst.

sorgehduses.

Motordrehzahl wéhrend des Betriebs | % Bei erfolglosem Reset kontaktieren Sie
1608 | 9 | nicht konstant, evtl. Rotation des Sen- den Kundendienst.

sorgeh&uses.

Motordrehzahl wahrend des Betriebs | % Bei erfolglosem Reset kontaktieren Sie
1608 | 10 | nicht konstant, evtl. Rotation des Sen- den Kundendienst.

sorgeh&uses.

Signal einer Lichtschranke der Fens- | % Reinigen Sie die Frontschreibe nach
1705 | 1 |terliberwachung unterhalb Unter- Anleitung (siehe Technische Beschrei-

grenze, verschmutzte Frontscheibe. bung).

Signal einer Lichtschranke der Fens- | % Reinigen Sie die Frontschreibe nach
1705 | 2 |terlberwachung oberhalb Ober- Anleitung (siehe Technische Beschrei-

grenze, Ol / Fett auf der Frontscheibe. bung).

Schaltausgénge Fn1/Fn2 lassen sich | % Uberpriifen Sie die Verschaltung von
1906 | 1 |nicht schalten, interner oder externer Fn1/Fn2. Bei erfolglosem Reset kontaktie-

Kurzschluss. ren Sie den Kundendienst.

Schaltausgénge Fn1/Fn2 lassen sich | % Uberpriifen Sie die Verschaltung von
1906 | 2 | nicht schalten, interner oder externer Fn1/Fn2. Bei erfolglosem Reset kontaktie-

Kurzschluss. ren Sie den Kundendienst.

Riicklesefehler an den Schaltausgén- | % Uberpriifen Sie die Verschaltung von
1906 | 5 |gen Fn1/Fn2, interner oder externer Fn1/Fn2. Bei erfolglosem Reset kontaktie-

Kurzschluss. ren Sie den Kundendienst.

Tabelle 8.1: ROD4-3... — Diagnosecodes, Ursachen und MaBnahmen
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Ort | Nr. | Bedeutung MaBnahme

Fehler im Abschaltpfad des Lasers, % Bei erfolglosem Reset kontaktieren Sie
1906 | 6 | Abschaltung aufgrund der Augensi- den Kundendienst.

cherheit, interner Defekt.

Winkelfehler erkannt, evtl. Rotation Bei erfolglosem Reset kontaktieren Sie
1907 | 4 |des Sensorgehauses; Abschaltung den Kundendienst.

und Reset erfolgten.

Winkelfehler erkannt, evtl. Rotation Bei erfolglosem Reset kontaktieren Sie
1907 | 7 |des Sensorgehauses; Abschaltung den Kundendienst.

und Reset erfolgten.

Es wurden die zur Uberpriifung ange- Starten Sie die Ubertragung erneut.
2002 | 12 | zeigten Konfigurationsdaten zu lange

nicht quittiert.

Datum des aktuell ubertragenen Aktualisieren Sie die Datums- und Zeitein-
2007 | 18 | Erkennungsfeldes ist 4lter als das stellung des PCs.

Datum des im Sensor gespeicherten.
2017 | 19 Datenubertragungsfehler mit dem Tauschen Sie den ConfigPlug oder das

ConfigPlug. komplette Kabel mit Stecker aus.

Der angeschlossene Sensor unter- Wechseln Sie den Sensor, beachten Sie
2017 | 23 | stiitzt die Konfigurationsdatei im den Geratetyp.

ConfigPlug nicht.

Der angeschlossene Sensor unter- Wechseln Sie den Sensor, beachten Sie
2017 | 24 | stitzt die Konfigurationsdatei im den Geratetyp.

ConfigPlug nicht.

Datum der aktuell Gbertragenen Kon- Aktualisieren Sie die Datums- und Zeitein-
2017 | 26 | figuration ist alter als das Datum der stellung des PCs.

im Sensor gespeicherten.

Anzahl der Messungen im Scan zu Bei erfolglosem Reset kontaktieren Sie
2201 | 5 |klein durch Drehzahlfehler des Motors den Kundendienst.

oder interne Sicherung defekt.

Fehler wéhrend des Sensor-Anlau- Folgefehler.
2302 | 1

fens aufgetreten.

Referenzmessung fehlgeschlagen; Sensor filhrte Reset durch.
2401 | 10 | Blendung durch andere Lichtquelle

(905 nm) oder Drehzahlfehler.

Referenzmessung fehlgeschlagen; Verschrauben Sie die Stecker der beiden
2401 | 13 | Staub im Gerét, da Steckergehduse Schnittstellen X1 und X2.

oder Blindkappe nicht verschraubt.

Referenzmessung fehlgeschlagen; Sensor filhrte Reset durch.
2401 | 41 | Blendung durch andere Lichtquelle

(905 nm) oder Drehzahlfehler.

Tabelle 8.1: ROD4-3... — Diagnosecodes, Ursachen und MaBnahmen

Leuze electronic

RODsoft

103



Systeminformationen und Fehlerbehandlung

& Leuze electronic

Ort | Nr. | Bedeutung MaBnahme
Referenzmessung fehlgeschlagen; Sensor flihrte Reset durch.
2402 | 10 | Blendung durch andere Lichtquelle
(905 nm) oder Drehzahlfehler.
Referenzmessung fehlgeschlagen; Sensor flihrte Reset durch.
2402 | 41 | Blendung durch andere Lichtquelle
(905 nm) oder Drehzahlfehler.
Ungiiltiges Diagnose-Kommando % Verwenden Sie eine neuere Version der
2701 | 1 | empfangen, Software zu Firmware Konfigurationssoftware.
inkompatibel.
Ungliltiger Diagnosewert angefor- % Verwenden Sie eine neuere Version der
2702 | 3 |dert, Software zu Firmware inkompati- Konfigurationssoftware.
bel.
2800 | 2 2 Feldpaarsteuereingénge langer als | % Uberpriifen Sie die Umschaltzeiten der
1s aktiviert. Steuereingange FPS1 - FPS4.
Die erfolgte Erkennungsfeldumschal- | % Uberpriifen Sie die Aktivierung der Erken-
2800 | 3 |tung entspricht nicht der im Sensor nungsfelder im Programmassistenten.
programmierten Vorgabe.
2800 | 4 Mehr als 2 Erkennungsfelder wahrend | % Uberpriifen Sie die Aktivierung der Steuer-
des Betriebs aktiviert. eingange FPS1 - FPS4.
Unverwertbare oder mangelhafte % Uberpriifen Sie die Aktivierung der Steuer-
2800 | 6 | Steuerspannung fir die Erkennungs- eingange FPS1 - FPS4.
feldaktivierung.
Kein Erkennungsfeld aktiviert. Kann % Wenn wahrend des laufenden Betriebes
2800 | 8 |beim Betrieb und Abschalten des erkannt, Uberpriifen Sie die Aktivierung der
Gerates auftreten. Steuereingénge FPS1 - FPS4.
Fehler beim Testen der Eingénge zur |% Kontaktieren Sie den Kundendienst.
2801 | 1 | Erkennungsfeldumschaltung, interner
Defekt.
Die erfolgte Erkennungsfeldaktivie- % Uberpriifen Sie die Aktivierung der Erken-
2802 | 3 |rung entspricht nicht der im Sensor nungsfelder im Programmassistenten.
programmierten Vorgabe.
2802 | 4 Mehr als 2 Erkennungsfelder beim % Aktivieren Sie nur einen der Steuereingén-
Start des Sensors ausgewéhilt. ge FPS1 - FPS4.
Unverwertbare oder mangelhafte % Uberprifen Sie die Aktivierung der Steuer-
2802 | 6 | Steuerspannung fiir die Erkennungs- eingénge FPS1 - FPS4.
feldaktivierung.
2802 | 8 Kein Erkennungsfeld wahrend des % Aktivieren Sie einen der Steuereingange
Sensor-Anlaufens aktiviert. FPS1 - FPS4.
Die erfolgte Erkennungsfeldaktivie- % Uberprifen Sie die Aktivierung der Erken-
2804 | 3 |rung entspricht nicht der im Sensor nungsfelder im Programmassistenten.
programmierten Vorgabe.
Tabelle 8.1: ROD4-3... — Diagnosecodes, Ursachen und MaBnahmen
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Ort | Nr. | Bedeutung MaBnahme
2804 | 4 Kein Erkennungsfeld eindeutig ausge- | % Uberpriifen Sie die Aktivierung der Steuer-
wahlt. eingénge FPS1 - FPS4.
Unverwertbare oder mangelhafte % Uberpriifen Sie die Umschaltzeiten der
2804 | 6 | Steuerspannung fir die Erkennungs- Steuereingénge FPS1 - FPS4.
feldaktivierung.
3016 | 11 Bestatigtes Einzelpasswort wurde % Wiederholen Sie die Passworteingabe.
falsch eingegeben.
Sensor hat optische Blendung durch | % Schalten Sie die Versorgungsspannung ab
3203 | 6 | . - .
ein anderes Gerat erkannt. und starten Sie den Sensor neu.
Sensor hat optische Blendung durch | % Schalten Sie die Versorgungsspannung ab
3203 | 7 | . - ;
ein anderes Gerat erkannt. und starten Sie den Sensor neu.
Tabelle 8.1: ROD4-3... — Diagnosecodes, Ursachen und MaBnahmen
8.3 Service-Datei erstellen

Durch Klicken in der Werkzeugleiste auf ﬂ bzw. in der Menlleiste auf Systemdaten —>
Servicedatei erstellen kdnnen Sie eine Servicedatei (Dateiendung * . sdc) erstellen, die
alle relevanten Daten fiir eine umfassende Diagnose und Analyse durch den Leuze-Service
enthélt:

 Konfigurationsdaten

* Diagnoseliste

* Komplette Systemdaten
Erstellen Sie diese Servicedatei, wenn Sie mit dem Leuze-Service Kontakt aufnehmen
mochten und senden Sie diese ggf. zusammen mit lhrer Applikations- und Fehlerbeschrei-
bung ein.
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8.4

A

8.5

Frontscheibe einmessen

Nach Auswechseln der Sensorfrontscheibe muss ein gerateinterner Abgleich der Licht-
schranken zur Fensteruberwachung erfolgen.

Achtung!

Beachten Sie bitte, dass sowohl der Wechsel der Frontscheibe als auch das Einmessen der
Frontscheibe nur von geschultem, sachkundigem Personal durchgefiihrt werden darf.

Die Funktion ist nur nach Eingabe eines speziellen Passwortes verfligbar.

Eine einzumessende Frontscheibe muss frei von Verunreinigungen sein.

Zum Aufruf wahlen Sie in Menlleiste Systemdaten —> Frontscheibe einmessen oder
klicken Sie auf .

Fir weitere Informationen zum Wechseln und Einmessen der Frontscheibe wenden Sie sich
bitte an den Leuze-Service.

Sensor zuriicksetzen (RESET)

Durch Klicken auf Systemdaten —> Sensor zuriicksetzen wird Gber den PC ein Reset-
Befehl an den Sensor gesendet. Benutzen Sie diese Funktion beispielsweise, wenn eine
dauerhafte Gerétestérung auftritt.
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9.1

Anhang

Begriffe und Abkiirzungen ROD4-3... und Software RODsoft

4-Felder-Modus
Im 4-Felder-Modus (Konfiguration tber RODsoft) werden alle 4 Erkennungsfelder der
Erkennungsfeldpaare 1 und 2 gleichzeitig aktiviert und ausgewertet. Jedem Erken-
nungsfeld ist dabei ein eigener Ausgang zugeordnet. Der 4-Felder-Modus wird akti-
viert: im Konfigurations-Assistent unter Voreinstellungen oder im Menu unter
Konfiguration — Andern —> Konfigurationsparameter — Voreinstellungen.

Alarmausgang ALARM1
Halbleiterausgang, welcher eine Geratewarnung und -stérung und/oder die Belegung
eines Erkennungsfeldes signalisiert. Die Funktion kann lber die "Alarmsignalisie-
rungsart" in RODsoft gewéhlt werden. Der Ausgang liegt an Pin 5 der Schnittstelle X1
an und wird im Handbuch des ROD4 als ALARM bezeichnet.

Alarmausgang ALARM2
Halbleiterausgang, welcher eine Geratewarnung und -stérung signalisiert.
Der Ausgang liegt an Pin 15 der Schnittstelle X1 an und wird im Handbuch des ROD4
als WARN bezeichnet.

Anlaufsperre
Nach dem Geratestart muss der Wiederanlauftaster betéatigt werden, um die Ausgén-
ge freizuschalten.

Anlauftest
Nach dem Geréatestart mussen die Erkennungsfelder nah nach Ablauf der Anlaufver-
zbgerungszeit frei sein; die Ausgénge sind abgeschaltet. Um die Ausgéange freizu-
schalten, muss mindestens ein Erkennungsfeld nah belegt und wieder freigegeben
werden.

Anlaufverzégerung
Parametrierbare Zeitdauer die vergehen muss, bevor ein permanent freies Erken-
nungsfeld nah den entsprechenden Schaltausgang freischaltet. Die Anlaufverzége-
rung fur Erkennungsfelder fern ist fest auf 80ms eingestellt.

Ansprechzeit
Zeitdauer die vergehen muss, bevor eine permanente Erkennungsfeldbelegung den
entsprechenden Schaltausgang abschaltet (fir Nah- und Fern-Erkennungsfelder
getrennt parametrierbar).

Ausgabe Start-Stopp-Segment, Ausgabeauflosung
Dient zur Konfiguration der Messwertlibertragung an der seriellen Schnittstelle X2.
Die Konfiguration erfolgt in Vielfachen von 0,36°. Ein Erfassungsbereich von 180° ent-
spricht einem Start-Segment von 14*0,36° und einem Stopp-Segment von
514%0,36°. Ist die Ausgabeaufldsung > 1*0,36°, so wird der Minimalwert innerhalb
des Auflésungsintervalls Ubertragen/angezeigt. i
Hinweis: Auch auBerhalb des konfigurierten Ubertragungsbereichs erfolgt eine Uber-
wachung der Erkennungsfelder.
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Feld (engl. field).

Erkennungsfeld

(engl. detection field); Langversion des Begriffs Feld.

Erkennungsfeld nah

Fn

(engl. detection field near); max. Erfassungsbereich 30m, Objekterkennung innerhalb
des Erkennungsfelds nah wirkt auf die Ausgange Fn1 (Pin X1-11) und Fn2

(Pin X1-12). Das Erkennungsfeld nah wird in der Oberflache der Konfigurationssoft-
ware RODsoft in roter Farbe dargestellt.

Kurzversion des Begriffs Erkennungsfeld nah.

Erkennungsfeld fern

Ff

FP

FP1

FPS

(engl. detection field far); max. Erfassungsbereich 50m, Objekterkennung innerhalb
des Erkennungsfelds fern wirkt auf den Ausgang ALARM1 (Pin X1-5, abhéngig von
der Konfiguration). Das Erkennungsfeld fern wird in der Oberflache der Konfigurati-
onssoftware RODsoft in griiner Farbe dargestellt.

Kurzversion des Begriffs Erkennungsfeld fern.

Feldpaar (engl. field pair), Erkennungsfeldpaar;
Mit der Konfigurationssoftware lassen sich im ROD4-3... insgesamt bis zu
7 Feldpaare mit je zwei Erkennungsfeldern (nah und fern) konfigurieren.

Feldpaar 1 (engl. field pair 1).

Feldpaarumschaltung (engl. field pair switch).

MindestobjektgroBe

Dieser Parameter ist fest hinterlegt und ergibt sich aus dem maximalen Radius des
Erkennungsfeldes. Objekte werden erkannt, wenn die unter dem Stichwort Objekter-
kennung genannten Bedingungen erflllt sind.

Objekterkennung

Bedingungen fir die Objekterkennung

bei aktivierter Staubunterdriickung:

¢ Mindestens die Anzahl Strahlen, die in den Parametern "Mindestobjektbreite"/
"SektorgroBe" definiert sind, missen hintereinander ein Objekt treffen.

* Es muss bei jedem Einzelscan hintereinander eine Objekterkennung im Erken-
nungsfeld erfolgen (Anzahl der Einzelscans ergibt sich aus Ansprechzeit:
Ansprechzeit 120ms —> 3 Einzelscans).
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* bei deaktivierter Staubunterdriickung:

* Mindestens die Anzahl Strahlen, die im Parameter "Sektorgré3e" definiert sind,
treffen hintereinander ein Objekt. Bei der Standardeinstellung Sektorgrée = 1
(inaktiv) werden Objekte ab der GréBe eines Einzelstrahles erkannt.

* Es muss bei jedem Einzelscan hintereinander eine Objekterkennung im Erken-
nungsfeld erfolgen (Die Anzahl der Einzelscans ergibt sich aus der Ansprechzeit:
Ansprechzeit 120ms —> 3 Einzelscans).

Objektgeschwindigkeit

Ebenfalls bei der Staubunterdriickung zu beachtender Parameter zur Einstellung der

maximalen Geschwindigkeit von zu erkennenden Objekten (Werkseinstellung: 1600

mm/s).

ObjektgroBe
Staubunterdriickungsparameter, der die maximal zu ignorierende StérobjektgroBe
angibt (Werkseinstellung: 70 mm).

Scanrate
Umdrehungsfrequenz des Sensorablenkspiegels = 25Hz.

SektorgroBe

Dieser Parameter kann verandert werden. Ist der Wert fur die SektorgréBBe > 1, so
werden Objekte erkannt, wenn mindestens die Anzahl von aufeinanderfolgenden
Scanstrahlen (Vielfache von 0,36°) ein Objekt treffen. Ist die SektorgroBe > 1 so ist
der Eintrag fur die MindestobjektgréBe und die ObjektgréBe in Millimetern fiir dieses
Erkennungsfeld ohne Belang.

Serielle Schnittstelle Baudrate

Dient zur Konfiguration der Ubertragungsrate (9,6 ... 687,5 kBit/s) an der seriellen
Schnittstelle X2 des Sensors. Die Baudrate wird im Sensor dauerhaft gedndert.
Wichtiger Hinweis:

Wird die Baudrate verandert, ist zundchst keine Verbindung eines PCs lber RODsoft
mit dem Sensor méglich. Diese muss in RODsoft nun tber den Meniipunkt Einstel-
lung —> PC-Konfiguration —> Schnittstelle angepasst werden (max. 57600Bd an
RS 232). Es wird empfohlen mit der Werkseinstellung 57600 Bd zu arbeiten.
Hoéhere Baudraten sind in der Regel nicht kompatibel mit ROD4- und ROD4-2...-
Geraten.

Wird die Baudrate an X2 héher gesetzt, so ist iber RS 232 keine Verbindung mit
RODsoft mehr méglich. Ein Reset auf 57600 Bd ist nur tber eine externe Beschal-
tung an Pin X1-2 méglich (siehe Technische Beschreibung ROD4-xx).
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Folgende Baudraten werden unterstitzt:
ROD4-3... ’ ROD4/RODA4-2...
9600 Bd
19200 Bd
38400 Bd
57600 Bd
115200 Bd 109700 Bd
345600 Bd 384000 Bd
687500 Bd 768000 Bd
Staubunterdriickung

Mit Einfihrung der neuen ROD4-3... Typen wurde eine deutlich wirkungsvollere
Staubunterdriickung in die Gerate implementiert. Bei aktivierter Staubunterdriickung
(empfohlen) wird die Sensorverfugbarkeit bei kleinen Partikeln in der Luft, wie z.B.
Insekten, erhéht. Weiterhin wird die Zeit bis zu einer erforderlichen Reinigung der
Frontscheibe maximiert.

Die Staubunterdriickung wird global parametriert, d. h. sie findet auf alle Erkennungs-
felder Anwendung. In der Konfigurationssoftware RODsoft bestimmen folgende Para-
meter die Funktion der Staubunterdriickung:

die Staubunterdriickung (Werkseinstellung: aktiviert)

die ObjektgréBe (Werkseinstellung: 70mm)

die Objektgeschwindigkeit (Werkseinstellung: 1600mm/s)
die Ansprechzeit (Werkseinstellung: 80ms)

die SektorgréBe

Wiederanlauf
Bestimmt die Art, wie Schaltausgénge nach einer Objektdetektion in einem Erken-
nungsfeld nah im Falle einer anschlieBenden Nichtbelegung geschaltet werden.

Manueller Wiederanlauf: Der Wiederanlauftaster muss betatigt werden und die
Anlaufsperre ist aktiv.

Automatischer Wiederanlauf: Nach einer Anlaufverzégerung werden die Ausgan-
ge freigeschaltet.

Winkelauflésung
Kleinste technisch mogliche Auflésung des Sensors in Winkelgraden.
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