Facil de usar
Despliegue este folleto de ayuda para
mantener visibles los diagramas mientras

consulta las péaginas de referencia.

La tinica marca que usted
necesita

Honeywell ofrece una familia completa de
varidores de frecuencia variable; por lo
tanto, usted dispone de una Unica fuente
para todas sus necesidades de VF.
Desde 0,5 hasta 450 Hp, los VF de
Honeywell le brindan las mismas
funciones, una apariencia similar y la
seguridad de que no tendra problemas
con las especificaciones, la instalacion y
su operacion. Ademas, Ia programacion
es la misma para toda la linea; es decir,

solo tiene que aprender un formato.
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Control de velocidad basico, Serie NXS

Lo que usted necesita

o Tipo de accionamiento (NXL, NXS)

o Especificacion de la sefial de velocidad
—Tipo de sefial (voltios, miliamperios)
—Rango (0-10, 2-10; 0-20, 4-20)

Como navegar por la configuracion

o Datos de la placa de identificacion
del motor

Las flechas izquierda y derecha lo desplazan de un ment a otro.

P21 _P22_P2.3

Las flechas arriba y abajo lo desplazan dentro del mend.

Etc.

Fallas activas

Control por teclado 0
Parametros

Monitor

P2.1.3
P21.2
P2.1.1

El mend “Inicio” esté en el extremo izquierdo e incluye lo siguiente:

* M1 —Valores de monitorizacion

o M2 — Mend Pardmetros. SubmenUs (segtn la aplicacion seleccionada)

que incluyen:

— P2.1 — Parametros basicos*
— P2.3 - Seflales de salida

— P2.2 - Sefiales de entrada*

— P2.4—Parametros de control del accionamiento

— P2.5— Pardmetros de frecuencia prohibidos — P2.6 — Pardmetros de control del motor

— P2.7—Protecciones

K3 — Control por teclado
M4 — Fallas activas

M5 — Historial de fallas
M6 — Men Sistema

* utilizados en esta aplicacion

— P2.8— Pardmetros de re-arranque automético

M7 — Parametros de la placa de expansién

Control PID

Control de basico
de velocidad

Motor

@ Bomba § Carga
Bomba o Ventilador

@ Ventilador

Variodor
de Frecuencia

Sensor de presion
Senal de velocidad

0-10v sefal a las terminales 2+ and 3-
0-20mA senal a las terminales 4+ and 5-

Motor

@ Bomba

@ Ventilador

§ Carga
Bomba o Ventilador

Senal de velocidad

0-10v sefial a las terminales 2+

Variodor
de Frecuencia

0-20mA senal a las terminales 4+ and 5-

and 3-

Sensor de presion

Sistema de control
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Cambio de un valor

Para cambiar un valor haga lo siguiente:

o Desplédcese hasta el pardmetro que desea modificar (P2.1.x).

e Pulse la flecha derecha para hacer parpadear el valor.

o Seleccione un nuevo valor mediante las flechas arriba y abajo.

o Pulse latecla Enter (Aceptar) para grabar el nuevo valor o pulse la
tecla izquierda para cancelar.

Seleccion de la aplicacion
Seleccione la aplicacion bésica (M6_S.6.x)
o 56.2 - Bésica

Defina los parametros de aplicacién

Ademas de los indicados a continuacion, apareceran otros parametros

que puede dejar como valores predeterminados

o P21 —Frecuencia minima: Asegurese de que esté ajustado en cero
0 en la velocidad minima deseada. “Apagado” se logra con la sefial
de parada (Stop).

e P2.2 — Frecuencia méxima: Asegurese de que esté ajustado en 60
Hz para que el motor pueda girar a su velocidad méxima.

o P2.3—Tiempo de aceleracion 1: Ajuste este valor en 30 segundos
si lamé&quina accionada es un ventilador o en 10 segundos si es
una bomba.

Datos de la placa de identificacion del motor

e P2.5—Limite de corriente: 1,5 x corriente con carga maxima

o P2.6 - Voltaje del motor: (230, 480)

o P2.7 —Frecuencia del motor: (habitualmente 60 Hz)

e P2.8—Velocidad del motor: (1725 RPM etc.)

e P29 - Corriente del motor:

Caracteristicas del sistema

o Referencia de E/S: Ajuste en 0 (Al1, predeterminada) para sefial de
voltaje 0 en 1 (Al2) para sefial de corriente en miliamperios

Elemento de control del accionamiento (K3 _P3.1)

e P3.1—Elemento de control: Seleccione Teclado para efectuar
pruebas. Una vez lograda la configuracion adecuada, seleccione el
elemento predeterminado, Terminal de E/S, para que el acciona-
miento admita una sefial remota de velocidad.

—1="Terminal de E/S
—2=Teclado
— 3 =Bus de campo

(9p)
o
)
—
=
=1
o
D
<
=
o
=,
o
QO
o
o
QON
@,
(]
\_O
wn
(9°]
=.
D
=
>
(@p)




Control PID de velocidad, Serie NXS

Lo que usted necesita
* Tipo de accionamiento (NXL, NXS) * Datos de la placa de identificacion del motor
 Especificacion del sensor

—Tipo de sefial (voltios, miliamperios)

—Rango (0-10, 2-10; 0-20, 4-20)

—Punto de ajuste deseado

Como navegar por la configuracion

Las flechas izquierda y derecha lo desplazan de un men( a otro.

P21_P22 _P23

Las flechas arriba y abajo lo desplazan dentro del mend.
Etc.
Fallas activas P2.1.3
Control por teclado 0 P2.1.2
Pardmetros P2.1.1
Monitor

El' mend “Inicio” estd en el extremo izquierdo € incluye lo siguiente:
o M1 — Valores de monitorizacion
o M2 —Men( Pardmetros. Submens (segun la aplicacion seleccionada) que incluyen:

—P2.1—Pardmetros basicos* —P2.2 - Sefiales de entrada*
- P2.3 - Sefiales de salida - P2.4 - Pardmetros de control
del acciona miento
— P2.5 - Pardmetros de frecuencia prohibidos — P2.6 — Parametros de control del motor
- P2.7 - Protecciones — P2.8 — Pardmetros de re-arranque automatico

K3 — Control por teclado™

M4 — Fallas activas

M5 — Historial de fallas

M6 — Menu Sistema™

M7 — Pardmetros de la placa de expansion
*utilizados en esta aplicacion

Seleccion de la aplicacion
Seleccione la aplicacion PID (M6_S.6.x)
® 56.2 - Control PID



Procedimiento para reiniciar el equipo a los valores predeterminados

en fabrica

® P6.3.1—Juegos de pardmetros: Seleccione la opcion 5 para cargar los valores
predeterminados en fébrica

Parametros que se deben definir (P2_P2.7__P21x)
e P2.1.1—Frecuencia minima: Asegurese de que esté ajustado en cero o en la
velocidad minima deseada. “Apagado” se logra con la sefial de parada (Stop).
® P21.2—Frecuencia méxima: Asegurese de que esté ajustado en 60 Hz para que el
motor pueda girar a su velocidad méxima.
® P2.1.3—Tiempo de aceleracion 1: Ajuste este valor en 30 segundos si lamaguina
accionada es un ventilador o en 10 segundos si es una bomba
Datos de la placa de identificacion del motor
e P21.6—\oltaje del motor: (230, 480)
® P2.1.7—Frecuencia del motor: (habitualmente 60 Hz)
© P2.1.8— Velocidad del motor: (1725 RPM, efc.)
Caracteristicas del sistema
® P2.1.11—Funcion Arranque: Ajuste en 1-Arranque con el motor lanzado
Caracteristicas del control
(P2_P22__P22X)
o P2.2.5—Seleccidn de sefial Al1: Esto debe coincidir con lo seleccionado en P2.1.14.
Ajuste en 10 para A1 (voltios) 0 en 11 para AI2 (miliamperios)
® P2.2.6—Rango de la sefial Al1: Deje el valor predeterminado (3) para0—10V o
cambie a (4) para 2—10 V. Esto debe coincidir con lo seleccionado en 2.1.14
—1=0mAa20mA (MF4y superior)
-3=0ValoVv
—2=4mAa20 mA (MF4y superior)
-4=2Val0Vv
Caracteristicas del control PID (P2 _P2.9 __ P2.9x)
® P2.9.1—Activacién del control PID: Seleccione la opcién 1 para activar
® P2.9.2.—Referencia del control PID: Seleccione la opcién 2 (referencia desde el
teclado)
® P2.9.3—Valor real de la entrada: Esta es Ia sefial de su sensor, Deje el valor
predeterminado (1) para 4 —20mA o cambie a (0) para2— 10V
-0=2ValoVv
-1=4mAa20mA
Referencia del control PID (K3 _P3.1 _P3.5)
® P35—Referencia del control PID: Defina el valor adecuado del porcentaje (Punto
de consigna minimo - intervalo de variacién). Por ejemplo: El punto de ajuste es
250 psig y el intervalo de variacion del sensor es de 0a 300 psig. Divida 250 entre
300. Esto es igual a 0,83, 0 sea 83%. El valor que debe ingresar en el pardmetro
356s83,00
Elemento de control del accionamiento (K3 _P3.1)
© P31 —Elemento de control: Seleccione (2 — Teclado) para efectuar pruebas. Una
vez lograda la configuracion adecuada, seleccione el elemento predeterminado, (1
—Terminal de E/S), para que el accionamiento admita una sefial remota de velocidad.
—1=Terminal de £/S —3=Bus de campo
—2=Teclado
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* Tipo de accionamiento (NXL, NXS)  Datos de la placa de identificacion del motor
o Especificacion de la sefial de velocidad

—Tipo de sefial (voltios, miliamperios)

—Rango (0-10, 2-10; 0-20, 4-20)

Las flechas izquierda y derecha lo desplazan de un men( a otro.
P21_P22_P23

Las flechas arriba y abajo lo desplazan dentro del mend.

E7
S6 P2.1.3
K3 p2.1.2
P2 P2.1.1
M1

El mend “Inicio” estd siempre a la izquierda e incluye lo siguiente:
e M1 — Valores de monitorizacion
© P2 —Nivel superior del ment Pardmetros. Los submends son:

—P2.1—Pardmetros bésicos™ —P2.2 - Sefiales de entrada*
—P2.3—Sefiales de salida — P2.4—Pardmetros de control
del accionamiento
—P2.5—Pardmetros de frecuencia prohibidos —P2.6 —Pardmetros de control del motor
—P2.7—Protecciones —P2.8 — Pardmetros de re-arranque
automatico

—P2.9—Pardmetros de la referencia del control PID
—P2.10 - Pardmetros de control de Bomba/Ventilador

e K3 - Control por teclado

® S6 — Menu Sistema

e E7—Parametros de la placa de expansion
*utilizados en esta aplicacion

Para cambiar un valor haga lo siguiente:

o Desplacese hasta el pardmetro que desea modificar (P2.1.x).

® Pulse la flecha derecha para hacer parpadear el valor.

o Seleccione un nuevo valor mediante las flechas arriba y abajo.

o Pulse latecla Enter (Aceptar) para grabar el nuevo valor o pulse Ia tecla
izquierda para cancelar.

o Press enter to accept new value or the left arrow to cancel.



Parametros que se deben definir

e P2.1.1—Frecuencia minima: Asegurese de que esté ajustado en cero
0 en la velocidad minima deseada. “Apagado” se logra con la sefial de
parada (Stop).

o P2.1.2 —Frecuencia méxima: Asegurese de que esté ajustado en 60 Hz
para que el motor pueda girar a su velocidad méxima.

e P2.1.3—Tiempo de aceleracin 1: Ajuste este valor en 30 segundos
si la mdquina accionada es un ventilador o en 10 segundos si es una
bomba.

Datos de la placa de identificacion del motor

e P2.1.6 - Voltaje del motor: (230, 480)

o P2.1.7 —Frecuencia del motor: (habitualmente 60 Hz)

o P2.1.8—Velocidad del motor: (1725 RPM, etc.)

Caracteristicas del sistema

e P2.1.11 —Funcion Arranque: Ajuste en 1-Arranque con el motor
lanzado

o P2.1.14—Referencia de E/S: Ajuste en 0 (Al1, predeterminada) para
sefial de voltaje 0 en 1 (Al2) para sefial de corriente en miliamperios

Caracteristicas del control (P2 _P2.2 __P2.2.X)

o P2.2.5-Seleccion de sefial AI1: Esto debe coincidir con lo
seleccionado en P2.1.14. Ajuste en 10 para Al1 (voltios) o en 11 para
Al2 (miliamperios)

e P2.2.6—Rango de la sefial AI1: Deje el valor predeterminado (3) para
0—10V o cambie a (4) para2— 10 V. Esto debe coincidir con lo
seleccionado en 2.1.14

—1=0mAa20mA (MF4y superior)
—2=4mAa20mA (MF4y superior)
-3=0VvatoVv
-4=2Val0Vv

e P2.2.12 —Rango de la sefial Al2: Deje el valor predeterminado (2) para
4—20mA o cambie a (1) para 0 —20mA. Esto debe coincidir con lo
seleccionado en 2.1.15

—-1=0mAa20mA
-2=4mAa20mA
-3=0VvatoVv
-4=2Val0Vv

Elemento de control del accionamiento (K3 _P3.1)

o P3.1—Elemento de control: Seleccione (2 — Teclado) para efectuar
pruebas. Una vez lograda la configuracion adecuada, seleccione
¢l elemento predeterminado, (1 — Terminal de E/S), para que el
accionamiento admita una sefial remota de velocidad.

—1="Terminal de E/S
—2=Teclado
—3=Bus de campo
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Control PID, Serie NXL

Lo que usted necesita
 Tipo de accionamiento (NXL, NXS) * Datos de la placa de identificacion
o Especificacion de la sefial de velocidad del motor

—Tipo de sefial (voltios, miliamperios)

—Rango (0-10, 2-10; 0-20, 4-20)

— Punto de ajuste deseado

Como navegar por la configuracion
Las flechas izquierda y derecha lo desplazan de un men( a otro.

P21 _P22_P23

Las flechas arriba y abajo lo desplazan dentro del mend.
E7
S6 P2.1.3
K3 0 P2.1.2
P2 P2.1.1
M1

El' mend “Inicio” estd en el extremo izquierdo e incluye lo siguiente:
® M1 —Valores de monitorizacion
© P2 —Nivel superior del mend Pardmetros. Los submends son:

—P2.1 - Pardmetros bésicos* —P2.2 - Sefales de entrada*
—P2.3 - Sefales de salida —P2.4 —Pardmetros de control del
—P2.5 — Parametros de frecuencia prohibidos accionamiento
—P2.6 — Pardmetros de control del motor
— P2.7 — Protecciones — P2.8 — Pardmetros de re-arranque
—P2.9 - Pardmetros de la referencia del automatico

control PID

—P2.10 — Pardmetros de control de
Bomba/Ventilador

e K3— Control por teclado
o P3.5—Referencia del control PID*
® S6—Mend Sistema
— P6.3 — Parametros para copiar*
© E7—Pardmetros de la placa de expansién
*Utilizados en esta aplicacion

Cambio de un valor

Para cambiar un valor haga lo siguiente:

® Despldcese hasta el parametro que desea modificar (P2.1.x).

 Pulse la flecha derecha para hacer parpadear el valor.

o Seleccione un nuevo valor mediante las flechas arriba y abajo.

o Pulse la tecla Enter (Aceptar) para grabar el nuevo valor o pulse la tecla
izquierda para cancelar.



Parametros que se deben definir (P2_P2.1__P2.1x)

e P2.1.1—Frecuencia minima: Asegtrese de que esté ajustado en
cero 0 en la velocidad minima deseada. “Apagado” se logra con la
sefial de parada (Stop).

e P2.1.2 —Frecuencia maxima: Asegurese de que esté ajustado en 60

Hz para que el motor pueda girar a su velocidad maxima.

P2.1.3—Tiempo de aceleracion 1: Ajuste este valor en 30 segundos

si la méaquina accionada es un ventilador o en 10 segundos si es

una bomba.

Datos de la placa de identificacion del motor

e P2.1.5- Limite de corriente: 1,5 x corriente con carga méxima

e P2.1.6 - Voltaje del motor: (230, 480)

e P2.1.7—Frecuencia del motor: (habitualmente 60 Hz)

o P2.1.8 - Velocidad del motor: (1725 RPM, etc.)

e P2.1.9 - Corriente del motor:

Caracteristicas del sistema

e P2.1.11 —Referencia desde el teclado:

Caracteristicas del control PID (P2 _P2.2 __P2.2.x)

e P2.2.9—Valor real de la entrada: Esta es la sefial de su sensor

—Allpara2—-10V
— Al2 para 4 — 20mA (ajuste predeterminado)

e P2.2.16 —Este es el intervalo de variacion de su sefial si utiliza Al1.
Ajuste entre 0y 100%

—0-100% (ajuste predeterminado)
-4-20mA
— Intervalo personalizado

e P2.2.22 —Este es el intervalo de variacion de su sefial si utiliza Al2.

Ajuste entre 0y 100%
-0-20mA
—4-20mA (ajuste predeterminado)
— Intervalo personalizado

Referencia del control PID (K3 _P3.1 _P3.4)

o P3.4—Referencia del control PID: Defina el valor adecuado del
porcentaje (Punto de ajuste + intervalo de variacién). Por ejemplo:
El punto de ajuste es 250 psig y el intervalo de variacion del sensor
es de 0.a 300 psig. Divida 250 entre 300. Esto es igual a 0,83, 0 sea
83%. El valor que debe ingresar en el pardmetro 3.4 es 83,00

Elemento de control del accionamiento (K3 _P3.1)

o P3.1—Elemento de control: Seleccione Teclado para efectuar
pruebas. Una vez lograda la configuracion adecuada, seleccione el
elemento predeterminado, Terminal de E/S, para que el acciona-
miento admita una sefial remota de velocidad.

—1=Terminal de E/S
—2 = Teclado
—3 =Bus de campo
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